Zagadnienia na egzamin dyplomowy:

Studia 2 stopnia, kierunek Elektronika i Telekomunikacja, specjalnos¢ EIAM
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Metody catkowania numerycznego

Skonczone i iteracyjne metody rozwigzywania uktadéw réwnan liniowych
Zdefiniowac pojecia: EMC, zaburzenia i zaktdcenia elektromagnetycznego

Opisa¢ mechanizm powstawania zaburzen elektromagnetycznych

Opisa¢ zjawiska intermodulacyjne zachodzace w radiowych urzadzeniach odbiorczych
System przerwan w mikrokontrolerze

Technologie wykorzystywane do tworzenia aplikacji i ustug internetowych

Schemat blokowy uktadu PLD. Jak dzielimy te uktady w zaleznosci od mozliwosci
programowania poszczegolnych blokéw?

Poréwnaj ukfady typu CPLD i FPGA

Detektory fotonowe i termiczne

Prawa: Plancka, Stefana - Boltzmanna, Wiena

Przeznaczenie i ogdlna zasada dziatania wektorowego analizatora uktadow
mikrofalowych

Typowy przebieg intensywnosci uszkodzen w czasie tzw. ,,zycia obiektu”

Wymien podstawowe metody organizacji procesu diagnozowania

Podstawowe rozktady prawdopodobieristwa wykorzystywane w ocenie niezawodnosci
obiektow

Definicja makromodelu elementu poétprzewodnikowego, klasyfikacja makromodeli i ich
przeznaczenie

Modelu wybranego elementu elektronicznego wbudowanego programie SPICE
Technologie ogniw fotowoltaicznych

Lasery potprzewodnikowe

Parametry detektorow promieniowania optycznego

Transoptory

Ogniwa termoelektryczne

Moduty elektroizolowane

Sposoby komunikacji miedzy urzgdzeniami elektronawigacyjnymi na statku

Funkcja: Elektrotechnika, elektronika i automatyka
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Zastosowanie przeksztattnikdw energoelektronicznych na statku

Rozruch i regulacja predkosci obrotowej w silnikach pradu statego

Grupy potaczen transformatorow 3 fazowych

Rozruch i regulacja predkosci obrotowej w silnikach asynchronicznych
Synchronizacja i regulacja mocy pradnicy synchronicznej w sieci okretowe;j

Rodzaje typowych regulatoréow stosowanych w okretownictwie i zasada ich dziatania
Metody regulacji predkosci katowej silnikdw pradu przemiennego

Elektryczne napedy gtéwne na statkach

Napedy morskich urzadzen przetadunkowych

. Struktury komputerowego systemu sterowania

. Automatyzacja instalacji pomocniczych silnika gtéwnego

. Automatyzacja procesu synchronizacji pradnic

. Budowa toréw pomiarowych i wykonawczych w obszarach zagrozonych wybuchem
. Okretowe systemy monitoringu p.poz.
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. Zadania uktadow regulacji napiecia pragdnic okretowych

. Wptyw ksztattu elektrod i uwarstwien dielektrykéw na rozktad naprezen elektrycznych

. Przepiecia i ochrona przeciw przepieciowa w instalacjach wysokiego napiecia

. Wytadowania piorunowe i instalacje ostonowe przed wytadowaniami
atmosferycznymi

. Wady i zalety pradnic watowych

Funkcja: Konserwacja i naprawa
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Charakterystyke i wptyw srodowiska okretowego na urzadzenia elektryczne
Przyczyny i skutki zwar¢ w sieciach pradu statego i przemiennego
Budowa i podstawowe kryteria doboru kabli do zastosowan okretowych
Konstrukcje podstawowych facznikdw elektrycznych stosowanych w okretownictwie z
uwzglednieniem sposobdw gaszenia tuku elektrycznego
Oswietlenie podstawowe, awaryjne i nawigacyjne statkow
Zasady prawidtowej eksploatacji akumulatoréw okretowych
Automatyka chtodni okretowej
Budowa i eksploatacja konteneréw chtodniczych
Struktura i dziatanie typowej instalacji chtodniczej
. Wymagania stawiane awaryjnym zespotom prgdotwdrczym na statkach
. Typowe mechanizmy pomocnicze sitowni okretowe;j
. Przywracanie do ruchu sitowni okretowej po zaniku zasilania (black-out)
. Przygotowanie okretowych silnikow gtdwnych i pomocniczych do startu
. Podstawowe zagadnienia zwigzane z teorig diagnostyczng i niezawodnosciowg
okretowych urzadzen elektrycznych
Proces eksploatacyjno-diagnostyczno-naprawczy w okretowych urzgdzeniach
elektrycznych
Proces postepowania diagnostyczno-lokalizacyjnego w diagnostyce bezkomputerowej
w okretowych urzgdzeniach elektrycznych
Proces postepowania diagnostyczno-lokalizacyjnego w diagnostyce komputerowej w
okretowych urzadzeniach elektrycznych oraz problem tworzenia bazy czesci
zapasowych
. Elektryczne pedniki okretowe

Funkcja: Dbatos¢ o statek i opieka nad ludZmi
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Warunki bezpiecznej pracy podczas obstugi, konserwacji i naprawy urzadzen
elektrycznych i elektronicznych pracujgcych przy napieciu do 1 kV

Wymienic¢ i omowi¢ warunki bezpiecznej pracy podczas obstugi, konserwacji i naprawy
urzadzen elektrycznych i elektronicznych pracujacych przy napieciu powyzej 1 kV
Potencjalne mozliwosci porazenia prgdem elektrycznym na statku, dziatanie pradu na
organizm ludzki, udzielanie pierwszej pomocy oraz srodki ochrony wtasnej elektryka
Bezpieczne zasady konserwacji akumulatorow kwasowych i zasadowych

Zasady wachtowej i bezwachtowej obstugi sitowni okretowych

Omowic gtéwne regulacje Konwencji o Pracy na Morzu (MLC).

Omoéwic regulacje konwencji MARPOL



