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Definicje i metody pomiaru mocy czynnej, biernej i pozornej w obwodach jedno- i tréjfazowych.

. Prawa Kirchhoffa dla obwoddéw pradu statego i przemiennego.

. Tyrystory SCR, GTO, IGCT.

. Tranzystory mocy MOSFET i IGBT.

. Parametry i wtasciwosci scalonych stabilizatoréw powszechnego uzytku oraz wzmacniaczy operacyjnych.
. Podstawowe pétprzewodnikowe przyrzgdy mocy stosowane w energoelektronice.

. Przeksztattniki energoelektroniczne AC/DC, DC/AC.

Zastosowanie przeksztattnikow energoelektronicznych na statku.

Rozruch i regulacja predkosci obrotowej w silnikach pradu statego.

. Grupy potaczen transformatoréw 3 fazowych.

Synchronizacja i regulacja mocy pradnicy synchronicznej w sieci okretowe;j.
Metody opisu uktadéw automatyki okretowe;j.

Podstawowe elementy uktadéw automatyki okretowej.

Podstawowe wymagania dla uktadéw automatyki okretowej.

Rodzaje typowych regulatoréw stosowanych w okretownictwie i zasada ich dziatania.
Metody regulacji predkosci katowej silnikdw prgdu przemiennego.
Elektryczne napedy gtéwne na statkach.

Struktury komputerowego systemu sterowania.

Klasyfikacja uktadéw sterowania i kontroli.

Automatyzacja instalacji pomocniczych silnika gtéwnego.

Automatyzacja procesu synchronizacji pradnic.

Omowi¢ dwuprzewodowy standard pragdowy 4-20mA oraz fizyczng zasade
munikacji HART

. Omowic podstawowe rodzaje zabezpieczen przeciwwybuchowych stosowanych w urzgdzeniach

elektrycznych.
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. Podstawowe okretowe systemy rozdziatu i przesytu energii elektrycznej.
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Zadania ukfaddw regulacji napiecia pradnic okretowych.
Przepiecia i ochrona przeciw przepieciowa w instalacjach wysokiego napiecia.
Wytadowania piorunowe i instalacje ostonowe przed wytadowaniami atmosferycznymi.

Podziat i opis uktadéw cyfrowych ze wzgledu na rodzaj zaleznosci miedzy sygnatami wejsciowymi i

wyjsciowymi.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42

43.

44,

45.

46.

47.

48.

49.

Rodzaje uktadow sekwencyjnych oraz réznice w procedurach ich projektowania.
Budowa i dziatanie elementéw pamieciowych w uktadach sekwencyjnych.
Zastosowanie rejestréw i ich rodzaje.

Modele referencyjne sieci komputerowych.

Sygnaty, media i metody dostepu do medium w sieciach komputerowych.
Adresacja i trasowanie w sieciach LAN i WAN.

Cele tworzenia i wtasciwosci sieci informacyjnych oraz sieci przemystowych.
Zasady i narzedzia strukturyzacji programu sterownika PLC.

Typy przerwan stosowanych w PLC, ich zastosowanie i zasady konfiguracji.
Instrukcje przekaznikéw czasowych zgodnych z norma IEC.

Funkcje czasowe typowe w programowaniu PLC.

Wytrzymatos¢ elektryczna i mechanizmy przebicia dielektryka.

Wptyw temperatury na trwatos¢ materiatéw elektroizolacyjnych.

. Analogowe i cyfrowe narzedzia pomiarowe.

Bfad a niepewnosé pomiaru.

Podstawowe metody pomiaru parametréw (R, L, C) i wielkosci elektrycznych (U, I, P, S Q, E, cos, itd.).
Wady i zalety pradnic watowych.

Charakterystyka i wptyw srodowiska okretowego na urzadzenia elektryczne.

Przyczyny i skutki zwar¢ w sieciach pradu statego i przemiennego.

Budowa i podstawowe kryteria doboru kabli do zastosowan okretowych.

Konstrukcje podstawowych tgcznikdéw elektrycznych stosowanych w przemysle z uwzglednieniem sposobdéw

gaszenia fuku elektrycznego.

50.

Podstawowe sposoby zabezpieczania obwoddw i urzgdzen elektrycznych.



51. Zasady prawidtowej eksploatacji akumulatoréw okretowych.

52. Automatyka instalacji chtodnicze;.

53. Struktura i dziatanie typowej instalacji chtodnicze;.

54. Wymagania stawiane awaryjnym zespotom prgdotwdérczym na statkach.

55. Podstawowe zagadnienia zwigzane z teorig diagnostyczng i niezawodnos$ciowg urzadzen elektrycznych.
56. Proces eksploatacyjno diagnostyczno naprawczy urzadzeniach elektrycznych.

57. Proces postepowania diagnostyczno lokalizacyjnego w diagnostyce bezkomputerowe;j
urzadzeniach elektrycznych.

58. Typy statkdw i stosowane na nich urzadzenia poktadowe.

59. Autopiloty okretowe.

60. Elektryczne pedniki okretowe.

61. Warunki bezpiecznej pracy podczas obstugi, konserwacji i naprawy urzadzen
elektrycznych i elektronicznych pracujacych przy napieciu do 1 kV.

62. Wymienic¢ i oméwi¢ warunki bezpiecznej pracy podczas obstugi, konserwacji i naprawy urzadzen
elektrycznych i elektronicznych pracujgcych przy napieciu powyzej 1 kV.

63. Potencjalne mozliwosci porazenia pragdem elektrycznym na-statkd, dziatanie pradu na organizm ludzki,
udzielanie pierwszej pomocy oraz srodki ochrony witasnej elektryka.

64. Bezpieczne zasady konserwacji akumulatoréw kwasowych i zasadowych.
65. Rodzaje zanieczyszczen eksploatacyjnych pochodzgcych ze statkow i ich wptyw na srodowisko.

66. Typowe metody i srodki zapobiegania zanieczyszczeniom Srodowiska przez statek.



