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Program studidw dla rozwazanego kierunku studidw, profilu i poziomu opisany jest zgodnie z art. 67 ust. 1 ustawy
z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz.U. 2018 poz. 1668) oraz § 3-4 rozporzadzenia
Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 27 wrzesnia 2018 r. w sprawie studiéw (Dz.U. 2018 poz. 1861).

Studia na kierunku Elektrotechnika sg prowadzone w formie stacjonarnej i niestacjonarnej.

Liczba punktow ECTS konieczna do ukoriczenia studiéw pierwszego stopnia o profilu ogélnoakademickim wymaga
zdobycia 210 punktdw ECTS; absolwent uzyskuje tytut zawodowy inzyniera.

Ukonczenie studidw drugiego stopnia o profilu ogdlnoakademickim wymaga zdobycia 90 punktéw ECTS,
absolwent uzyskuje tytut zawodowy magistra inzyniera.

Studia stacjonarne pierwszego stopnia trwajg 7 semestrow.

Niestacjonarne studia pierwszego stopnia trwajg 8 semestrow.

Stacjonarne studia drugiego stopnia trwajg 3 semestry, a niestacjonarne studia drugiego stopnia trwajg 4
semestry.

Lista przedmiotéw zawarta jest w ponizszych planach studiéw, a tresci programowe - w zatgczonych kartach
przedmiotow.

Tabele z podziatem na poziomy i tryby studidw z punktami ECTS zamieszczono ponizej.

Wydziat Elektryczny Kierunek Elektrotechnika
Profil Tryb Poziom Specjalnos¢ Punkty ECTS
Ogodlnoakademicki | Stacjonarny I Komputerowe 210
Systemy
Sterowania
Stacjonarny 1] Komputerowe 90
Systemy
Sterowania
Stacjonarny Il Elektroautomatyka | 90
Niestacjonarny I Komputerowe 210
Systemy
Sterowania
Niestacjonarny I Elektroautomatyka | 210
Okretowa
Niestacjonarny 1] Komputerowe 90
Systemy
Sterowania
Niestacjonarny Il Elektroautomatyka | 90

Wymiar, zasady i forme odbywania praktyk zawodowych oraz liczbe punktéw ECTS, jakg student musi uzyska¢ w
ramach tych praktyk dla studiéw stacjonarnych, okresla wtasciwa karta przedmiotu. Dla studiéw niestacjonarnych
nie przewiduje sie praktyk, a w to miejsce realizuje nastepujgce przedmioty: pracownia problemowa i seminarium
problemowe.

Program studiéw umozliwia studentowi wybér zajec, ktérym przypisano punkty ECTS w wymiarze nie mniejszym
niz 30% liczby punktéw ECTS, o ktérej mowa powyzej. Wybdr przedmiotdéw realizowany jest poprzez wybér
odpowiedniej specjalnosci (tab.).
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Przedmioty ogdlne
1 Wychowanie fizyczne 60 60 0. 30 0. 15 0. 15 0.
2 Jezyk angielski 180 180 7 45 2 45 2 45 2 45 1
3 Przedmiot humanistyczny | 15 15 1 |15 1
4 Umiejetnosci kierownicze i praca w zespotach 30 30 3 30 3
5 Whasnos¢ intelektualna i prawo pracy 15 15 1 |15 1
Przedmioty podstawowe
6 Matematyka 165 60 105 12 |30)45 6 E&) 4 30 2
7 Fizvka 90 30 30 30 7 |30 30 5 30 2
8 Informatyka 60 30 30 6 |30 4 30 2
9 Inzynieria materialowa 30 15 15 3 |15 2 15 1
10 | Geometria i grafika inzynierska 30 15 15 3 |15 15| 3
11 | Metody numeryczne 30 15 15 2 15 15| 2
Przedmioty kierunkowe
12 | Podstawy elektrotechniki 180 60 90 30 13 |30} 45 6 |30} 45 5 30 2
13 | Teoria pola elektromaanetycznedo 30 15 15 2 15 15| 2
14 | Metrologia 90 30 60 7 E 3 30 2 30 2
15 | Maszyny elektryczne 75 45 30 5 45 3 30 2
16 | Elektronikaienergoelektronika 150 75 75 11 30 3|30 30 4 30 2115 1 15 1
17 | Elektroenergetvka 45 30 15 2 E 15 2
18 | Technika mikrobrocesorowa 90 45 30 15 6 30 2|15 30 15} 4
19 | Aparaty i urzadzenia elektryczne 60 30 30 2 30 30 2
21 | Podstawy automatyki 105 75 30 7 30 3 E 2|15 30 2
20 | Naped elektryczny 75 30 45 4 E 2 45 2
22 | Mechanika i mechatronika 30 15 15 2 15 15 2
23 | Technika wysokich napig¢ 45 30 15 3 E 2 15 1
24 | Technika cyfrowa 75 30 15 30 5 30 15 3 30 2
25 | Automatyzacja systemoéw energetycznych 45 30 15 3 E 2 15 1
26 | Sterowniki proaramowalne 75 30 30 15 4 30 30 3 1511
27 | Wizualizacja proceséw sterowania 30 15 15 2 15 15| 2
28 | Sieci komputerowe 45 20 25 4 20 2 25 2
29 | Seminarium dyplomowe 30 30 4 30 4
30 | Pracadyplomowa * 30 30 15 30|15
Przedmioty specjalistyczne
31 | Programowanie komputeréw 30 15 15 3 15 15 3
32 | Komputerowe lie obliczen inzyni ich 60 30 30 4 30 30| 4
33 | Przetwarzanie i przesytanie sygnatow 45 30 15 4 30 15 4
34 | Systemy kontrolno-pomiarowe 45 15 30 3 15 30 3
35 | Inzynieria sterowania ukt. przeksztatnikowymi 60 15 30 15 4 15 15] 2 30 2
36 | Komputerowe sieci przemystowe 60 30 30 4 E 30 4
37 | Komputerowe systemy operacyine 45 15 30 3 15 1 30 2
38 | Cyfrowe uktady sterowania 45 15 15 15 4 E 15 15| 4
39 | Mikroorocesorowe uktadv nomiarowe 30 15 15 2 15 15 2
40 | Urzadzenia i uktady automatyki 45 15 30 3 15 1 30 2
41 | Technikaiskrobezpieczenstwa 30 15 15 2 15 15 2
42 | Systemy tacznosci cyfrowej 45 30 15 3 30 15 3
43 | Technika przeciwdziatania zakiéceniom 30 15 15 2 15 15 2
44 | Uktady kondycjonowania energii elektrycznej 30 15 15 2 15 15 2
45 | Ergonomia i bezpieczenstwo pracy 15 15 2 |15 2
46 | Ochrona srodowiska 18 18 1 18 1
47 | Sitownie okretowe i mechanizmy pomocnicze 30 15 15 3 15 15 3
48 | Budowa i teoria okretu 15 15 1 15 1
49 | Elektroenergetyka okretowa 15 15 1 15 1
50 | Praktyka 13 z 4 z 9
2703 | 1178 510 835 | 180 | 210
Razem obciazenie 2703 | 1178 | 510 | 835 | 180 | 210 |195[120] | 15| 30 | 195]165] 75 ] 15 | 30 | 225] 90 | 165] 15 | 30 | 165] 60 | 210] 45 | 30 | 218] 45 |135] 45 | 30 | 90 | _ [190] 15 | 30 | 90 | 30 | 60 ] 30 | 30
Liczba godzin tygodniowo 22 30 33 32 29,5 19,7 28
Liczba egzaminéw 16 2 3 4 3 2 2
Liczba_zaliczen 36 4 4 3 10 4 4
Uwagi: * 8 godzin dla promotora za obroniong prace dyplomowa, 3h dla prowadzacego prace dyplomowa, Z-zaliczenie praktyki ,
** 7. w semestrze VIl odbywaja sie przez 7,5 tygodnia oprécz seminarium dyplomowego, nastepne 7.5 tygodnia przezna
W ramach zajec¢ fakultatywnych rodzj zaje¢ przystosowwaé do potrzeb, zajecia moga by¢ taczone migdzy semestrami
L.p. ZAJECIAFAKULTATYWNE Razem | sem Il sem lll sem IV sem V. sem Visem Vil sem
1 Drugi jezyk obcy 90 30 30 30
2 Inne zajecia dydaktyczne (W, C, L, S, P) 135 30 30 30 15 15 15
3 Wychowanie fizyczne 90 15 15 30 30
PRZEDMIOTY REALIZOWANE PRZED ROZPOCZECIEM ROKU AKADEMICKIEGO PRAKTYKI
L.p. Nazwa przedmiotu Liczba godz. Termin Ekgzamm z wyktadu, L.p. Termin Czas trwania Rodzaj praktyki Miejsce praktyki
1 BiHP 4 Przed sem. | gdzie N - ilo$¢ godzin w 1 Po IV sem. 6 tygodni Specjalistyczna Zaktad przemystowy
2 Przysposobienie biblioteczne 3 Przed sem. | semestrze 2 Po VI sem. 6 tygodni / 4 tygodnie Specjalistyczna / morska Zaktad / statek
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Ogolnoakademicki

L

-

P |

A?
Coyys

A
o
2]

) =
o

>

Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
2 0 2 30
3 0 1 15
4 0 1 15
Razem w czasie studiow: 60

Wymagania wstgpne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1. | Brak lekarskich przeciwwskazan do wykonywania wysitku fizycznego. Wiasciwy stan zdrowia.

2. | Odpowiedni stroj sportowy, wiasciwy dla danej dyscypliny sportowe;.

rzedmiotu

1. | Nauczenie studenta techniki poszczegdlnych styléw pltywackich oraz wybranych elementéw ratownictwa

wodnego.

2. | Doskonalenie umiegjgtnosci ruchowych w zakresie gimnastyki podstawowe;j, zespotowych gier sportowych

oraz lekkiej atletyki.

3. | Ksztattowanie poszczeg6lnych zdolno$ci motorycznych studenta.

4.| Ksztattowanie wlasciwej postawy wobec kultury fizycznej, postaw prozdrowotnych, higienicznych oraz

wila$ciwych nawykow zywieniowych.

5. | Wyposazenie studenta w wiedze i umiejetnosci pozwalajgce na czynne i aktywne uprawianie rekreacji

ruchowej w trakcie studiow oraz po ich zakonczeniu.

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych efektow
ksztatcenia

EKP1 Rozpoznaje, zna, opisuje i demonstruje podstawowe ¢wiczenia K U01

wypornosciowe i oswajajace z woda. K W01
EKP2 Zna prawidtowe i1 zwyczajowe nazwy wszystkich stylow ptywackich. Zna K W02,03,04,05,06,07,
ich technike i potrafi jg scharakteryzowac. 09,10,11,12,13,14,15,
16,17,18,19,20,21,22,
23,24

EKP3 Zna, opisuje i demonstruje rozne rodzaje skokow startowych. K U08, K W08

EKP4 Potrafi wykona¢ prawidtowy skok startowy. K U08

EKP5 Potrafi przeptyna¢ okreslony dystans poszczegdlnymi stylami pltywackimi. K U02,03,04,05,06,07,
09,10,11,12,13,14,15,
16,17,18,19,20,21,22,
23,24

EKP6 Ma $wiadomos$¢ stanu swoich umiejetnosci ptywackich, dokonuje ich oceny K K07,13,16,17,18,19,

w $wietle stawianych wymagan. 20,24,

EKP7 Zna przepisy poszczegolnych dyscyplin sportowych. K W07,27,28,29,30,31,
32.

EKPS8 Potrafi opisaé technike roznych elementow z zakresu gimnastyki K U27,28,29,30,31,

podstawowej, zespotowych gier sportowych oraz lekkiej atletyki. Potrafi 32.
wykona¢ podstawowe elementy i ¢wiczenia z podanego zakresu.
K W27,28,29,30,31,32.

EKP9 Zna podstawowe parametry wysitkowe. Umie je samodzielnie zmierzy¢ i K W25,26.

zinterpretowac otrzymane wyniki.

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejgtnosci, K-kompetencje

spoteczne)



Tresci programowe:

Semestr 11
Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. sity dziatajace na cialo ptywaka poruszajacego si¢ w wodzie. Cwiczenia 1 EKP1 EKP6
oswajajace z woda
2. nauczanie ptywania kraulem na grzbiecie - btedy w technice pracy nog i 1 EKP2 EKP5
ich eliminowanie EKP6
3. nauczanie ptywania kraulem na grzbiecie, ¢wiczenia w nauczaniu 2 EKP2 EKP5
ruchéw ramion - przy $cianie basenu, z pomocg partnera, liny, deski i EKP6
samodzielnie lezac w wodzie
4. nauczanie ptywania stylem klasycznym, ¢wiczenia w nauczaniu ruchow 2 EKP2 EKP5
ramion na ladzie i w wodzie - stojac, w marszu, z partnerem, z deska i EKP6
samodzielnie lezac w wodzie
5. nauczanie ptywania stylem klasycznym, ¢wiczenia w nauczaniu ruchéw 3 EKP2 EKP5
nog na ladzie, w wodzie - stojac, w lezeniu na grzbiecie i piersiach przy EKP6
Scianie, z deskg i samodzielnie lezac w wodzie
6. Cwiczenia w nauczaniu koordynacji ruchow ramion, nog i oddychania w 2 EKP2 EKP5
ptywaniu stylem klasycznym i grzbietowym - na ladzie i w wodzie EKP6
7. ¢wiczenia doskonalgce koordynacj¢ ruchéw ramion, nog i oddychania w 2 EKP2 EKP5
stylu grzbietowym i klasycznym EKP6
8. mauka skoku startowego 2 EKP2 EKP3
EKP4
9. przygotowanie do wysitku, znaczenie prawidlowej rozgrzewki 1 EKP9
10. omiar tetna, spoczynkowe oraz wysitkowe parametry HR i BP 1 EKP9
1. pitka siatkowa — odbicia pitki sposobem gérnym i dolnym, zagrywka 3 EKP7 EKP8
sposobem gérnym, przepisy gry, wymiary boiska, podstawy taktyki gry
12. koszykowka — podania i chwyty pitki, dwutakt, rzuty do kosza z 3 EKP7 EKP8
dystansu, rzuty wolne, przepisy gry, wymiary boiska, podstawy taktyki
2ry
13. pitka nozna — prowadzenie pitki, podania i przyjecia, gra z pierwszej 3 EKP7 EKP8
pitki, uderzenie pitki prostym podbiciem, podstawowe przepisy gry,
odstawy taktyki gry
14. unihokej — prowadzenie piteczki forhendem i1 bekhendem, strzaly na 1 EKP7 EKP8
bramke, podstawowe przepisy gry
15. gimnastyka — przewrdt w przod i przewrot w tyl, lezenie przerzutne, 2 EKP7 EKP8
odpor tytem lezgc tukiem
16. biegi krotkie, klasyfikacja biegéw krotkich, start niski 1 EKP7 EKP8
Semestr 111
Lp. Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
wlelr do EKP. dla
przedmiotu
1. ¢wiczenia doskonalace koordynacje ruchéw ramion, ndg i oddychania w 2 EKP2 EKP5
stylu klasycznym EKP6
2. nauczanie ptywania kraulem, ¢wiczenia w nauczaniu potozenia ciata, 2 EKP2 EKP5
pracy nog na ladzie, w wodzie, w miejscu, z deska i samodzielnie lezac
w wodzie
3. nauczanie ptywania kraulem - bledy w technice pracy nég i ich 2 EKP2 EKP5
eliminowanie EKP6
4. nauczanie ptywania kraulem, ¢wiczenia w nauczaniu ruchéw ramion na 2 EK2 EKP5 EKP6
ladzie i w wodzie, stojac, w marszu, z deska i samodzielnie lezac w
wodzie
5. ¢wiczenia doskonalace koordynacje ruchéw ramion, ndg i oddychania w 2 EKP2 EKP5
stylu kraulowym EKP6
6. ¢wiczenia w nauczaniu nawrotu do stylu klasycznego - naplynigcie, 2 EKP2 EKP5
obroét, odbicie, petna forma EKP6
7. ¢wiczenia w nauczaniu nawrotu do stylu kraulowego - naptynigcie, 2 EKP2 EKP5 KP6
obroét, odbicie, petna forma
8. ¢wiczenia doskonalgce nawroty do stylu klasycznego i kraulowego 1 EKP2 EKP5
EKP6




Semestr [V

Lp. Zagadnienia Liczba Odniesienie
godzin do EKP dla
w|C|L przedmiotu
1. Cwiczenia doskonalace koordynacje ruchéw ramion, nég i oddychania 1 EKP2 EKP5 EKP6
w stylu grzbietowym.
2. Cwiczenia doskonalace koordynacje ruchéw ramion, nég i oddychania 1 EKP2 EKP5 EKP6
w stylu klasycznym.
3. Cwiczenia doskonalace koordynacje ruchéw ramion, nég i oddychania 1 EKP2 EKP5 EKP6
w stylu kraulowym.
4. Doskonalenie ptywania stylem kraulowym-ptywanie ze zmiang 2 EKP2 EKP5 EKP6
intensywnos$ci zwigkszajac dlugo$ci przeplywanych odcinkow.
5. Nauczanie plywania delfinem, ¢wiczenia w nauczaniu pracy nog na 3 EKP2 EKP5 EKP6
ladzie i w wodzie, w miejscu, z deska i samodzielnie lezagc w wodzie.
6. Nauczanie plywania delfinem-btedy w technice ndg i ich eliminowanie. 2 EKP2 EKP5 EKP6
7. Nauczanie ptywania delfinem, ¢wiczenia w nauczaniu ruchéw ramion- 3 EKP2 EKP5 EKP6
na ladzie, w wodzie z deska i samodzielnie lezac w wodzie.
8. Cwiczenia doskonalace koordynacje ruchéw ramion, nég i oddychanig 2 EKP2 EKP5 EKP6
w stylu delfinowym.
Metody weryfikacji efektow ksztatcenia /w odniesieniu do poszczeg6lnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny | m a praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X
EKP5 X
EKP6 X
EKP7 X X
EKPS8 X
EKP9 X
Kryteria zaliczenia przedmiotu:
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

oraz testow sprawnosciowych.

Student uzyskat zaktadane efekty ksztalcenia. Student uczgszczal na zajecia praktyczne
II (laboratoryjne) i miat 100% frekwencji. Ocena koncowa to $rednia z wiadomosci teoretycznych

oraz testow sprawnosciowych.

Student uzyskatl zaktadane efekty ksztalcenia. Student uczeszczal na zajecia praktyczne
1 (laboratoryjne) i mial 100% frekwencji. Ocena koncowa to $rednia z wiadomosci teoretycznych

Student uzyskal zaktadane efekty ksztalcenia. Student uczeszczal na zajecia praktyczne
v (laboratoryjne). Miat 100% frekwencji i zaliczyt wszystkie sprawdziany. Ocena koncowa to
Srednia z wiadomosci teoretycznych oraz testow sprawnosciowych.

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dst., jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczajg wymagane minimum.




Naktad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na

Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 60

Czytanie literatury

Przygotowanie do zaj¢¢ laboratoryjnych, projektowych

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziatl w konsultacjach

Lacznie godzin 60

Liczba punktow ECTS

Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu

Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 60

Obciazenie studenta na zajgciach wymagajacych bezposredniego udziatu 60
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. E. Bartkowiak: Sportowa technika plywania. Biblioteka trenera; Warszawa 1995.

2. 1. Malarecki: Zarys fizjologii wysitku i treningu sportowego. Warszawa 1981.

3. J. Talaga: Technika pitki noznej. Warszawa 1987.

4. L.. Latyszkiewicz, M. Worobjew, M. Zaurbek M. Chromajew: Pitka r¢czna, koszykowka, pitka siatkowa.
Warszawa 1999.

5. K. Baranski pr.zb.: Technika i metodyka nauczania podstawowych ¢wiczen gimnastycznych. Warszawa
1985.

6. Z.Mroczynski (red.): Lekkoatletyka. AWF Gdansk 1995.

7. WOPR: Prawie wszystko o ratownictwie wodnym. Warszawa 1993.

Literatura uzupehiajaca

1. J. Talaga: A-Z sprawnosci fizycznej. Warszawa 1995.
2. R. Trze$niowski: Gry i zabawy ruchowe. Warszawa 1972.
3. R. Karpinski: Nauczanie plywania. AWF Katowice 1995.

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr Andrzej Lachowicz SWEFiS
2. Pozostale osoby prowadzace zajecia:

mgr Mariusz Grabowski SWEFiS
mgr Romuald Grabowski SWEFiS
Mgr Tomasz Zigba SWEFiS
mgr Andrzej Kowalski SWEFiS
mgr Henryk Szulga SWEFiS

mgr Marek Olszewski SWEFiS
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Nr 2 Przedmiot: Jezyk angielski @1 A &
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego ‘:? o = ] %
stopnia e i, 4 D
Forma studiow: stacjonarne t‘i% i j f
Profil ksztatcenia: ] - Gy W
| ogélnoakademicki DY—N\?"
Sip e Komputerowe Systemy Sterowania
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
11 2 3 45
111 2 3 45
IV 2 3 45
\4 1 3 45
Razem w czasie studiow: 180

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot.
przedmiotu)

| 1.] Podstawowa wiedza i umiejetnoéci jezykowe w zakresie szkoly $rednie;j. |

Cele przedmiotu
1.| Celem przedmiotu jest przekazani wiedzy 1 umiejetnosci w zakresie General English,
Technical English, Maritime English, Business English zgodnie z konwencjg STCW.

Efekty ksztalcenia dla przedmiotu (EKP)

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
EKP EK dla kierunku
EKP1 rozroznia¢ materialy stosowane w elektrotechnice, zna¢ zasady KW05, KW07,
eksploatacji statkow oraz techniki programowania KW10

analizowa¢ zasady dziatania typowych aparatéw i odbiornikéw

EKP2 . . KW11, KU01
energii elektrycznej
zna¢ zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujace w
EKP3 naprawach i obstudze urzadzen elektrotechnicznych KWi8, KUI8
EKP4 stosowac struktury i zasady gramatyczne w mowie i w pismie oraz KU05

zna¢ zasady korespondencji handlowej

porozumiewac si¢ w jezyku angielskim zawodowym (Maritime
EKP5 |English) oraz wypowiada¢ si¢ ustnie w jezyku angielskim na tematy KU04, KU05
zwigzane z tre§ciami omawianymi na zajeciach

korzysta¢ ze zrodet literaturowych i elektronicznych do poglebiania
kompetencji jezykowych z zakresu Technical and Maritime English

EKP6 oraz thumaczy¢ teksty techniczne pracujgc indywidualnie i w KU02, KU06
zespole
EKP7 | Pracowac w grupie przyjmujac w niej rozne role, rozumie¢ zasady i KKO1

zasady podnoszenia kompetencji

postugiwac si¢ jezykiem angielskim w stopniu wystarczajacym do
EKP8 | porozumiewania si¢, a takze czytania ze zrozumieniem tekstow KUO05
elektronicznych i informatycznych




Tresci programowe:

Tresci programowe:

Semestr 2
Lp |Zagadnienia C |L/P |Odn. do
EKP
1. | Porozumiewanie si¢ w prostych sytuacjach zycia codziennego, np. udzielanie 9 EKP5
informacji o sobie, przedstawianie si¢ i rozmowa towarzyska, pytanie o droge i
udzielanie wskazdwek, rozmowy telefoniczne, opis zainteresowan, opis
czynno$ci codziennych, przesztych, przysztych, umiejetnos¢ podawania
godzin, dat, liczb, wymiardéw, utamkow, procentow, cen, numerdéw telefonow,
adresow mailowych.
2. | Elektryka — wybrane zagadnienia. 3 EKPS,
EKP3
3. | IT: Komputery dzisiaj. Urzadzenia wejsciowe/wyjsciowe. Urzadzenia 18 EKPS,
pamigciowe. Oprogramowanie podstawowe. Internet. Zasady pisania e-mail. EKP6
Oprogramowanie kreatywne.
4. | Podstawowe zasady gramatyki jezyka angielskiego - powtorzenie Present 11 EKP4
Simple, Continuous, Present Perfect, Past Simple, Future Simple.
5. | Czytanie ze zrozumieniem prostych artykuléw o tematyce morskie;j. 3 EKP1,
EKP6
6. | Podsumowanie i powtorzenie materiatu 1 EKP4
EKP5,
EKP6
Semestr 3
Lp |Zagadnienia C |L/P |Odn. do
EKP
1. | Podstawowe zasady gramatyki jezyka angielskiego. [STCW-5.1.19] 10 EKP4
2. | Znajomos¢ jezyka umozliwiajaca poshugiwanie si¢ tekstami technicznymi 10 EKP1
instrukcjami i itp. z wykorzystaniem stownictwa specyficznego dla: EKP2,
a) narzgdzi i ich zastosowania, EKP3
b) opisu dziatan niektérych urzgdzen elektrycznych, EKPS8
c) czytania i rozumienia instrukcji obstugi,
d) urzadzen ochrony srodowiska,
e) sporzadzania zamowien materiatow elektrycznych,
) stownictwa dotyczacego bezpieczenstwa na morzu,
g) opisu zachowan w sytuacjach alarmowych. [STCW-5.1.19]
3. | Materiaty techniczne. 5 EKPS5,
EKP6
4. | Elektronika. 3 EKP3
EKP8
5. | Diagramy elektroniczne: taczenie informacji z diagramow i tekstu, 2 EKP5
nazewnictwo oznaczen elektrycznych. EKP 8
6. | Urzadzenia elektroniczne i ich zastosowanie. 2 EKP5
7. | Rodzaje fal radiowych. 2 EKP5
8. | Porozumienie si¢ w prostych sytuacjach zycia codziennego na statku. [STCW- 10 EKP3,
5.1.19] EKP1,
EKP4
9. | Podsumowanie i powtorzenie materialu 1 EKP4




EKPS,

EKP6

Semestr 4

Lp |Zagadnienia C |L/P |Odn. do

EKP

1. | Rozwijanie umiejetnos$ci postugiwania si¢ konstrukcjami w stronie biernej w 2 EKP4,
pisSmie w oparciu o ¢wiczenia gramatyczne oraz autentyczne instrukcje EKP2
obstugi, oraz w mowie w oparciu o ¢wiczenia konwersacyjne.

2. | Silnik elektryczny, budowa i opis funkcji, metody taczenia: przykrecanie, 11 EKP2,
lutowanie, wigzanie, odrutowanie, spajanie, klejenie, nitowanie. Zjawisko EKP4
elektrycznosci, obwody elektryczne, prad staly i zmienny, przeptyw pradu, EKP5
transformator, generator, przeplyw pradu wysokiego napigcia

3. | Rodzaje systemow alarmowych i sposob dziatania. 1 EKP5

4. | Prowadzenie dziennika pracy sluzby elektrycznej i zapisy w okrgtowe;j 15 EKP5,
maszynowej ksiedze wieczystej. EKP1

5. | Sporzadzenie specyfikacji remontow planowych i awaryjnych urzadzen 15 EKP1,
elektrycznych 1 automatyki. EKP2,

EKP5

6. | Podsumowanie i powtorzenie materiatu 1 EKP4

EKPS,
EKP6
Semestr 5
Lp |Zagadnienia C [L/P |Odn. do
EKP

1. | SMCP - standardowe zwroty w komunikacji morskiej w oparciu o materialy 6 EKP3,
IMO: EKPI,
-mi¢dzynarodowy alfabet morski, EKP5
-komunikacja w niebezpieczenstwie (pozar, wybuch, opuszczanie statku)

2. | Czgsci statku. 7 EKP1

3. | Typy statku. 7 EKP1

4. | Dane statku: wymiary kadtuba, tonaz, linie tadunkowe, wtasciwosci morskie 12 EKP1
statku, rozplanowanie statku, zatoga statku. Silniki diesla. System paliwowy.

5. | Towary niebezpieczne - oznakowanie. 2 EKP3,

EKPI,
EKP5
6. | Bezpieczenstwo na statku. Znaki. 2 EKP3,
EKPI,
EKP5

7. | Powtorzenie i utrwalenie poznanych konstrukeji gramatycznych. 4 EKP4

8. | Wprowadzenie do korespondencji: - zwroty oficjalne, cv, podanie o prace. 4 EKP4

9. | Podsumowanie i powtorzenie materiatu 1 EKP4

EKP5,
EKP6




Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:

Symbol
EKP

Test

Egzamin [Egzamin [Kolokwium |Sprawozdanie |Projekt |Prezentacja |Zaliczenie |Inne
ustny pisemny praktyczne

EKP1

EKP2

X

EKP3

EKP4

lialialle

lialialke

EKP5

EKP6

EKP7

EKP8

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr

Ocena pozytywna (min. dostateczny)

Student osiagnat zaktadane efekty ksztalcenia oraz spetnia wymagania konwencji
STCW w zakresie tresci zwigzanych z przedmiotem. Zaliczenie semestru nastepuje
na podstawie uzyskania 60% z kolokwiow.

Student osiggnat zaktadane efekty ksztatcenia oraz spelnia wymagania konwencji
STCW w zakresie tresci zwigzanych z przedmiotem. Zaliczenie semestru nastepuje
na podstawie uzyskania 60% z kolokwiow.

Student osiggnat zaktadane efekty ksztatcenia oraz spelnia wymagania konwencji
STCW w zakresie tresci zwigzanych z przedmiotem. Zaliczenie semestru nastgpuje
na podstawie uzyskania 60% z kolokwiow.

Student osiagnat zaktadane efekty ksztatcenia oraz spelnia wymagania konwencji
STCW w zakresie tresci zwigzanych z przedmiotem. Zaliczenie semestru nastepuje
na podstawie uzyskania 60% z kolokwidw i prezentacji ustnej zwigzanej z zakresem
przerabianego materiahu.

Uwaga: student otrzymuje ocene¢ powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia
przekraczaja wymagane minimum

Obciazenie pracg studenta

Srednia liczba godzin na

Forma aktywnoSci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 180
Czytanie literatury 20
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania/prezentacji

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udzial w konsultacjach 5

Lacznie godzin

210

Liczba punktéw ECTS 7

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 7

Obcigzenie studenta zwigzane z zajgciami praktycznymi

Obcigzenie studenta na zajgciach wymagajacych
bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich 180+10=190




Literatura:

Literatura podstawowa

International Maritime Language Program , P. van Kluiyven, podrgcznik + CD

MarEngine English Underway, W. Buczkowska, Dokmar 2014.

Program internetowy MarEng

Engineering workshop, L.White, Oxford.

IT workshop, D. Demetriades, Oxford.

[lustrowany angielsko - polski stownik marynarza, J.Puchalski, Trademar 2003.

Electrical and Mechanical Engineering, E i N Glendinning, Oxford

Tech Talk ,I, II, V.Hollett, Oxford

Animacje internetowe.

0. M. Sztramska. Wybrane Przyktady Korespondencji Handlowej w Jezyku Angielskim z
Thumaczeniami

11. English Grammar in Use. R. Murphy.

12. Standardowe zwroty porozumiewania si¢ na morzu, WSM w Szczecinie 2001.

13. Technology 1,2. Oxford English for Careers.

14. English Coursebook for Marine Engineering Students , M. Ossowska-Neumann, E. Zurawska

AM 2016.

S 00NN R WD -

Literatura uzupetniajaca

1. D.T. Hall, Practical Marine Electrical Knowledge.

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, Imie i Nazwisko Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot
mgr Katarzyna Gromadzka-Duszak SJO

2. Pozostale osoby prowadzace zajecia

wykladowcey jezyka angielskiego Studium Jezykow

Obcych 510

Opracowanie:

mgr Katarzyna Gromadzka-Duszak

27.10.2017



AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY ‘tz\l A 14?
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Nr | 3 | Przedmiot: Historia elektrotechniki i elektroniki QB 2
Kierunek/Poziom ksztalcenia: Elektrotechnika / Pierwszego stopnia : & i\ j £
Forma studiow: Studia stacjonarne £ > e
Profil ksztalcenia: Ogolnoakademicki Qﬂ SN
Specjalno$c: Komputerowe Systemy Sterowania Lt
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
\\ C L P S \\ C L P
1 1 1 15
Razem w czasie studiow: 15

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiej¢tnosci 1 innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1.| Ogolna wiedza z zakresu historii §wiata i spoleczenstwa zgodna programem szkoty $redniej

2.| Wiedza ogolna z zakresu podstaw techniki

Cele przedmiotu

1. | Zdobycie przez Studenta orientacji ogolnej z zakresu historycznych etapéw rozwoju elektrotechniki
1 elektroniki, najwazniejszych odkry¢ i wynalazkoéw z dziedziny elektryki, ich wzajemnych
powigzan oraz wpltywu na wspoltczesng cywilizacje.

2.| Uswiadomienie i zrozumienie przez Studenta wagi pozatechnicznych aspektow i skutkdéw
dziatalnosci inzynierskiej w obszarze elektryki i elektroniki, w tym jej wpltywu na srodowisko i
zwiazanej z tym odpowiedzialnosci.

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztatcenia

EKPI Rozréznié i scharakteryzowac gtdéwne cechy podstawowych okresow K W18, K U0l

historycznych rozwoju elektryki. K K02,K K07

EKP2 Wydzieli¢, oméwic i powiaza¢ najwazniejsze przetomowe odkrycia i K W03,

wynalazki z obszaru elektrotechniki i elektroniki. K K02,K K07
EKP3 Przeprowadzi¢ ocene skutkow dziatalnos$ci inzynierskiej w obszarze elektryki | K U16, K K02,
w aspekcie historycznym na rozwoj wspotczesnej cywilizacji. K K07

K W02, K UO08; K K05 — symbole efektow ksztalcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-
kompetencje spoteczne)

Tresci programowe:

Semestr |
Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. Historyczne okresy rozwoju elektrotechniki i elektroniki. 2 EKP1
Rys rozwoju elektryki do 1897 roku. EKP3
2. \Wynalazki i wydarzenia z obszaru elektrotechniki i elektroniki w I 3 EKP2
potowie XX w.
3. Rozwoj elektrotechniki i elektroniki od potowy XX w do czaséw 3 EKP1
'Wspotczesnych. EKP3
4. \Wptyw wynalazkow z dziedziny elektrotechniki i elektroniki 1 EKP3
na rozw0j cywilizacyjny. Wptyw elektroniki na rozw6j informatyki.
5. Dorobek i zyciorysy najwybitniejszych §wiatowych uczonych 1 EKP1
elektrykow i elektronikow.
6. IWybitni przedstawiciele krajowego srodowiska elektrycznego i 1 EKP1




elektronicznego.
7. . A . . 2 EKPI
'Wktad polskich elektrykow i elektronikow w nauke §wiatowa. EKP?
8. INajwazniejsze Zagraniczne Stowarzyszenia Naukowo-Techniczne 1 EKP3
Elektrykéw i1 Elektronikow: IEEE, IET, VDE. Rola Stowarzyszenia
Elektrykow Polskich (SEP) oraz Polskiego Towarzystwa Elektrotechniki
Teoretycznei i Stosowanej (PTETiS).
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny | m a praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr

Ocena pozytywna (min. dostateczny)

wskazanym i przyjeta przez prowadzgcego.

Student uczgszczal na wszystkie wyktady, przygotowal prezentacje tematyczng w zakresie

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg
wymagane minimum.

Nakfad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 15
Czytanie literatury 5
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach
Udzial w konsultacjach 2
tacznie godzin 27
Liczba punktéw ECTS 1
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 1
Obcigzenie studenta zwigzane z zajgciami praktycznymi 0
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu 17
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Hickiewicz J., Polacy zastuzeni dla elektryki . PTETiS, Warszawa, 2009r.
2. Wéjcik M., Hierarchizacja wptywu waznosci wynalazkow wptywajacych na postep elektroniki. Praca
dyplomowa AGH, Krakéw, 2006 (http://www.scalak.elektro.agh.edu.pl/students/al/).

Literatura uzupehiajaca




1. Historia elektryki polskiej. Praca zbiorowa, t.1-5, Warszawa 1971r.
2. Dummer G.W_.A. "Electronic Inventions and Qiscoveries", Pergamon Press, 1978r.
3. Stefan Gierlotka S, Historia Elektrotechniki, ,,Slask™ Sp. z 0.0. Wydawnictwo Naukowe, Katowice, 2012r.

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Dr inz. Adam Muc KAO

2. Pozostate osoby prowadzace zajgcia:

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — ¢éwiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktéw
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej si¢, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektow ksztatcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - mi¢gdzynarodowa konwencja o wymaganiach

w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz pelienia wacht.



AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny 1A
. — Yo %,
Nr | 4 Przedmiot: Umieje¢tnosci kierownicze i praca w zespolach é? Ty %
. . : <AL AT
Kierunek/Poziom ksztalcenia: Elektrotechnika / studia pierwszego stopnia ) n j =
Forma studiow: Studia stacjonarne “"*" ‘h"
Profil ksztatcenia: Ogolnoakademicki QD N‘p
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania ¥
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C IL P
7 3 2 30
Razem w czasie studiow: 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiej¢tnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

| 1. | Brak wymagan wstepnych

Cele przedmiotu

1. | Poznanie wspotczesnych uwarunkowan pracy kierowniczej

Poznanie technik samooceny i doskonalenia stylu kierowania

Nabycie umiejetnosci poshugiwania si¢ podstawowymi technikami pracy kierowniczej

Doskonalenie umiejetnosci interpersonalnych i spotecznych

Nabycie wiedzy i umiejetnosci do skutecznego budowania zespotu i wspotpracy — rozwijania potencjalu grupy

Sl Nl Bl Bad

Zakres wiedzy i umiejetnosci wynika z realizacji programu szkolenia zgodnego z DU 2014 poz.536 zat.5,
tabela 5.1.26

Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztatcenia

EKP1 potrafi wyjasnic istot¢ i znaczenie organizacji pracy wspotczesnego K W22, K W22,

menedzera i jego wplyw na zarzadzanie organizacja K U01,

EKP2 proponuje zastosowanie poznanych technik pracy kierowniczej w K W22, K W22,

rozwigzywaniu probleméw kierowania ludzmi w przedsigbiorstwie - zna K U001,
zasady kierowanie zespotem

EKP3 zna zasady szkolenia i egzaminowania czlonkow zatogi statku oraz K W31,K U28

wachtowej i bezwachtowej obstugi sitowni okretowych

EKP4 potrafi nazwac 1 wyjasni¢ zastosowanie wybranych narzg¢dzi organizacji pracy | K W22, K W22,

w praktyce gospodarczej K U001,

EKP5 stosuje w praktyce techniki pracy kierowniczej K U02 K U3l

EKP6 potrafi tworzy¢ zespol i w nim efektywnie pracowac K U02 K U3l

EKP7 zna zasady i warunki aktywnego uczestniczenia w pracy grupowe;j - K _KO05

organizuje i kieruje niewielkimi grupami

EKPS8 opisuje wymagania stawiane cztonkom zatog dziatu maszynowego w K WI18,K U30,

konwencjach IMO: STCW, SOLAS, MARPOL oraz ILO (w tym MLC). K K02

EKP9 ma $wiadomos¢ spotecznej odpowiedzialnosci wynikajacej z pracy K K03

menedzera

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-kompetencje

spoteczne)



Tresci programowe:
Semestr [
Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C|LP przedmiotu
1. Miejsce kadry menedzerskiej w zmieniajacym si¢ spoteczenstwie i 2 1,2
przedsigbiorstwie w kontekscie kultury - menadzeryzm w XXI wieku
2. Menedzeryzm a przedsigbiorczos¢ 2 1,2
3. Osoba kierownika zespotu: jego role i funkcje, cechy i umiejetnosci 4 4,9
idealnego kierownika
4. Proces planowanie i podejmowania decyzji 2 4,5
5. Proces organizowania i kontrolowania 2 5,5
6. Zasady kierowania zespotem: §wiadomos¢ pozycji i asertywnosc, 7 2,4,5,6
rozpoznawanie priorytetow, definiowanie celow, formutowanie
komunikatow, organizacja pracy, nadzor nad wykonywaniem polecen,
motywowanie, umiejetno$¢ pracy w grupie na statku (réznice
kulturowe) (STCW 5.1.26-1)
7. Budowanie zespotu 2 6,7
8. Role cztonkéw zespotu i jego sktad 2 6,7
9. Relacje migdzy osobami odgrywajacymi poszczegdlne role zespotowe 2 6,7
10. Pozyskiwanie na stanowiska kierownicze w branzy morskiej 1 1,2,9
11. Rozwo6j kadry menedzerskiej w branzy morskiej 1 1,2,9
12. Struktury organizacyjne zatogi statku, organizacja dzialu maszynowego, 8
petnienie wacht maszynowych, praca sitowni bezwachtowej. (STCW
5.1.26-2)
13. Podziat kompetencji cztonkéw zalogi wymagany przez Konwencje 1 3
STCW, instruktaz i szkolenie na statku: wymagania Konwencji STCW
dotyczace przeszkolen na poszczegdlnych stanowiskach na statkach
morskich, szkolenia obowigzkowe cztonkow zatdg na statku po
zamustrowaniu, szkolenie zatog na statkach w eksploatacji (STCW
5.1.26-3)
14. Konwencje IMO: SOLAS, MARPOL oraz ILO (w tym MLC) w 1 8
zakresie organizacji pracy na statku (STCW 5.1.26-4)
Semestr 11
Lp. Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
wlelr do EKP. dla
przedmiotu
1. Nie dotyczy
Semestr 111
Lp. Zagadnienia Liczba Odniesienie
godzin do EKP dla
Wl C | L przedmiotu
1. Nie dotyczy
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny | m a praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X X




EKP5 X X
EKP6 X X
EKP7 X
EKP8 X
EKP9 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

Student otrzymuje ocen¢ pozytywna jezeli osiagnal zaktadane efekty ksztatcenia. Potwierdzeniem
bedzie uzyskanie pozytywnej oceny z egzaminu koncowego w postaci testu oraz z obecnosci i

I aktywnosci na zajeciach (co najmniej 60% punktow z mozliwych do zdobycia oraz co najmniej
70% obecnosci). Ocena z przedmiotu: 80% test + 20% obecnos$¢ na zajeciach, z zaokragleniem do
najblizszej oceny w skali zawartej w obowigzujacym Regulaminie studiow AMG.

Uwaga: student otrzymuje oceng¢ powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczaja wymagane
minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywno$ci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 30
Czytanie literatury 15
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 13
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2
Udziat w konsultacjach 1
Lacznie godzin 60
Liczba punktow ECTS 3
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 3
Obciazenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 10
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu 13
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Armstrong M., Jak by¢ lepszym menedzerem, ABC, Warszawa 1997

2. Drucker P., Menedzer skuteczny, WAE, Krakow 1994

3. Listwan T., Ksztaltowanie kadry menedzerskiej firmy, Wyd. Kadry, Wroctaw 1998
4. Tokarski S., Kierowanie, Difin, Warszawa, 2009

Literatura uzupetniajaca

1. Hesselbein F., Goldsmith M., Beckhard R. (red), Lider przysztosci, Businessman Book, Warszawa 1997
2. Gellert M., Nowak C., Zespol; GWP, Gdansk 2008

3. Belbin R.M., Twoja rola w zespole, GWP Gdansk 2008

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr Michat Igielski KEiPG

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Nie dotyczy

Objasnienie skrotow:




W —zajecia audytoryjne,

C — éwiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu
punktoéw zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej sig, niezbgdnego do uzyskania
zakladanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o
wymaganiach w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz petnienia wacht.



1A
AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY Q?—": o :?D
Nr | 5 | Przedmiot: Wiasno$¢ intelektualna i prawo pracy g 2k ?;
Kierunek/Poziom ksztalcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia o % n j -]
Forma studiow: Studia stacjonarne ‘d‘ w ‘2‘
Profil ksztatcenia: Ogolnoakademicki QD%??
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania :
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS W C L P S W C L P
1 1 1 15
Razem w czasie studiow: 15

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

| 1.| Wiedza i umiejetnoéci w zakresie szkoly éredniej |

Cele przedmiotu

1. | Przekazanie podstawowej wiedzy w zakresie ochrony wtasno$ci intelektualnej i poznanie procedur
postgpowania prowadzonych w tym zakresie.
2. | Przekazanie podstawowej i niezbednej wiedzy w zakresie prawa pracy, m. in. o regulacjach
nawigzywania, trwania i rozwigzywania stosunku pracy.

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow
ksztalcenia

EKPI1 okresli¢ podstawowe instytucje z zakresu ochrony wiasnosci | K W19

intelektualnej i prawa pracy

EKP2 przedstawi¢ zrodta prawa dotyczace wilasnosci intelektualnej i prawaK W19

pracy

EKP3 oceni¢ dziatania zwigzane z obrotem przedmiotami chronionymi z | K W19, K UOI,

punktu widzenia wlasnoéci intelektualnej K K03

EKP4 oceni¢ legalnos¢ postepowania w zakresie prawa pracy, w oparciu |0k W20, K W21,

obowiazujacy stan prawny K U01, K K03

EKP5 pozyskiwa¢ informacje 1 wyjasni¢ na czym polega postgpowanie | K W19, K UO01

prowadzone w zwiazku z ochrong wiasnosci intelektualnej

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztalcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-
kompetencje spoleczne)

Tresci programowe:

Semestr 1
o Liczba godzin | Odniesienie
Lp. Zagadnienia w lc i do EKP dla
przedmiotu
1. Podstawowe pojecia i akty prawne z zakresu ochrony wtasnos$ci
. h 1 EKPI
intelektualne;.
2. Prawo wtasnosci intelektualnej — charakterystyka ogolna. Know-
how 1 EKP2
3. Przedmioty praw autorskich. 1 EKPI
4. Ochrona praw autorskich i praw pokrewnych. 2 EKP1, EKP3
5. Prawa autorskie a zasoby internetu. 1 EKP3, EKP5




6. Wynalazki, wzory uzytkowe, wzory przemys%owe, oznaczenia EKP1, EKP2
geograficzne, uklady scalone — przepisy szczegolowe.

7. Procedury zgioszer_na Wynala;ku, wzoru uzytkowego i 1 EKP1, EKP5
przemystowego: krajowa, europejska, PCT.

8. Znaki towarowe — przepisy wstepne. 1 EKP1, EKP3

9. Zrodla prawa pracy. Podstawowe zasady prawa pracy,

. . EKP1, EKP2,
specyfika stosunku pracy, sposoby nawigzywania stosunku | 2 EKP4
pracy.

10. Podstawowe prawa i obowiazki pracownika i pracodawcy. 1 EKP4
11. Tryby rozwigzywania stosunku pracy. 2 EKP4
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegdlnych efektow/:

Symbol | Test | Egzamin Egzamin Kolokwium | Sprawozdanie Projekt | Prezentacja | Zaliczenie Inne

EKP ustny pisemny praktyczne

EKP1 X

EKP2 X

EKP3 X

EKP4 X

EKP5 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr

Ocena pozytywna (min. dostateczny)

koncowego.

Student uczgszczat na wyklady (dopuszczalne — 3 nieobecnosci).

Zaliczenie po uzyskaniu pozytywnej oceny (minimum 50% punktow) z kolokwium

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia
przekraczajg wymagane minimum.

Naklad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosSci
W, C L, P S
Godziny kontaktowe 15
Czytanie literatury 6
Przygotowanie do zajec laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2
Udzial w konsultacjach 1
Lacznie godzin 29
Liczba punktéow ECTS 1
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 1
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego 18
udziatu nauczycieli akademickich




Literatura:

Literatura podstawowa

1. Barta J., Markiewicz R.: Prawo autorskie. Wolters Kluwer Polska, 2013.

2. lzydorczyk J.: Prawo wlasno$ci intelektualnej, Warszawa, 2008.

3. Florek L.: Prawo pracy, C. H. Beck, Warszawa, 2014,

Literatura uzupeliajgca

1. www.uprp.pl

www.prawoautorskie.gov.pl

2
3. www.zaiks.org.pl
4. www.wipo.int

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:
Dr inz. Justyna Molenda KMOITR,

Wydziat Mechaniczny

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — éwiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktow
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej sig, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o wymaganiach

w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania $wiadectw oraz petnienia wacht.




AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydziat Elektryczny HIA

Nr | 6 | Przedmiot: Matematyka -f:? o
Kierunek/Poziom ksztalcenia: Elektrotechnika / studia pierwszego stopnia L4 & i b
Forma studiow: stacjonarne 4:- *h‘
Profil ksztatcenia: Ogélnoakademicki QD%?’
Specjalno$¢ Komputerowe Systemy Sterowania 2
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S \i C L P

1 6 2 3 30 45

2 4 2 2 30 30

3 2 - 2 30

Razem w czasie studiow: 165

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jedli dot. przedmiotu)

| 1.] Znajomo$¢matematyki z zakresu szkoty $redniej

Cele przedmiotu
1. | Zdobycie wiedzy i umiejetnosci z zakresu matematyki potrzebnych do rozwigzywania probleméw
technicznych

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakoNAczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztalcenia

EKP1 Praktycznie wykorzystuje zdobytg wiedze z matematyki przy rozwigzywaniu | K_WO01

probleméw na przedmiotach zawodowych

EKP2 Swobodnie postuguje sie algebra, analizg funkcji jednej i wielu zmiennych, K_Wwo01

przeksztatceniami catkowymi oraz elementami matematyki stosowanej, w
tym metodami numerycznymi

K_W02, K_U08; K_KO05 — symbole efektéw ksztalcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-kompetencje
spoteczne)

Treéci programowe:

Semestr I
Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
Lp. do EKP dla
C | L/P | przedmiotu
1. Elementy algebry 8 12 EKP1, EKP2
2. Elementy geometrii analitycznej w przestrzeni 6 9 EKP1, EKP2
3. Rachunek rézniczkowy funkcji jednej zmiennej 8 12 EKP1, EKP2
4, Rachunek catkowy funkcji jednej zmiennej 8 12 EKP1, EKP2
Semestr 11
Lp. Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
wlélo do EKP. dla
przedmiotu
1. Rachunek r6zniczkowy funkcji wielu zmiennych 6 | 6 EKP1, EKP2
2. Rachunek catkowy funkcji wielu zmiennych 6 | 6 EKP1, EKP2
3. Rownania rézniczkowe zwyczajne 6 | 6 EKP1, EKP2
4. Teoria pola, catka krzywoliniowa i powierzchniowa 6 | 6 EKP1, EKP2
5. Szeregi liczbowe i funkcyjne 6 | 6 EKP1, EKP2




Semestr 111

Lp. Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
wlelt do EKP. dla
przedmiotu
1. Przeksztatcenia catkowe Laplace’a i Fouriera - | 10 EKP1, EKP2
2. Elementy rachunku prawdopodobiefistwa — zmienna losowa - 8 EKP1, EKP2
jednowymiarowa
3. Elementy statystyki opisowej - |12 EKP1, EKP2
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczeg6lnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny | m a praktyczne
EKP1
EKP2

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr

Ocena pozytywna (min. Dostateczny)

ocen obowigzujacych w AMG.

Student uzyskat zakladane efekty ksztatcenia oraz spelnia wymagania konwencji STCW. Na
wykltadach i ¢wiczeniach dopuszcza sie 2 nieobecnoéci. Ocena korficowa z przedmiotu (OC) w
I tym semestrze sklada sie ze sredniej wazonej z egzaminu (E) i dwo6ch kolokwiow (K) i
aktywnosci na ¢wiczeniach (A) wg wzoru OC=50%E+40%K+10%A z zaokrggleniem do skali

ocen obowigzujacych w AMG.

Student uzyskat zakladane efekty ksztatcenia oraz spelnia wymagania konwencji STCW. Na
wykladach i éwiczeniach dopuszcza sie 2 nieobecnosci. Ocena koncowa z przedmiotu (OC) w
II tym semestrze sklada sie ze Sredniej wazonej z egzaminu (E) i dwéch kolokwiow (K) i
aktywnosci na ¢wiczeniach (A) wg wzoru OC=50%E+40%K+10%A z zaokraggleniem do skali

III

Student uzyskat zakladane efekty ksztatcenia oraz spelnia wymagania konwencji STCW. Na
Cwiczeniach dopuszcza si€ 2 nieobecnosci. Ocena kohcowa z przedmiotu (OC) w tym semestrze
sklada sie ze $redniej wazonej z dwoch kolokwiéw (K) i aktywnosci na ¢wiczeniach (A) wg
wzoru OC= 80%K+20%A z zaokrggleniem do skali ocen obowigzujacych w AMG

Uwaga: student otrzymuje ocene powyZzej dostatecznej, jeZeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg wymagane

minimum.

Naklad pracy studenta:

Forma aktywnosci

Szacunkowa liczba godzin na
zrealizowanie aktywnosci

\ C P S
Godziny kontaktowe 60 105
Czytanie literatury 15 30
Przygotowanie do zaje€laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 20 60
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 4 12
Udziat w konsultacjach 10 15
}.acznie godzin 109 222
Liczba punktow ECTS 6 6
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 12
Obcigzenie studenta zwigzane z zajéciami praktycznymi
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu 206

nauczycieli akademickich




Literatura:

Literatura podstawowa

1. Krysicki W., Whodarski L., 2006. Analiza matematyczna w zadaniach, cz. 1, 2, Wydawnictwo Naukowe
PWN, Warszawa.

3. Stankiewicz, W., Wojtowicz J., 1999. Zadania z matematyki dla wyzszych uczelni technicznych, cz. A, B,
Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa.

4. Zakowski W., Kolodziej, W., 2002. Matematyka: Analiza matematyczna, cz.2, WNT, Warszawa.

5. Zakowski W., Leksinski W., 2003. Matematyka: Réwnania rézniczkowe Funkcje zmiennej zespolonej
Przeksztalcenia catkowe, cz.4, WNT, Warszawa.

Literatura uzupelniajgca

1. Berman G. N., 1975. Zbiér zadan z analizy matematycznej, PWN, Warszawa.

2. Kaczor W. J., Nowak M. T., 2005. Zadania z analizy matematycznej, cz. I, II, IIl, PWN, Warszawa.

3. Kotowrocki K., 2001. Matematyka, Wyklad dla studentédw, cz. 1, Fundacja Rozwoju Akademii Morskiej w
Gdyni, Gdynia.

4. McQuarrie D. A., 2005. Matematyka dla przyrodnikéw i inZynieréw, cz 1, 2, 3, PWN, Warszawa.

5. Minorski W. P., 1972. Zbiér zadah z matematyki wyzszej, WNT, Warszawa.

Prowadzacy przedmiot:

Tytu¥/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr Adam Cichocki (I, IT semestr) Katedra Matematyki

dr Ewa Wilkanowska (III semestr) Katedra Matematyki

2. Pozostale osoby prowadzace zajecia:

dr Adam Cichocki Katedra Matematyki

dr Krzysztof Kaminski Katedra Matematyki

dr Ewa Wilkanowska Katedra Matematyki




AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY @lﬂ ./j?O
Nr | 7 | Przedmiot: Fizyka ‘ﬁr
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika / studia pierwszego stopnia s & n j ]
Forma studiow: stacjonarne
Profil ksztatcenia: Ogolnoakademicki D
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania
Semesir ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S N C L P
I 5 2 2 0 30 30 0
I 2 0 0 2 0 0 30
Razem w czasie studiow: 90

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1 | Wiedza i umiejetnosci z fizyki w zakresie szkoty $redniej

2 | Wiedza i umiejetnosci z matematyki w zakresie szkoly $redniej

Cele przedmiotu
1 Zapoznanie stuchaczy z podstawami fizyki z zakresie niezbednym do zdobywania wiedzy przedmiotow
" | zawodowych na Wydziale E
) Wyksztatcenie umiej¢tnosci w zakresie projektowania i przeprowadzenia pomiaréw oraz ich opracowania w
" | zakresie niezbednym do bezpiecznej obstugi systemow technicznych.

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakohczeniu cyklu ksztatcenia:

Odniesienie do
Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: kierunkowych
efektow ksztalcenia
opisa¢ najwazniejsze zjawiska fizyczne, zdefiniowaé wielkosci fizyczne je KW _02
EKP1 charakteryzujace oraz ich jednostki w uktadzie SI oraz z innych uktadow
stosowanych w praktyce morskiej
EKP2 sklasyfikowac i opisa¢ matematycznie rodzaje ruchow w zakresie mechaniki KW _02
klasycznej
opisa¢ i zinterpretowaé wlasciwosci termiczne cial i wielkosci je KW 02
EKP3 charakteryzujace, oraz opisac¢ prawa rzadzace konwersja energii cieplnej i
mechaniczne;j
opisa¢ wielkosci charakteryzujace zjawiska elektryczne oraz procesy KW _04
EKP4 zwigzane z obecnos$cia i przeptywem tadunkow elektrycznych, a takze opisac
relacje miedzy zjawiskami magnetycznymi i elektrycznymi
opisac falowe i kwantowe wtasciwosci $wiatla, prawa opisujace emisj¢ KW 02
energii $wietlnej i efekty jej oddziatywania z materia
EKP6 opisa¢ jadrowy model atomu w ujeciu kwantowym oraz procesy zwiazane ze KW 02
zmianami stanéw energetycznych atomow i czasteczek
EKP7 scharakteryzowac teori¢ dotyczaca budowy jadra atomowego KW _02
i zinterpretowad procesy energetyczne towarzyszace przemianom jagdrowym




opisa¢ rodzaje przewodnictwa w oparciu o teori¢ pasmowg energii KW_04
EKP8 . .
elektronow w ciele statym
projektowacé i przeprowadzaé pomiary zmierzajace do weryfikacji KU 03
EKP9 . L
matematycznych modeli prostych zjawisk fizycznych
EKP10 przygotowywac raporty z ekspertyz pomiarowych KU 03
EKP11 pracowaé w zespole, przyjmujac w nim role kierownicze i wykonawcze KK 04
analizowa¢ funkcjonowanie urzadzen technicznych pod wzgledem KW_02 KW-04
EKP12 S
zachodzacych w nich zjawisk fizycznych
Tresci programowe:
Semestr I (FIZYKA 1)
i Liczba godzin | Odniesienie
Lp. Zagadnienia do EK dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. Wielkosci fizyczne i ich jednostki. 2 4 EKP1
) Podstawy mechaniki klasycznej — konwersja fizyki Arystotelesowskiej na ) 5 EKP2
’ Newtonowska.
3. Kinematyka i dynamika punktu materialnego. 2 4 EKP2
4 Kinematyka i dynamika bryty sztywnej w ruchu postgpowym i 4 5 EKP2
' obrotowym.
Hydrostatyka - ci$nienie, prawo Pascala, prawo Archimedesa. EKP2
5. Hydrodynamika - rownanie ciggto$ci, rownanie Bernoullego, zjawisko 2 2
lepkosci.
6 Ruch drgajacy — harmoniczny: prosty, ttumiony i z sita wymuszajaca. ) 2 EKP2
‘ Ruch falowy. DZzwick jako fala.
7 Czasteczkowa teoria zjawisk cieplnych. Réwnania stanu gazu. Energia 5 2 EKP3
’ wewnetrzna. Skale temperaturowe.
3 Pierwsza i druga zasada termodynamiki. Przemiany gazu doskonatego. > 4 EKP3
' Praca cieplnego silnika idealnego.
9. Entropia. Przemiany fazowe materii. 2 2 EKP3
10 Pole elektrostatyczne — prawo Coulomba i Gaussa. Pojemnos¢ ) 2 EKP4
) elektryczna.
1 Prad elektryczny. Mechanistyczna geneza prawa Ohma oraz praw 4 5 EKP4
' Kirchhoffa. Obwody pradu statego i zmiennego (W tym przemiennego).
12 Pole magnetyczne. Prawo Biota-Savarta-Laplace’a. Indukcja 4 ° EKP4
' elektromagnetyczna.




Semestr 11

Liczba godzin Odniesienie
Lp. Zagadnienia W ¢ L do EK Fila
przedmiotu
1. Wprowadzenie do zaje¢ laboratoryjnych. Przepisy BHP. 1 EKPI11
L . . . . 1 EKP9
2. Pomiary ich doktadnos$¢. Opracowanie wynikow pomiarow.
EKP10
3. Wyznaczanie ggstosci ciat statych i cieczy. 2 EKPI1,
. . o Lo EKP2
4. Wyznaczanie natgzenia pola grawitacyjnego Ziemi. 2
EKP9
5. Analiza ruchu harmonicznego, wyznaczanie wspolczynnika thumienia. 2 EKP10
6 Analiza ruchu obrotowego bryly sztywnej. Wyznaczanie momentu 2
' bezwladnosci metodami dynamicznymi.
7. Sprawdzanie praw gazu doskonatego. 2 EKP3
5 EKP9
8. W ie ciept ian f: h.
yznaczanie ciepla przemian fazowyc EKP10
9 Wyznaczanie pojemnosci elektrycznej metoda roztadowania 2 EKP4,EKP9
) kondensatora. EKP10,EKP12
10 Sprawdzanie prawa Snella, wyznaczanie wspotczynnika zatamania 2 EKP5
$wiatla. EKPY
11. Wyznaczanie ogniskowej soczewek. 2
12. Wyznaczanie wspotczynnika sprawnosci §wietlnej zrodet swiatta. 2 | EKP4, EKP5
13. Sprawdzanie rownania Einsteina-Millikana, wyznaczanie stalej Plancka. 2 EKPS8
14. Statystyczne opracowanie wynikow pomiarow. 2 EKP10
Metody weryfikacji efektéw ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:
Symbol Egzamin | Egzamin | Kolokwiu ) . Prezentacj Zaliczenie
Test ) Sprawozdanie | Projekt Inne
EKP ustny pisemny m a praktyczne
EKPI X X
EKP2 X X
EKP3 X X
EKP4 X X
EKP5 X
EKP6 X
EKP7 X
EKPS8 X




X
EKP9 X (podczas
zaje¢ lab.)

EKP10 X

X

EKPI11 (podczas
zaje¢ lab.)

X

EKP12 (podczas
zajec lab.)

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr | Ocena pozytywna (min. dostateczny)

Student osiggnat zaktadane efekty ksztalcenia

Uczestniczyt w wyktadach 1 ¢wiczeniach rachunkowych (dopuszcza si¢ sumarycznie 3
nieobecnosci)

Uzyskat pozytywne oceny z kolokwiow i testoéw obejmujacych swym zakresem zagadnienia
omawiane na ¢wiczeniach rachunkowych

Ocena koncowa to $rednia wazona ocena z ¢wiczen rachunkowych i z egzaminu (2/3 —
wyktad, 1/3 — éwiczenia)

Student osiagnat zaktadane efekty ksztatcenia

Uczestniczyt w ¢wiczeniach laboratoryjnych wykonujac i zaliczajac wszystkie ¢wiczenia
1I przewidziane w harmonogramie

Ocena koncowa to $rednia arytmetyczna ocena z ¢wiczen laboratoryjnych i z kolokwium
zaliczajacego

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dst., jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczajg wymagane minimum

Nakfad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 60 30
Czytanie literatury 30 15
Przygotowanie do zajg¢ laboratoryjnych, projektowych 30
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 30
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 30
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 5
Udzial w konsultacjach 10 5
Lacznie godzin 135 70
Liczba punktow ECTS 5 2
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 7
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 30+30=60h
Obciazenie studenta na zajgciach wymagajacych bezposredniego udziatu 60+30+15=105h
nauczycieli akademickich




Literatura:

Literatura podstawowa

1. Otremba Z., Wybrane zagadnienia fizyki klasycznej, wyd.: Akademia Morska, Gdynia 2004
2. Otremba Z., Fizyka wspotczesna, wyd.: Akademia Morska, Gdynia 2005

3. Massalski J., Massalska M., Fizyka dla inzynieréw, Wyd.: WNT 2006.

4. Resnick R., D. Halliday, Fizyka, t. I, PWN, 1997

Literatura uzupehiajaca

1. JewettJ. W., Sewrway R. A. Physics for scientists and engineers. Broocs/Cole. Kanada, 2010.
Bobrowski C. Fizyka - Krotki kurs. WNT Warszawa 1998

Wréblewski A. K. Historia Fizyki WN PWN Warszawa 2007

Breuger H., Atlas Fizyki. Proszynski i S-ka Warszawa 2000

Drynski T., Cwiczenia laboratoryjne z fizyki, PWN, Warszawa, 1978.

Druga pracownia fizyczna, red, F. Kaczmarek, PWN, Warszawa, 1976.

Zawadzki A, H. Hofmokl, Laboratorium fizyczne, PWN, Warszawa, 1964.

Strona internetowa: http://kepler.am.gdynia.pl

PN AW




Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imig, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Dr hab. prof. AMG Zbigniew Otremba Katedra Fizyki
2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Mgr Jolanta Kaminska Katedra Fizyki
Dr Adam Stelmaszewski Katedra Fizyki
Dr hab. prof. AMG Bogustaw Pranszke Katedra Fizyki
Dr Wtodzimierz Freda Katedra Fizyki
Mgr Katarzyna Boniewicz-Szmyt Katedra Fizyki

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — ¢wiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktow
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczace;j si¢, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o wymaganiach

w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania $wiadectw oraz petnienia wacht.
MiBM - kierunek studiéw; Mechanika i Budowa Maszyn

Data aktualizacji: 20.03.2013 .



AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY @@_.‘\1 -’ifo
Mg
Nr | 8 | Przedmiot: Informatyka ;? ;i
Kierunek/Poziom ksztalcenia: Elektrotechnika/Studia pierwszego stopnia 4 ‘l j =
Forma studiéw: Studia stacjonarne A‘ ‘h
Profil ksztalcenia: Ogdlnoakademicki D IY"'I{&?*
Specjalnosc: Komputerowe Systemy Sterowania g
ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr
W C L P S w C L P
1 4 2 30
2 2 2 30
Razem w czasie studiow: 60

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetno$ci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1.| Wiedza z zakresu matematyki — IV etap edukacyjny
2.| Wiedza z zakresu informatyki — IV etap edukacyjny

Cele przedmiotu
1. | Nabycie przez Studenta podstaw programowania komputeréw
2.| Nauczenie Studenta programowania w jezyku ANSI C

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow
ksztalcenia

EKP1 Bezpiecznie korzysta¢ ze sprzetu komputerowego i posiada¢ wiedze K W01; K W06

zasady jego dzialania. Zna¢ podstawowe zasady poruszania si¢ w
systemie operacyjnym.

EKP2 Rozwiazywa¢ zadania z zakresu r6znych dziedzin nauczania z K U014
wykorzystaniem programéw komputerowych i metod informatyki.
EKP3 Definiowa¢ struktury programu i podstawowe elementy w jezyku K W06

ANSI C. Zapisywac prosty algorytm liniowy w postaci programu
komputerowego w jezyku ANSI C.

EKP4 Stosowac¢ funkcje wlasne w programie oraz przekazywac¢ argumenty. | K W06
Wykonywa¢ operacje na tablicach oraz ich stosowaé. Zapisywac¢ dane
do pliku i odczytywacé z pliku.

EKP5 Przeprowadzac¢ konfiguracje w srodowisku programistycznym Visual | K U014
Studio
EKP6 Zlokalizowa¢ i usuna¢ btedy w programach oraz przetestowac je. K U014

Zastosowa¢ w programach instrukcje i zadeklarowa¢ zmienne.
K W02, K UO08; K K05 — symbole efektow ksztalcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-
kompetencje spoteczne)




Tresci programowe:

Semestr 1
Zagadnienia Liczba godzin | Odniesienie
Lp. do EKP dla
W |C|LP przedmiotu
1. Organizacja i zasady dzialania komputera. 2 EKP1
Systemy liczbowe, jednostki informacyjne i binarne kodowanie 2 EKP1;EKP2
liczb.
3. System operacyjny, przeznaczenie i zasadnicze elementy skladowe 2 EKP1;EKP2
systemu operacyjnego.
4, Sieci komputerowe. 2 EKP1;EKP2
5. Oprogramowanie uzytkowe — edytory tekstu, programy 2 EKP1;EKP2
obliczeniowe, bazy danych i grafika.
6. Arkusz kalkulacyjny. Rozwigzywanie probleméw numerycznych i 2 EKP1;EKP2
optymalizacyjnych. Filtry, generowanie zestawien. Obstuga baz
danych.
7. Jezyki programowania komputerow, jezyk wewnetrzny, 2 EKP3
assembler, jezyki wysokiego poziomu.
8. Zasady programowania, algorytmy. 2 EKP3
9. Klasyfikacja typow. Zmienne i wyrazenia. Instrukcje proste i 2 EKP4;EKP6
strukturalne.
10.  |Instrukcje warunkowe i powtarzania. 3 EKP2
11.  [Funkcje, przekazywanie parametrow. 3 EKP6
12. Typy strukturalne: tablicy, struktury, pliki. 5 EKP4
Semestr 11
Lp. Zagadnienia Liczba Odniesienie
godzin do EKP dla
w|C]|L przedmiotu
1. Konfiguracja w $srodowisku programistycznym 2 EKP5
Visual Studio C++..
2. Podstawowe konstrukcje jezyka ANSI C 4 EKP3
3. Instrukcje warunkowe i instrukcje iteracyjne jezyka ANSI C. 6 EKP6
4. Operacje na tancuchach w jezyku ANSI C. 3 EKP4
5. Funkcje w jezyku ANSI C — zasady przekazywania parametrow. | 5 EKP4
6. Typy ztozone, tablicy, struktury. 5 EKP4
7. Operacje na plikach w jezyku ANSI C 5 EKP4
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegdlnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin Egzamin Kolokwium | Sprawozdanie Projekt | Prezentacja | Zaliczenie Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X X




EKP5 X X

EKP6 X X
Kryteria zaliczenia przedmiotu:
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Ocena w zakresie wyktadow:
I e na podstawie odpowiedzi na pytania dotyczace materialu omowionego na

wyktadach.

Ocena w zakresie laboratoriow :

11 e na podstawie oceny biezgcego postepu realizacji zadan.
e na podstawie testu praktycznego przy komputerze.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia

przekraczajg wymagane minimum.

Naklad pracy studenta:

Forma aktywnosci

Szacunkowa liczba godzin na
zrealizowanie aktywnosci

W, C L P S

Godziny kontaktowe 30 30
Czytanie literatury 15
Przygotowanie do zajec laboratoryjnych, projektowych 20
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 15
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 10
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 5

Udziat w konsultacjach 10 15
Lacznie godzin 73 70
Liczba punktéow ECTS 4 2
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 6

Obcigzenie studenta zwigzane z zaj¢ciami praktycznymi

30+15+15+5+10=75

Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego
udziatu nauczycieli akademickich

30+20+10+15=75

Literatura:

Literatura podstawowa

1. N. Wirth, Algorytmy+ struktury danych = programy, WNT 2002

D. van Tassel, Praktyka programowania, WNT 1982

2
3. C. Brian W. Kernighan Dennis M. Ritchie, Jezyk ANSI C, WNT Warszawa 2000
4. A. Wroblewski, Algorytmy struktury danych i techniki programowania, wydawnictwo Helion

2010




Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Dr inz. Natalia Strzelecka KAO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Dr inz. Natalia Strzelecka KAO

Objasnienie skrotow:

W —zaj¢cia audytoryjne,

C — ¢wiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktow
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej sig, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o wymaganiach
w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania $wiadectw oraz petnienia wacht.



AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny ‘_&.ﬂli Ay
e
Nr | 9 | Przedmiot: Inzynieria materialowa "g ';'1
Kierunek/Poziom ksztalcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia ] % ‘l j -
Forma studiow: stacjonarne é‘ ’b
Profil ksztatcenia: ogolnoakademicki G
Specjalnosc: Komputerowe Systemy Sterowania ;
Semesir ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
S W | C L P | S W C L P
1 2 1 15
2 1 1 15
Razem w czasie studiow: 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiej¢tnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1.| Brak

Cele przedmiotu

1. | Zakres wiedzy i umiejetnosci wynika z realizacji programu szkolenia zgodnego z DU 2017 poz. 775 zat.5,

tabela 5.1.7

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych efektow
ksztalcenia

EKP 1 zna podstawowe wlasciwosci materiatow elektrotechnicznych. K W02,K W03,K W05
opisuje narazenia wystepujace w srodowisku okrgtowym
EKP 2 dla materiatéw E_gg? K_wos,
elektrotechnicznych. -
EKP 3 zna wymagania stawiane materiatlom elektrotechnicznym stosowanym K_W02,K_W03,
- na statkach. K W05
dobiera materiaty elektrotechniczne do okreslonego zastosowania i K W02 K W03
EKP 4 narazen K Wo 5’ - ’
srodowiskowych. -
uwzgledniania w procesie eksploatacji urzadzen elektrycznych
EKP 5 ograniczenia K_Wo02,K_W03,
B wynikajace z rodzaju zastosowanych materiatow K_W05
K W02, K W03,
opisuje metody pomiaru wlasciwosci elektrycznych materiatlow K Wo05
EKP 6 . . _ >
- elektroizolacyjnych K U01
opisuje metode oscyloskopowa pomiaru mocy strat w materiatach K W02,K W03,
EKP_7 magnetycznych K W05
K U02,K U03,
EKP 8 obstuguje aparaturg laboratoryjna, opracowuje wyniki pomiarow K K04
postuguje¢ si¢ odno$nymi dokumentami K U0l
EKP_9 normalizacyjnymi -
EKP 10 | wyjasnia podstawowe sposoby ochrony przed korozja K_W03




Tresci programowe:

Semestr [
Zasadnieni Liczba godzin Odniesienie
Lp. agadnienia do EKP dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. Wprowadzenie. Materiaty przewodzace. Budowa i przewodno$¢ metali.
[STCW-5.1.7-1] 1 EKP_1
2 L, .. . . EKP 2,
: Wybrane przyktady materialéow przewodzacych i ich zastosowania. Korozja
Ii. Nadprzewodniki. [STCW-5.1.7-2] 2 EKP_3,
metali. p . 1. EKP 4, EKP 5
3. Materiaty polprzewodzace. Polprzewodniki. [STCW-5.1.7-3] 1 EKP 1
4. Warystory. Termistory. Tworzywa sztuczne potprzewodzace. Materiaty | EKP 1
optoelektroniczne. [STCW-5.1.7-4] B
5. Wiaséciwos$ci materiatow elektroizolacyjnych. Przenikalno$¢ elektryczna. | EKP 1
[STCW-5.1.7-5] -
6. Dielektryki gazowe, ciekle i state nieorganiczne. [STCW-5.1.7-6] ) EKP 1
7. Dielektryki state organiczne. Tworzywa sztuczne. [STCW-5.1.7-7] 1 EKP 1
8. EKP 2,
Trwato$¢ materiatow elektroizolacyjnych. [STCW-5.1.7-8] 1 EKP_3,
EKP 4, EKP 5
9. Przenikalno$¢ magnetyczna. Diamagnetyki. Paramagnetyki. Ferromagnetyki. 5 EKP 1
[STCW-5.1.7-9] -
10. |Podzial i wlasciwo$ci materiatdéw magnetycznych. [STCW-5.1.7-10] 1 EKP 1
11. " |Amorficzne materialy magnetyczne. Stopy nanokrystaliczne. [STCW-5.1.7-11] | EKP_1
12, | Nanotechnologie. Kierunki rozwoju inzynierii materiatowej. [STCW-5.1.7-12] 1 EKP 1
13. EKP 1,
EKP 2,
Zaliczenie 1 EKP 3,
EKP 4,
EKP 5
Semestr 11
Lp. Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
, do EKP dla
Wi clL przedmiotu
1. Wprowadzenie. Instruktaz BHP. Demonstracja i omdéwienie wszystkich )
éwiczen. EKP_8
2. Pomiary mocy strat i rozdziat strat w ferromagnetykach. 2 EKP_7, EKP_8
3. . . L . EKP 6,
Pomiary przenikalnosci elektrycznej i tg. 2 EKP 8. EKP 9
4. ) EKP_6, EKP_8,
Pomiary wytrzymatosci elektrycznej doraznej i jednominutowe;. EKP 9
5. Pomiary rezystywnosci skro$nej i powierzchniowej dielektrykow statych. 4 EKP E?ﬁg’ 9
6. Prezentacja i omowienie wybranych tworzyw sztucznych. 1 EKP Ef IEPK*PI 9
= TEKP_4,
Powtoki i ochrona przed korozja. 1 EKP_5,
EKP 10
8. EKP 1,
EKP 6,
N EKP 7,
Zaliczenie. ! EKP_8,
EKP 9,

EKP 10




Metody weryfikacji efektow ksztatcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:

Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacja | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP 1 X
EKP 2 X
EKP 3 X
EKP 4 X
EKP 5 X
X
EKP 6 X
EKP 7 X
X
EKP 8 X
EKP_9 X
EKP 10 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
I Kolokwium koncowe wyktad [prog zal.: 50%][proc oceny 100%]
Zaliczenie koncowe - [prog zal. 50%], [prog oceny 34%)]
1I Sprawozdania z laboratoridw - [prog zal. 50%)], [prog oceny 33%)
Kolokwia w czasie semestru - [prog zal. 50%], [prog oceny 33%]

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg wymagane

minimum.
Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 5
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 2
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziat w konsultacjach

nauczycieli akademickich

Lacznie godzin 25 22
Liczba punktoéw ECTS 2 1
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 3
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 22
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu 30




Literatura:

Literatura podstawowa

1. Celinski Z., Materiatoznawstwo elektrotechniczne, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Wydanie III-popr.i rozszerzone,
2005.
2. Kolbinski K., Stowikowski J., Materiatoznawstwo elektrotechniczne, WNT Warszawa wyd. III, 1988.

3. Poradnik Inzyniera Elektryka. Tom 1. Warszawa, WNT 1996.

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr hab. inz. Tomasz Tarasiuk prof. nadzw. AM KEO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

mgr inz. Damian Hallmann KEO

mgr inz. Marcin Lisowski KEO

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — éwiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu
punktoéw zaliczanych jako miara §redniego naktadu pracy osoby uczacej si¢, niezbednego do uzyskania
zaktadanych efektow ksztatcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o

wymaganiach w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz petnienia wacht.




AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY @14 "ifo
| 10 | Przedmiot: Geometria i grafika inzynierska ‘ﬂ 5"
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia g K i j =
Forma studiow: stacjonarne
Profil ksztalcenia: Ogélnoakademicki D
Specjalno$¢ Komputerowe Systemy Sterowania
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
1 3 1 1 15 15
Razem w czasie studiéw: 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

| 1.| Wiedza i umiejetnosci w zakresie szkoly Sredniej |

Cele przedmiotu

1.| Zapoznanie si€ z podstawowymi technikami i metodami wykonywania réznych rodzajéw i odmian
rysunkéw technicznych o wiasciwosciach odpowiadajacych celowi do jakiego sg przeznaczone
2. | Nabycie umiejetnoéci postugiwania sie dokumentacjg techniczng

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakohczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow
ksztalcenia

EKP1 Kredli¢€ rzuty rownolegle zadanych figur geometrycznych oraz K_W01, K_WO03,

odtwarzacC rzeczywiste ksztatty i wielkosSci figur geometrycznych K_U06
przedstawionych w rzutach

EKP2 Kre$li€ podstawowe elementy rysunku technicznego, wymiarowaC K_U03, K_ W03

EKP3 CzytaC i weryfikowaC dokumentacje techniczng K _U03,K_W03,
K_KO03

EKP4 Porozumiewac si€ przy uzyciu technik graficznych K_U03,K_W03,
K_KO03

K_W02, K_U08; K_KO05 — symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiegtnosci, K-
kompetencje spoteczne)

Tresci programowe:

Semestr I
Lp. Zagadnienia Liczba godzin ggr]g}(?;egf:
W |C | LP przedmiotu

1. Zadania geometrii wykreSlnej. Elementy przestrzeni. Pojecie 1 EKP1
rzutu i metody rzutowania.

2. Rzuty Monge'a - odwzorowanie elementow przestrzeni (punkt, 2 2 EKP1
prosta, plaszczyzna) w rzutach prostokamych.

3. Przynalezno$¢elementéw. Elementy wspolne. 3 2 EKP1

4. Normalizacja w technice (formaty arkuszy, podziatki, grubasci, 1 EKP2
rodzaje i zastosowanie linii rysunkowych, uk}ad rzutni, tabliczki
znamionowe).

5. Stosowane uproszczenia rysunkowe. Istota i zasady 2 EKP2, EKP3
wymiarowania. Zarzgdzanie dokumentacjg techniczng.




6. Schematy instalacji i zasady ich rysowania. Zasady sporzadzania | 2 2 |EKP2, EKP3
schematow hydraulicznych, pneumatycznych oraz instalacji
elektrycznej. Rysowanie schematéw instalacji.
7. Odwzorowanie ksztattu bryt w rzutach prostokatnych i 2 3 |EKP1, EKP3
aksonometrycznych. Widoki, przekroje i klady.
8. Zasady zapisu wymiaréw. Tolerowanie wymiarow, ksztattu i 2 EKP3
potoZenia, oznaczenie chropowatoSci.
9. Polaczenia gwintowe - oznaczenia i uproszczenia. Polaczenia 2 |EKP2, EKP3
spawane - oznaczenia i uproszczenia.
10. Rysowanie schematéw konstrukcji statycznych. 2 EKP4
11. Komputerowe programy wspomagajace rysowanie - edytory 1 EKP4
rysunk6w. Organizacja zapisu rysunku do graficznej bazy
danych. Uklad wspohrzednych w edytorze.
12. Wspohzedne bezwzgledne i wzgledne. Podstawowe narzedzia 1 EKP2
rysunkowe edytora rysunkow.
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegdlnych efektéw/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwium | Sprawozdanie Projekt | Prezentacja | Zaliczenie Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP1 X zal. prakt.
podczas €w.
projekt.
EKP2 X zal. prakt.
podczas Cw.
projekt.
EKP3 zal. prakt.
podczas €w.
projekt.
EKP4 zal. prakt.
podczas éw.
projekt.

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr

Ocena pozytywna (min. dostateczny)

(dopuszczalne 3 nieobecnosci).

zajeC

Student uzyskat zakladane efekty ksztalcenia. Uczgszczat na wyktady

Cwiczenia projektowe: zaliczenie wszystkich ¢wiczen projektowych wylacznie podczas

Ocena kohcowa - Srednia z zaliczenia kolokwium z wyktadu i éwiczen projektowych.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia
przekraczajg wymagane minimum.

Nakfad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C Il P S

Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 2

Przygotowanie do zajeClaboratoryjnych, projektowych 15
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 3

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2

Udziat w konsultacjach 3




}.acznie godzin 25 30
Liczba punktow ECTS 2 1
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 3
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 20
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezpoSredniego 35
udzialu nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Lewandowski. Z.: Geometria wykreSlna.

2. Dobrzanski T. Rysunek Techniczny Maszynowy. WNT, Warszawa 2014.

3. Skorek G.: Grafika inzynierska. Komputerowy zapis konstrukcji na przyktadzie AutoCAD-a.
Wydawnictwo AMG 2012.

4. Pikon A.: AutoCAD 201x.

Literatura uzupelniajgca

Otto F., Otto E.: Podrecznik Geometrii wykreslnej , PWN Warszawa, 1998 (i inne wydania).
Koczyk H.: Geometria wykredlna. Metoda Monge’a, aksonometria, 1995.

Waligorski J.: Geometria wykreslna dla inzynieréw i technikéw, 1972.

Kyziot L.: Geometria wykreSlna, zbiér zadan z rozwigzaniami, 1992.

Blach A.:Inzynierska geometria wykredlna. Podstawy i zastosowania, 2002.

Mierzejewski W.: Geometria WykreSlna , Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 2006.

SRR

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr inz. Grzegorz Skorek KPT

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

mgr inZ. Adam Szelezinski KPT

Objaénienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — ¢éwiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktéw
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej sig, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektow ksztatcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - mi edzynarodowa konwencja o wymaganiach
w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania Swiadectw oraz pelnienia wacht.




AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY Q}*ﬁl Jifo
Nr | 11 | Przedmiot: Metody numeryczne g 3 ?i
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika / Pierwszego stopnia e ‘l j -
Forma studiow: Studia stacjonarne “f' ‘h
Profil ksztalcenia: Ogoélnoakademicki & D IY'IQ{?
Specjalnosc: Komputerowe Systemy Sterowania 2
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
11 2 1 1 15 15
Razem w czasie studiow: 30
Wymagania wstgpne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)
1. | Wiedza z zakresu matematyki wyzszej objeta programem 1 semestru studidw inzynierskich
2.| Wiedza z zakresu podstaw elektrotechniki objeta programem 1 semestru studidéw inzynierskich
Cele przedmiotu
1. | Nabycie przez Studenta wiedzy na temat mozliwosci i wlasciwosci podstawowych metod numerycznych, w
szczegoblnosci w aspekcie zastosowan do rozwigzywania zadan obliczeniowych w obszarze elektrotechniki
2. | Nabycie przez studenta umiejetnos¢ formulowania zagadnien modelowania i obliczen matematycznych w
kategorii metod numerycznych
3.| Nabycie umiegjetnosci uzasadnionego wyboru i ukierunkowanego postugiwania si¢ gotowymi procedurami
numerycznymi, w tym umiej¢tnosci doboru ich parametréw

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztatcenia

EKP1 Korzystaé¢ ze zrddet literaturowych oraz opracowanych gotowych procedur— | K W01, K UO01,

algorytméw numerycznych K U05

EKP2 Dokona¢ oceny funkcjonalnej i wybiera¢ wlasciwy algorytm numeryczny w K W01, K W07

zalezno$ci od rozwigzywanego zadania. KU 01, K U07

EKP3 Dobra¢ parametry wybranej metody numerycznej i oszacowac blad obliczen KW 01 KU 01,

numerycznych. K U05

Tresci programowe:

Zagadnienia Liczba godzin | Odniesienie
Lp. do EKP dla
W C | L/P | przedmiotu
1. |Wstgpne uwagi o obliczeniach numerycznych: systemy liczbowe; liczby| 1 - EKP3
maszynowe; zrodta btedow. (1 godz.).
2. |Interpolacja: wielomiany interpolacyjne; wzory Lagrange’a i Newtona; funkcje | 2 2 EKP1, EKP2
sklejane (splajny) EKP3
3. | Aproksymacja $redniokwadratowa (wielomianowa, trygonometryczna) i| 2 2 | EKPI, EKP2
jednostajna (szeregi potggowe, Czebyszewa). Funkcje ortogonalne i pojgcie EKP3
falkow
4. |Rozwiazywanie rownan nieliniowych: metody bisekcji, Newtona i siecznych; 2 2 EKP1
metody iteracyjne; obliczanie pierwiastkow wielomianu. EKP2
5. |Poszukiwanie ekstremum funkcji — metody: podzialu; najszybszego spadky; 2 3 EKP1
poszukiwan przypadkowych EKP2
6. |Podstawowe metody rozwigzywania uktadow réwnan liniowych: doktadne 2 2 EKP1
(odwracania macierzy i eliminacji Gausa); iteracyjne EKP2
7. |Roézniczkowanie i catkowanie numeryczne: metoda trapezow, wzor Eulera. 3 4 EKPI
Rozwigzywanie rownan rézniczkowych zwyczajnych: wzor Taylora; metody EKP2
réznicowe; jawna i niejawna metody Eulera; metody Rungego-Kutty EKP3
8. |Podstawowe pojecia z zakresu numerycznego rozwigzywanie rownan 1 - EKP1
rozniczkowych czastkowych (2 godz.).




Metody weryfikacji efektow ksztatcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:

Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny | m a praktyczne
EKP1 X X
EKP2 X X
EKP3 X X
Kryteria zaliczenia przedmiotu:
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
1 Student brat udziat we wszystkich zajeciach projektowych oraz przygotowat zestaw sprawozdan z
projektoéw czastkowych. Student uczeszczat na wszystkie wyktady i zaliczyt kolokwium koncowe.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczaja

wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:

Forma aktywno$ci

Szacunkowa liczba godzin na
zrealizowanie aktywnosci

W, C L P
Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 6
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 6
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 6
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 6
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2
Udziat w konsultacjach 2
Yacznie godzin 31 27
Liczba punktoéw ECTS 1 1
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 2
Obcigzenie studenta zwigzane z zaj¢ciami praktycznymi 15+6+6=27h

Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu

nauczycieli akademickich

15+15+2 +2=34h

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Z. Fortuna, B. Macukow, J. Wasowski: Metody numeryczne. Seria ,,Podreczniki akademickie. Elektronika.

Inform. Telekomunikacja”, Warszawa, WNT, 2006

2. J. Jankowska, M. Jankowski: Przeglad metod i algorytméw numerycznych. Czes¢ 112", Warszawa, WNT, 1981

Literatura uzupetniajaca

1. D. Kincaid, W. Cheney; Analiza numeryczna; Warszawa, WNT, 2006

2. J. Stoer: Wstep do metod numerycznych, tom 1/2, Warszawa, PWN 1990

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Dr inz. Natalia Strzelecka KAO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Dr inz. Natalia Strzelecka KAO

Objasnienie skrotow:

W —zaj¢cia audytoryjne,
C — ¢wiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktow
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej sig, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o wymaganiach
w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania $wiadectw oraz petnienia wacht.




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny ﬂg_lﬂ ‘,j?
Nr| 2 Przedmiot: | Podstawy elektrotechniki é’ o 2 vy &
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia - %
Forma studiow: stacjonarne -] & n j <
Profil ksztatcenia: ogolnoakademicki A. ‘h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania Gﬂﬁq?’
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
1 6 2 3 30 45
2 5 2 3 30 45
3 2 2 30
Razem w czasie studiow 180

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

1 | Wiedza i umiejetnosci z zakresu szkoly sredniej

2 | Wiedza i umiejetnosci z zakresu semestru I

Cele przedmiotu:

Przekazanie podstawowej wiedzy z obszaru elektryki studentom Wydziatu Elektrycznego na kierunku Elektrotechnika
ze specjalnosciq Elektroautomatyka i Komputerowe Systemy Sterowania tak aby Absolwent studiow I stopnia
kierunku elektrotechnika o profilu praktycznym posiadal kwalifikacje uprawniajgce do pracy na stanowiskach

1 |inzynierow elektrykow i elektroautomatykow, projektantow, serwisantow i eksploatatorow uktadow, urzgdzen i
systemow elektrotechnicznych w zaktadach produkcyjnych i ustugowych, w szczegolnosci zwigzanych z gospodarkg
morskq. Zakres wiedzy i umiejetnosci wynika z realizacji programu szkolenia zgodnego z DU 2014 poz.526, zal.5,
tabela 5.1.10.

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

, . . . Odniesienie do kierunkowych
Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: B Tt Bt
Ma wiedze w zakresie matematyki niezbedng do:
1) opisu i analizy dziatania obwodow elektrycznych prqdu statego i sinusoidalnego
EKP 1 2) formuyl(?wanza zrrozwzqzywanza.lypowych zadan, zwigzanych z eksploatacjg K W0l K W02
urzqdzen i systemow elektrotechnicznych - -
EKP 2 Zna metody pomiaru mocy wlobwodach jeflnc.l i trojfazowych. Potrafi analizowaé K Wol. K Wo4
obwody elektrycznych w stanie ustalonym i nieustalonym. - -
Student potrafi :okreslac i mierzy¢ wielkosci przebiegow okresowych: okres,
przesuniecie fazowe, wartosci chwilowe, Srednie i skuteczne.
dokonac¢ pomiaru mocy czynnej, biernej i pozornej w obwodach trojfazowych
obcigzonych symetrycznie i niesymetrycznie. K Wi4, K U03, K U09,
EKP 3 , ; L e . - -
potrafi opracowac dokumentacje dotyczqcq realizacji zadania inzynierskiego i K K04
przygotowac tekst zawierajqcy omowienie wynikow realizacji zadania
Tresci programowe.
Semestr 1
Lp Zagadnienia w|C|L|P|S | Odn doEKP

Podstawowe pojecia i prawa teorii obwodow prqgdu statego. Prawo Ohma, prawa Kirchoffa, twierdzenia
1| Thevenina i Nortona. Zasada superpozycji. Maksymalny transfer energii (maksimum mocy) w obwodach 6|6
DC, dopasowanie odbiornika do zrédta.[STCW 5.1.1]




Rozwigzywanie obwodow liniowych prgdu statego. Polgczenia szeregowe i rownolegle elementow obwodu.
Obliczenia wartosci prqdow i/lub napie¢ w obwodach D.C za pomocq znanych praw i twierdzen (metoda
oczkowa, metoda weztowa, zastosowanie zasady superpozycji lub twierdzen Thevenina/Nortona),
przeksztalcenia trojkqt-gwiazda i gwiazda-trojkqt [STCW 5.1.1]

12

Rozwigzywanie obwodow nieliniowych prgdu statego za pomocq znanych praw i twierdzen. [STCW - 5.1.1]

Podstawowe pojecia, prawa i twierdzenia w teorii obwodow prqdu sinusoidalnego.[STCW - 5.1.1]

10

Rozwigzywanie obwodow liniowych prgdu sinusoidalnego. Szeregowe i réwnolegte lqczenie elementow
obwodu. Zastosowanie liczb zespolonych do opisu obwodow pradu sinusoidalnego. Moce w obwodach z
sinusoidalnymi przebiegami napiecia i prqdu. Obliczenia wartosci napiec/pradow w jednofazowych
obwodach prgdu sinusoidalnego za pomocq znanych metod lub twierdzen.[STCW - 5.1.1]

Semestr 2

Lp

Zagadnienia

Odn. do EKP

Rozwigzywanie obwodow prqdu sinusoidalnego cd [STCW- 5.1.1]

Obwody wielofazowe i trojfazowe, obwody symetryczne i niesymetryczne, obwody wyréownane,
skojarzenie zrodel i odbiornikéw w tréjkat i gwiazde, wlasnosci obwodu tréojfazowego skojarzonego w
gwiazde/trojkgt, moc w obwodach trojfazowych symetrycznych/niesymetrycznych, przeksztatcenie
Fourtescue'a - sktadowe symetryczne. [STCW - 5.1.1]

10

Przebiegi okresowe niesinusoidalne, warunki Dirichleta, przeksztatcenie catkowe Fouriera, szereg
trygonometryczny Fouriera, postaé algebraiczna i wykladnicza szeregu Fouriera, widmo amplitudowe i
fazowe przebiegu okresowego niesinusoidalnego. [STCW - 5.1.1]

Teoria czwornikow i filtrow elektrycznych, opis matematyczny czwornikow, logarytmiczne wspolczynniki
napigé/mocy, wspolczynnik thumienia, pasmo przenoszenia czwornika, typy filtrow pasywnych. [STCW -
5.1.1]

Stany nieustalone w obwodach elektrycznych, prawa komutacji, warunki poczgtkowe/koricowe, metoda
klasyczna rozwigzywania rownan rézniczkowych, odpowiedz uktadu RC/RL na wymuszenie state. [STCW -
5.1.1]

10

Stany nieustalone w obwodach elektrycznych, transformata Laplacea, odwrotna transformata Laplacea,
rozwiqzywanie rownan rézniczkowych metodq operatorowq. [STCW - 5.1.1]

10

Obwody o parametrach rozlozonych, linia dluga, parametry jednostkowej linii diugiej, opoznienie fazowe,
dlugosé fali, predkosé rozchodzenia sig fali, réwnania telegrafisty. [STCW - 5.1.1]

Semestr 3

Zagadnienia

~
~
%)

Odn. do EKP

Wprowadzenie.Regulamin BHP

Wprowadzenie do programu MathCad

Badanie ztozonego obwodu prqdu statego: transfiguracja gwiazda - trojkqt

Zasada superpozycji i zasada wzajemnosci

Twierdzenie Thevenina, charakterystyka elementu nieliniowego

Parametry ukladu zastepczego cewki bez rdzenia i z rdzeniem zelaznym

Kompensacja mocy biernej

Rezonans napieé i prgdow

Termin na odrabianie i uzupetnianie zaleglosci

Ferrorezonans napie¢ i pradow

Obwody tréjfazowe

Wartosci Srednie i skuteczne - obserwacja przebiegow quasi - stacjonarnych

Analiza harmoniczna okresowych funkcji analitycznych i nieanalitycznych

Symulacja stanéw nieustalonych

Uzupetnienie i zaliczenie laboratorium

[N S T BT BT SN BN BT BT IR BN BTN BT [ Y

Metody weryfikacji efektow ksztatcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):

Symbol EKP

Egzamin
ustny

Egzamin

; Kolokwium
pisemny

Test Sprawozdanie Projekt

Prezentacja

Zaliczenie
praktyczne

Inne

EKP 1 X X

EKP 2 X X

EKP 3 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Student uzyskal zakladane efekty ksztalcenia oraz spelnia wymagania konwencji STCW. Na wykladach dopuszcza sie 2 nieobecnosci. Cwiczenia
zalicza sig po uzyskaniu pozytywnych wynikow z kolokwiéw. Ocena koricowa z przedmiotu (OC) w tym semestrze skiada sig ze Sredniej wazonej
J z egzaminu ustnego (E) i éwiczen rachunkowych (CW) wg wzoru OC = 60%E + 40%CW, z zaokrggleniem do skali ocen obowiqzujgcych w

AMG.

Cwiczen jak i egzaminu.

Ocena koncowa z przedmiotu wpisana jest dla wyktadu i bedzie pozytywna jedynie pod warunkiem uzyskania oceny pozytywnej zarowno z




Student uzyskal zakladane efekty ksztalcenia oraz spetnia wymagania konwencji STCW. Na wyktadach dopuszcza sie 2 nieobecnosci. Cwiczenia
zalicza sig po uzyskaniu pozytywnych wynikow z kolokwiéw. Ocena koricowa z przedmiotu (OC) w tym semestrze skiada sig ze Sredniej wazonej
z egzaminu ustnego (E) i éwiczen rachunkowych (CW) wg wzoru OC = 60%E + 40%CW, z zaokrggleniem do skali ocen obowiqzujgcych w

2 AMG.
Ocena koncowa z przedmiotu wpisana jest dla wyktadu i bedzie pozytywna jedynie pod warunkiem uzyskania oceny pozytywnej zarowno z
Cwiczen jak i egzaminu.

3 Student uzyskat zakladane efekty ksztatcenia, oraz spetnia wymagania konwencji STCW. Ocena koricowa z laboratorium jest okreslona przez

procent z sumy (S)punktow mozliwych do uzyskania ze sprawozdan (60% z S = dst).

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczajg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci /4 C IL 2 S
Godziny kontaktowe 60 90 30
Czytanie literatury 20 20 6
Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych, projektowych 10
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 15 26
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 10
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 11 26
Udziat w konsultacjach 10 20 8
Lacznie godzin 116 182 64
Liczba punktow ECTS 11 2
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 13
Obcigzenie studenta zwiqzane z zajeciami praktycznymi 99
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 255
Literatura:
Semestr | Literatura podstawowa
1. Piotrowski T. "Podstawy elektrotechniki’, dostep elektroniczny dla studentow Akademii Morskiej w Gdyni
2. Osowski St., Siwek K., Smiatek M. “Teoria obwodow”, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 2006
3.Pasko M., Cichowska Z. "Zadania z elektrotechniki teoretycznej’, Wydawnictwo Politechniki Slgskiej
1 4.Bolkowski St. “Elektrotechnika teoretyczna” WN-T
1. Piotrowski T. ‘Podslawy elektrotechniki’, dostep elektroniczny dla studentow Akademii Morskiej w Gdyni
2. Osowski St., Siwek K., Smiatek M. "Teoria obwodow’, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 2006
3.Pasko M., Cichowska Z. "Zadania z elektrotechniki teoretycznej’, Wydawnictwo Politechniki Slgskiej
2 4.Bolkowski St. "Elektrotechnika teoretyczna™ WN-T
3 Jankowski P.: Analiza wynikow pomiarowych w elektrotechnice w Srodowisku Mathcad, Wydawnictwo AM, Gdynia 2007
Semestr | Literatura uzupetniajgca
1 brak
Czarnecki L. Pasko M. - Laboratorium z elektrotechniki teoretycznej czesél, czesé2. Gliwice: WPS 1987.
3 Chwaleba A., Poninski M., Siedlecki A.: Metrologia elektryczna. WNT, Warszawa, 1998.
Prowadzqcy przedmiot:
Tytut/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot
prof. dr hab. inz. Marek Hartman | KEO
2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia
prof. dr hab. inz. Marek Hartman KEO
mgr inz. Andrzej Pitat KEO
mgr inz. Damian Hallmann KEO
mgr inz. Marcin Lisowski KEO
dr inz. Tadeusz Piotrowski KEO
mgr inz. Jan Golaszewski KEO
dr inz. Piotr Jankowski KEO




AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny
M %
Nr | 13 | Przedmiot: Teoria pola elektromagnetycznego QB
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia é n j
Forma studiow: stacjonarne A, w
Profil ksztalcenia: ogo6lnoakademicki .Q B ?’
Specjalnosc: Komputerowe Systemy Sterowania Dyd
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
3 2 1 1 15 15
Razem w czasie studiow: 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiej¢tnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1. | Wiedza i umiejetno$ci z zakresu szkoty $redniej nabyte w trakcie uczestnictwa w zajeciach z
przedmiotu Fizyka, Matematyka

Cele przedmiotu

1. | Celem przedmiotu jest przekazanie podstawowej wiedzy i umiejetnosci w zakresie w zakresie teorii pola
elektromagnetycznego

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych efektow
ksztalcenia

EKP1 opisuje zjawiska elektryczne i magnetyczne, wymienia parametry i wielkosci je K W02,KW04,K UO1

charakteryzujace

EKP2 objasnia metody wyznaczania wielko$ci charakteryzujacych pole elektryczne i K W02,K W04,K UO01

magnetyczne. Omawia zastosowanie prawa Gaussa i Ampera do prostych
symetrycznych przypadkow

EKP3 modeluje uklady elektromagnetyczne dla pél wolnozmiennych w srodowisku K W02, K W04,
Maxwell Ansys K U03,K K01

EKP4 | modeluje uktady elektromagnetyczne dla pol wolnozmiennych w srodowisku K W02, K W04,
Maxwell Ansys K U01, K K01

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-kompetencje
spoteczne)

Semestr Il Treséci programowe:

Zagadnienia Liczba |Odniesienie
Lp. WEdZip | do EKP dla
1 Podstawy matematyczne opisu pola elektromagnetycznego, gradient, dywergencja,| 1 | PrZERIpiotT
) rotacja
Pole elektrostatyczne: tadunek elektryczny, wektorowe i skalarne wielkoS$ci
2. . . L 2 EKP1
charakteryzujace pole elektryczne, pojemnos¢ elektryczna
3.| Pole pradu elektrycznego (przeplywowe), metody wyznaczania rezystancji 2 EKP1,EKP2
4 Pole magnetostatyczne, metody wyznaczania wolnozmiennego pola magnetycznego,| 2 1 EKP3
"| warunki brzegowe na granicy niecigglo$ci materialowej
5 Pole magnetyczne w ferromagnetykach, zagadnienie proste i odwrotne w rozwia}zaniu2 EKP1
obwodu magnetycznego EKP2
6. | Zjawisko indukcji elektromagnetycznej, sprz¢zenia magnetyczne 2




EKP3,
EKP4
7. | Sity mechaniczne w polu magnetycznym 1 EKP3,
EKP4
8. | Pole elektryczne i magnetyczne zmienne w czasie, Rownania Maxwella, zjawisko | 3 EKP1,
naskoérkowosci, zblizenia EKP2
9. | Przyklady rozwigzania rownan pola elektromagnetycznego w  $rodowisku 12 EKPI
Mathcad/Ansys-Maxwell
10.| Uzupehienie i zaliczenie projektu 1 EKP4
Metody weryfikacji efektow ksztatcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacja | Zaliczenie
EKP ustny pisemny praktyczne
EKPI X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

i Student uzyskat zaktadane efekty ksztatcenia oraz spetnia
Wyktad: zaliczenie - kolokwium z wykladu.

1 Projekt: Wykonanie i zaliczenie wszystkich ¢wiczen projektowych

Student uzyskat zaktadane efekty ksztatcenia. Uczgszczat na zajecia projektowe.

Uwaga: student otrzymuje ocen¢ powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczaja wymagane

minimum.
Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S

Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 15
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 15
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 16
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 4
Udziat w konsultacjach
Lacznie godzin 50 30
Liczba punktow ECTS 1 1
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 2
Obcigzenie studenta zwigzane z zajgciami praktycznymi 30
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu 34
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. R.Sikora. Teoria pola elektromagnetycznego WNT Warszawa 1990.
2. Z.Piatek, P. Jabtonski Podstawy teorii pola elektromagnetycznego WNT 2012

D.Hallmann,P.Jankowski Przyktady obliczen wolnozmiennych p6l magnetycznych w §rodowisku Ansys-Maxwell

Wydawnictwo AM Gdynia 2016




Literatura uzupetniajaca

1. Krakowski M. Elektrotechnika teoretyczna. Tom 2, Teoria pola elektromagnetycznego. PWN, Warszawa—Poznan
1980.

H.Rawa Elektryczno$¢ i Magnetyzm PWN Warszawa 1994

M.Purcell Elektrycznos¢ i Magnetyzm PWN Warszawa 1975

D.J.Griffiths Podstawy Elektrodynamiki PWN Warszawa 2001

. Jankowski P.: Analiza wynikow pomiarowych w elektrotechnice w srodowisku Mathcad, Wydawnictwo AM w
dynia 2007.

QA wN

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr inz. Piotr Jankowski (wyktad) KEO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

mgr inz. Damian Hallmann KEO

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — éwiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu
punktoéw zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej si¢, niezbgdnego do uzyskania zaktadanych
efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - mi¢dzynarodowa konwencja o

wymaganiach w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania $wiadectw oraz pelienia wacht.




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny 1A
Nr 14 Przedmiot: | Metrologia q?} 3 ‘%’O
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia 2 ) )
Forma studiow: Stacjonarne ;5: & ‘l ﬁg
Profil ksztalcenia: Ogélnoakademicki “f‘ :h‘
; &4 i 1920
Specjalnos¢: Komputerowe systemy sterowania LA ) YN"P
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr | ECTS A ¢ L P S A ¢ L P S
2 3 2 30
3 2 2 30
4 2 2 30
Razem w czasie studiow 90

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczg przedmiotu):

1 |Znajomos¢ i zrozumienie podstawowych zjawisk fizyki, w tym w zakresie elektrotechniki.

Znajomos¢ i zrozumienie podstawowych zjawisk fizyki, w tym w zakresie elektrotechniki. Podstawowa wiedza
w zakresie zagadnien metrologii.

Cele przedmiotu:

Opanowanie umiej¢tnosci poprawnego mierzenia i oceny doktadnosci wynikdw, poznanie instrumentarium
1 |pomiarowego.

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Odniesienie do

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student: kierunkowych
EKP efektow ksztatcenia
EKPI zna pP@stawowe pojecia metrologif:zne, metody p.omi.aru podstavyowys:h K W14, K_U09
wielko$ci elektrycznych, rolg wzorcow w odtwarzaniu jednostek wielkosci
mierzonych.
identyfikuje przyczyny btedéw pomiaru oraz potrafi zastosowaé wlasciwe sposoby
EKP2 szacowania niepewno$ci wyniku pomiarowego. K W14, K U09

ma ogdlng wiedz¢ w zakresie metrologii, zna 1 rozumie metody pomiaru
podstawowych wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych, w tym metody cyfrowe,
ma szczegotowa wiedze na temat pomiardw eksploatacyjnych i diagnostycznych w
okretowych systemach elektroenergetycznych. Potrafi postuzy¢ sie wilasciwie| K W14, K U09, K U17,
dobranymi metodami 1 urzadzeniami umozliwiajacymi pomiar podstawowych|K U18

wielko$ci elektrycznych i nieelektrycznych, analizuje i ocenia uzyskane wyniki
[pomiaru

EKP3

EKP4  |przedstawia schematy ukladow pomiarowych do wyznaczania podstawowych|K W14, K U02, K U03,
wielkosci elektrycznych, wyjasnia przyczyny btgdow pomiaru oraz opisuje sposoby |K U09, K U17,K U18,
szacowania niepewno$ci pomiaru, wyjasnia budoweg i zasade pracy prostych| K K04

przyrzadow pomiarowych do pomiaréw podstawowych wielkosci elektrycznych,
podaje wynik pomiaru z doktadno$cia adekwatna do rozdzielczosci przyrzadu
omiarowego.

akceptuje losowo dobrany zespét, uzgadnia podziat zadan w pracach zespotu,
EKP5 przestrzega zasad bezpieczenstwa obowigzujacych w pomieszczeniach K K01, K-K04, K K05
laboratoryjnych

ocenia jako$¢ uzyskiwanych wynikow pomiarowych, kalibracj¢ czujnikéw

EKP6 ) o
1 przetwornikow.

K U 09




proces uczenia si¢ innych os6b, ma swiadomos$¢ waznosci i rozumie

rozumie potrzebg uczenia si¢ przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac

EKP7 pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu na

srodowisko, 1 zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje,
potrafi wspoétdziata¢ i pracowaé w grupie, przyjmujac w niej rdzne role

K K01, K_K02,K_K04

poczuciem odpowiedzialnos$ci za pracg wlasng oraz gotowoscia

przestrzega przyjetych warunkow realizacji zadan laboratoryjnych. Wykazuje sig

EKP8 podporzadkowania si¢ zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci

za wspolnie realizowane zadania

K_U17, K_K02
K_K03, K_K04

El

Tresci programowe:
Lp Zagadnienia w L | P | S | Odn doEKP
1 | Definicje podstawowych poje¢ metrologicznych. 1 EKP1
2 | Metody pomiarowe. 4 EKP1
3 | Analiza bledu i niepewno$ci pomiaru. 2 EKP2
4 |Konfiguracja i podstawowe wlasciwos$ci narzedzi pomiarowych. 4 EKP3
5 | Zastosowanie przetwornikéw elektromechanicznych. 2 EKP3
6 | Przetwarzanie analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowe. 2 EKP3
7 | Analogowe i cyfrowe pomiary podstawowych wielkos$ci elektrycznych. 2 EKP3
8 | Analogowe i cyfrowe pomiary czestotliwos$ci, okresu i przesuniecia fazowego 2 EKP3
9 |Multimetry analogowe i cyfrowe. 2 EKP3
10| Mostki pradu statego i zmiennego. 3 EKP3
11| Pomiary wybranych wielko$ci nieelektrycznych. 2 EKP3
12| Przesytanie i rejestracja sygnatéw pomiarowych. 2 EKP3
13| Wykorzystanie techniki komputerowej w procesie pomiarowym. 2 EKP3
Semestr 3
Lp Zagadnienia W L | P | S | Odn. doEKP
1 | Wprowadzenie -omowienie zasad realizacji ¢wiczen, zasady zaliczenia przedmiotu, 2 EKP5
2 | BHEBrcowanie i rozszerzanie zakresOw pomiarowych przyrzadow 2 EKP4
3 | Pomiary rezystanciji wielkich i rezystancji izolacji oraz mostkowe pomiary impedancji 2 EKP4
4 |Badanie wla$ciwosci miernikéw elektromechanicznych 2 EKP4
5 | Woltomierze prostownikowe 2 EKP4
6 | Analogowe i cyfrowe pomiary czasu i czestotliwosci 2 EKP4
7 | Oscyloskop elektroniczny, analogowy i cyfrowy 2 EKP4
8 |Rozliczenie I serii ¢wiczen, termin poprawiania niezaliczonych i odrabiania zaleglych 2 EKP7,8
9 | Pemeray mocy w ukladzie jednofazowym i w ukladzie troéjfazowym 4 EKP4
10| Mostek Wheatstone’a i mostek Thomsona 2 EKP4
11| Badanie wiasciwosci przyrzadow cyfrowych. Mikroprocesorowe przyrzady 4 EKP4
tablicowe. Wykorzystanie interfejsow komunikacyjnych
12| Pomiary jako$ci uziemienia i petli zwarciowych 2 EKP4
13| Rozliczenie przeprowadzonych ¢wiczen 2 EKP7.,8
Semestr 4
Lp Zagadnienia W L|P| S| OdndoEKP
1 | Wprowadzenie -omdwienie zasad realizacji ¢wiczen, zasady zaliczenia przedmiotu 2 EKP 5
2 | BHRnie charakterystyki statycznej czujnika termorezystancyjnego temperatury 2 EKP 5. 6
Pt-100. ’
3 | Badanie charakterystyki statycznej przetwornika pomiarowego w dwuprzewodowym 2 EKP 5, 6
standardzie 4-20 mA.
4 |Badanie wlasnosci statycznych fotodiody jako czujnika fotooptycznego 2 EKP 5, 6
5 |Badanie wplywu przewodow miedzianych na pomiar temperatury z zastosowaniem 2 EKP 5,6
termopary
6 | Badanie binarnych czujnikow do pomiardw cisnienia 2 EKP 5, 6
7 |Badanie programowalnego dwuprzewodowego przetwornika do pomiaru temperatury 2 EKP 5,6
(HART)
8 |Rozliczenie I serii ¢wiczen, termin poprawiania niezaliczonych i odrabiania zalegltych 2 EKP 7,8
0 | Badazsi charakterystyk statycznych czujnikéw termoelektrycznych 2 EKP 5, 6
10| Badanie dopuszczalnego obszaru pracy dwuprzewodowego pradowego toru 2 EKP 5, 6
pomiarowego 4—20 mA
11| Badanie analogowego toru pomiarowego ci$nienia. 2 EKP 5,6




12| Badanie wptywu potaczen przewoddw kompensacyjnych na tor pomiarowy 2 EKP 5. 6
temperatury z czujnikiem termoelektrycznym ’
13| Badanie wlasno$ci fotooptycznego detektora roznicowego 2 EKP 5, 6
14| Badanie toru wykonawczego sterowanego pradem 4-20mA 2 EKP 5, 6
15| Rozliczenie przeprowadzonych ¢wiczen laboratoryjnych 2 EKP7.8
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Symbol EKP Test [Tl Egz gin Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Ailiezanic Inne
ustny pisemny praktyczne
EKP1 X X
EKP2 X X
EKP3 X X
EKP4 X
EKP5 X
EKP6 X
EKP7 X X
EKPS§ X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

m@&ﬁl}%ﬂ @gﬁi%gyc zahczone na co

1 Uczestnictwo w zajeciach, pozytywne oceny z 2 kolokwiéw, egzamin koncowy
Zane )

2 &t@éﬁ&ﬁe@%@i&i@ﬂ%ﬁﬁ%@&%ﬁﬁﬁqﬁéw&a\mwkﬂ%p&%%a}{\’z/bﬁé
3 Reallz 102 % 73 ngd) : Z?angiugs?ge}%m%iqg g glawggﬁyrclﬁ%qugna Jeast sregnlqcz ogen poytywnyc?lcﬁnana ocenJa ca

1 o
negatywna skutkuje ocena ne}éatywnq z]prz miofu.

t n
m 3. 1 ZOl’l
Peﬁ) Ilg%grlu%ti%%% % \%
Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajq wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci \% [¢ L P S
Godziny kontaktowe 30 60
Czytanie literatury 10
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 5
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 3 2
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 1
Udziat w konsultacjach 1 1
Lacznie godzin 44 73
Liczba punktow ECTS 3 4
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 7
Obciazenie studenta zwigzane z zajgciami praktycznymi 60
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 92
Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

. Masnicki R., Mindykowski J., Metrologia, Skrypt Wydawnictwa Akademii Morskiej w Gdyni, Gdynia, 2015.

. Chwaleba A., Poninski M., Siedlecki A.: Metrologia elektryczna , WNT, Warszawa, 2010.

. Dusza J., Gortat G., Le$niewski A.: Podstawy miernictwa, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Wraszawa, 1998.
. Kulka Z., Libura A., Nadachowski M.: Przetworniki analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowe , WKL, Warszawa, 1987.

. Nawrocki W.: Komputerowe systemy pomiarowe, WKik., Warszawa, 2002.

. Rydzewski J.: Pomiary oscyloskopowe, WNT, Warszawa, 1999.

. Tumanski S.: Principles of Electrical Measurement, Taylor & Francis, New York, London, 2006.

N N R W N

. Masnicki R., Mindykowski J., Metrologia, Skrypt Wydawnictwa Akademii Morskiej w Gdyni, Gdynia, 2015.

. Chwaleba A., Poninski M., Siedlecki A.: Metrologia elektryczna , WNT, Warszawa, 2010.

. Marcyniuk A. i in.: Podstawy metrologii elektrycznej, WNT, Warszawa 1984.

. Dusza J., Gortat G., Le$niewski A.: Podstawy miernictwa, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Wraszawa, 1998.
. Roskosz R. : Miernictwo elektryczne. Laboratorium, Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej, Gdansk 2001.

. Kulka Z., Libura A., Nadachowski M.: Przetworniki analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowe , WKL, Warszawa, 1987.

. Nawrocki W.: Komputerowe systemy pomiarowe, WKik., Warszawa, 2002.

. Rydzewski J.: Pomiary oscyloskopowe, WNT, Warszawa, 1999.

. Tumanski S.: Principles of Electrical Measurement, Taylor & Francis, New York, London, 2006.
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1. Karty katalogowe badanych czujnikow i przetwornikow.

2. Dudoj¢ B,Tor pomiarowy w dwuprzewodowym standardzie pradowym 4-20mA, cz.1 Magazyn Ex, 2/2006, s. 46-50, (ISDN 1895-9830).
3. PN-EN 60751+A2, Czujniki platynowe przemystowych termometrow rezystancyjnych

4.PN-EN 60584-1:1997 Termoelementy - Charakterystyki

5. PN-EN 60584-3:2008, Termoelementy -- Cze¢$¢ 3: Kable rozszerzajace i kompensacyjne - Tolerancje i systemy rozpoznawcze

6. Zakrzewski J., ,,Czujniki i przetworniki pomiarowe, Podrecznik problemowy”, Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, Gliwice 2004, Poland.

Semestr

Literatura uzupelniajaca

1. Ardendarski J.: Niepewnos$¢ pomiaréw. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa, 2003.

2. Gregory B.A.: An Introduction to Electrical Instrumentation and Measurement Systems, Macmillan Education Ltd, London, 1985.

3. Mindykowski J.: Assessment of Electric Power Quality in Ship Systems Fitted with Converter Subsystems, Shipbulding & Shipping, Gdansk,
2003 (chapter 5- Measurement instrumentation of ship electric power plant).

4. Nawrocki W.: Rozproszone systemy pomiarowe, WKlL Warszawa 2006

5. Winiecki W.: Organiza

1. Ardendarski J.: Nlepewnosc pomlarow Oficyna Wydawmcza Pohtechmkl Warszawskle_], Warszawa 2003.

2. Gregory B.A.: An Introductionto Electrical Instrumentation and Measurement Systems, Macmillan Education Ltd, London, 1985.

3. Mindykowski J.: Assessment of Electric Power Quality in Ship Systems Fitted with Converter Subsystems, Shipbulding & Shipping, Gdansk,
2003 (chapter 5- Measurement instrumentation of ship electric power plant).

4. Nawrocki W.: Rozproszone systemy pomiarowe, WKilt,, Warszawa, 2006

5. Winiecki W.: Organizacja komputerowych systemdw pomiarowych. OW Politechniki Warszawskiej, 1997.

1. The HART Book, international guide to HART-based products & services, Issue 9, 1999/2000.

2. McGhee J., Henderson, 1. A., Korczynski M. J., Kulesza W., Scientific metrology, A.C.G.M LODART S.A. Poland, 93-005 £06dz,

ul. Wolczanska 223, 1-st edition, 1996( in english).

3. PN-83/M-53852, Termometry elektryczne. Charakterystyki opornikéw termometrycznych

4. Fraczek J., Walu$ J.,(redaktorzy). Laboratorium miernictwa przemystowego, Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, Gliwice 2002, Poland.
5. Hagel R., Zakrzewski J., Miernictwo dynamiczne, WNT, Warszawa, 1984.

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, Imi¢ i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot
prof. dr hab. inz. Janusz Mindykowski | KEO
2. Pozostate osoby prowadzace zajecia
prof. dr hab. inz. Janusz Mindykowski KEO
dr inz. Romuald Masnicki KEO
mgr inz. Marcin Lisowski KEO
dr inz. Bolestaw Dudoj¢ KEO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny _%@13 ‘,b
Nr| 15 Przedmiot:  Maszyny elektryczne < o 2 Yig #]
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg ?j}
Forma studiow: stacjonarne = & ‘l ~
Profil ksztalcenia: ogolnoakademicki A. ;h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD %ﬂ?’
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w c L P N w c I P S
3 3 3 45
4 2 2 30
Razem w czasie studiow 75

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

| 1 | Ogolna wiedza z elektrotechniki i fizyki.

Cele przedmiotu:

1

Opanowanie wiedzy i umiejetnosci na temat budowy, zasady dzialania i wlasnosci eksploatacyjnych maszyn
elektrycznych.

2 | Zakres wiedzy i umiejetnosci wynika z realizacji programu szkolenia zgodnego z DU 2017 poz.775 zal.5, tabela 5.1.3.

Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

, . . ) Odhniesienie do kierunkowych
Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: efektow ksztalcenia
EKPI prezentuje ogolng charakterystyke poszczegolnych typow maszyn i ich K W03;K W05;,K_UO0S;
zastosowanie, przemiany energetyczne, pojecie Sprawnosci K _K04;
opisuje budowe, zasade dziatania, wltasnosci eksploatacyjne maszyn prqgdu statego,
transformatorow jedno i trojfazowych, maszyn asynchronicznych i
EKP2 form jedno I trojfazony A el K_W03;K_W05:K_W013
synchronicznych,silnikow komutatorowych uniwersalnych, silnikow - - -
jednofazowych, maszyn reluktancyjnych i z magnesami trwatymi
identyfikuje rodzaje maszyn i ich parametry w zaleznosci od potrzeb
EKP3 eksploatacyjnych, wykorzystuje wiedze o maszynach elektrycznych do ich K Wi3;K UI0
prawidlowej obstugi w eksploatacji, mierzenia parametrow pracy, konserwacji
wykorzystuje wiedze na temat maszyn elektrycznych do potrzeb automatyzacji i
EKP4 VKOTZY, : /) ¢ Y ryczny p yzagy K Ul3
sterowania -
zna budowe, zasadg dzialania, wilasnosci eksploatacyjne silnikow i prgdnic prqdu
EKPS5 statego, transformatorow jedno i trojfazowych, maszyn asynchronicznych i K Wi3; K Ul0
synchronicznych,silnikow jednofazowych, krokowych i selsyn
zna rodzaje maszyn i ich parametry , wykorzystuje wiedz¢ o maszynach
EKP6 elektrycznych do ich prawidlowej obstugi w eksploatacji, mierzenia parametrow  |K _W13;K K04
pracy, konserwacji
EKP7 Przestrzega zasad bezpieczenstwa obowiqzujgcych w laboratorium, akceptuje K K04
losowo dobrany skiad zespolu, uzgadnia podzial zadan w pracach zespolowych -
Tresci programowe:
Semestr 3
Lp Zagadnienia wlc|L|P| S| Odn doEKP
Wstep do maszyn elektrycznych, prawa i pojecia z elektrotechniki dotyczqce maszyn elektrycznych,
1 | elementy konstrukcyjne, materialy i ich wlasciwosci, definicje i klasyfikacja maszyn elektrycznych, ogélna 4 EKPI
charakterystyka poszczegolnych typow i ich zastosowanie
P Maszyna prgdu statego,; budowa, zasada dziatania, SEM, moment elektromagnetyczny, problemy komutacji, p EKP2; EKP3;
silnik uniwersalny komutatorowy EKP4
3 | Prgdnica prgdu stalego; wilasnosci eksploatacyjne, zastosowanie 2 EKPEZI;;Z(PS;
4 | Silnik prqdu statego; wlasnosci eksploatacyjne, zastosowanie, rozruch i regulacja predkosci obrotowej 3 EKI;Z[;ng.?;




5 Transformatory; budowa, zasada dziatania, SEM, moc, przektadnia, magnesowanie rdzenia, schemat EKP2; EKP3;
zastegpcezy i wykresy wskazowe, bieg jalowy, obcigzenie, zwarcie awaryjne EKP4
EKP2; EKP3;
6 | Transformatory 3-fazowe; budowa, grupy potgczen, praca rownolegta i przy obcigzeniach niesymetrycznyc E]'(P 4 3
. . , . Lo . Lo , oo EKP2; EKP3;
7 | Wiasnosci eksploatacyjne transformatorow; zmiana napiecia, regulacja napiecia wtornego, napiecie zwarc EKP4
& | Uzwojenia maszyn prqdu przemiennego ERP2; ERPS;
Zwoj SZyn prqau przemi g EKP4
9 Maszyny asynchroniczne; budowa, zasada dzialania, magnetyczne pole wirujqce, poslizg, SEM, moment EKP2; EKP3;
elektromagnetyczny, schemat zastgpczy, wykres wektorowy i kotowy EKP4
10 Wiasciwosci eksploatacyjne silnikow asynchronicznych; rozruch i regulacja predkosci obrotowej, silniki EKP2; EKP3;
dwuklatkowe i glebokozlobkowe EKP4
. . . . EKP2; EKP3;
11| Inne zastosowania maszyny asynchronicznej, przeplywy mocy, straty, sprawnosc EKP4
EKP2; EKP3;
2 sizniri i . . .
Silniki indukcyjne zasilane jednofazowo EKP4
1 Maszyny synchroniczne, budowa, zasada dziatania, SEM, reakcja twornika, schemat zastepczy, wykresy EKP2; EKP3;
wektorowe, moment elektromagnetyczny i reluktancyjny, kgt mocy EKP4
14 Wiasciwosci eksploatacyjne prgdnicy synchronicznej; regulacja napiecia, stosunek zwarcia, regulacja moc EKP2; EKP3;
czynnej i biernej EKP4
N . . o . EKP2; EKP3;
15 | Synchronizacja i wspolpraca z siecig sztywngq, krzywe V, praca silnikowa i kompensatorowa EKP4
y Maszyny elektryczne specjalne, tendencje rozwojowe w konstrukcji maszyn, maszyny na napigcie powyzej EKP2; EKP3;
1kV EKP4
Semestr 4
Lp Zagadnienia C|L|P| S| Odn doEKP
EKPI1; EKP2;
) . oy i silni ‘ 5 ; B
Badanie prqdnicy i silnika prqdu statego EKP3
. A EKPI; EKP2;
2 5 S 6
Badanie transformatora 1-fazowego i 3-fazowego EKP3
3 | Badanie silnika asynchronicznego klatkowego, wielobiegowego i pierscieniowego 8 EKIZI,'(ngZ,'
, Blai?m,e maszyny. syn;hromc-zr;e], wspolpracy pragdnicy z siecig , EKPIL: EKP2:
elektryczng, pomiary krzywej EKP3
EKPI1; EKP2;
5 | Badanie selsyn, silnika jednofazowego i krokowego 3 ’ ’
EKP3
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin X , X , Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPI X X
EKP2 X X
EKP3 X X
EKP4 X X
EKPS5 X X X
EKP6 X X X
EKP7 X X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
3 1. Wystuchanie wyktadu, zaliczenie na ocene conajmniej dobrg testow prowadzonych w czasie semestru lub zaliczenie testu egzaminacyjnego.
1. Uczestnictwo w zajeciach, prawidlowe sporzqdzenie sprawozdan, wykazanie si¢ wiedzq i umiejetnosciami w trakcie éwiczen laboratoryjnych.
4 2. Prawidlowe zachowanie i postepowanie w trakcie ¢wiczen laboratoryjnych.

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczajqg wymagane minimum.

Nakiad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w 6, L 2 S

Godziny kontaktowe 45 30

Czytanie literatury 20

Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 10

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 20

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 10




Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziat w konsultacjach

Lacznie godzin 85 50
Liczba punktow ECTS 3

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 5
Obcigzenie studenta zwiqzane z zajeciami praktycznymi 70
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 75
Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

1.Plamitzer A. M.; Maszyny elektryczne, WNT Warszawa 1982.
3 2.Matulewicz W.; Maszyny elektryczne. Podstawy, Wyd. PG Gdansk 2000.

4 1.Kostyszyn R. i inni; Laboratorium maszyn elektrycznych, Wyd. WSM Gdynia 1997

Semestr | Literatura uzupetniajqca

1.Latek W.; Teoria maszyn elektrycznych, WNT Warszawa 1987.

2.Kostyszyn R. i inni; Laboratorium maszyn elektrycznych, Wyd. WSM Gdynia 1997
3.Stefanik J.; Eksploatacja i remont maszyn elektrycznych, WSiP Warszawa 1979.

3 4.Sliwiriski T. Metody obliczania silnikéw indukcyjnych T.I Analiza, PWN 2008.

1.Latek W.; Teoria maszyn elektrycznych, WNT Warszawa 1987.

2.Plamitzer A. M.; Maszyny elektryczne, WNT Warszawa 1982.

3.Matulewicz W.; Maszyny elektryczne. Podstawy, Wyd. PG Gdansk 2000.
4.Stefanik J.; Eksploatacja i remont maszyn elektrycznych, WSiP Warszawa 1979.
4 5.Sliwiriski T. Metody obliczania silnikéw indukcyjnych T.I Analiza, PWN 2008.

Prowadzqcy przedmiot:
Tytul/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot
dr inz. Roman Kostyszyn | KEO
2. Pozostate osoby prowadzqgce zajecia
dr inz. Roman Kostyszyn KEO
dr hab. inz. Piotr Gnacinski KEO

mgr inz. Marcin Peplinski KEO




AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY ‘@‘l A 4?
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Nr | 16 | Przedmiot: Elektronika i energoelektronika QE »
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika / Pierwszego stopnia : & i\ j £
Forma studiéw: Studia stacjonarne 4. L -
Profil ksztalcenia: Ogolnoakademicki Qﬂ SN
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania B
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
emes W [ C L P | S W C L P
1/111 3+4 2/2 0/2 30/30 30
IV/V/VI 2+1+1 0/1/0 2/0/1 0/15/0 30/0/15
Razem w czasie studiow: 150

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiej¢tnosci 1 innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1.| Wiedza z zakresu matematyki wyzszej objetej programem studidw inzynierskich

2.| Wiedza z zakresu podstaw elektrotechniki i teorii obwodow (zgodna z programem szkolenia
zawartym w DU 2014 poz.536 zal.5, tabela 5.1.1)

Cele przedmiotu

1.| Zakres wiedzy i umiejetnosci wynika z realizacji programu szkolenia zgodnego z DU 2014 poz.536
zal.5, tabela 5.1.2

2.| Zdobycie przez Studenta wiedzy teoretycznej 1 praktycznej z zakresu elementéw elektronicznych i
optoelektronicznych, a takze ich zastosowan uktadowych

3.| Zdobycie przez Studenta wiedzy teoretycznej i praktycznej z zakresu elementow i uktadow
energoelektronicznych stosowanych w przemysle i na statkach morskich, takze w rozwigzaniach
wysokonapigciowych

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztatcenia

EKPI Analizowa¢ budowg, dzialanie, parametry i zastosowanie roznych elementow | KW 03,

potprzewodnikowych. KU 01,LKW 13

EKP2 Analizowac parametry elementow potprzewodnikowych stosowanych w KW 03,

energoelektronice, w tym na napigcie powyzej | kV. KU 01,LKW 13

EKP3 Czyta¢ schematy elektroniczne KW 03,

KU 01,KW 13

EKP4 Identyfikowaé niesprawny element w uktadach elektronicznym i dokonac KW 03, KW 12

jego wymiany

EKP5 Diagnozowac¢ elementy potprzewodnikowe mocy np. tyrystory, tranzystory KW 03, KW 13

mocy typu IGBT i MOSFET

EKP6 Analizowaé parametry i wlasciwosci scalonych stabilizatoréw powszechnego | KW _03, KW 13

uzytku, wzmacniaczy operacyjnych

EKP7 Analizowac¢ prace i budowe przeksztattnikow energoelektronicznych o KW _03

komutacji sieciowej oraz wymuszonej

EKP8 Eksploatowa¢ przemienniki czgstotliwosci i sterowniki pragdu przemiennego KW 03

EKP9 Weryfikowac zastosowanie przeksztattnikow energoelektronicznych na KW 03

statku

EKP10 Okresli¢ wpltyw warunkow morskich na prace elementow i uktadow KW 03

elektronicznych

K W02, K UO08; K K05 — symbole efektow ksztalcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-
kompetencje spoteczne)




Tresci programowe:

Semestr 11
Zagadnienia Liczba godzin | Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. Rys historyczny rozwoju elektroniki, fizyka potprzewodnika 1 EKP1
Elementy potprzewodnikowe objetosciowe i ztaczowe, diody 2 EKP1
prostownicze i specjalne. Elementy optoelektroniczne
3. Tranzystory bipolarne i polowe, uktady pracy, parametry, schematy 2 EKP1
zastepcze
4. Diagnostyka, obudowy, metody montazu elementow pot- 1 EKP1
rzewodnikowych EKP3
5. Klasyfikacja uktadéw elektronicznych, podzial wzmacniaczy 2 EKP1
elektronicznych, parametry wzmacniaczy
6. \Uktady polaryzacji punktow pracy tranzystoréw i metody stabilizacji 2 EKP1
punktéw pracy
7. IWzmacniacze matych sygnatéw pradu przemiennego, wzmacniacze 1 EKP1
wielostopniowe, sprzezenia migdzystopniowe
8. IWzmacniacze pradu stalego, wzmacniacz roznicowy i jego wlasnosci 1 EKP1
9. 'Wzmacniacze operacyjne scalone, idealne i rzeczywiste. Zastosowania 1 EKP1
Wzmacniaczy operacyjnych EKP6
10. IWzmacniacze mocy klasy A,B,D, wzmacniacze scalone mocy 1 EKP1
11. Zasilacze, stabilizatory scalone analogowe i impulsowe 3 EKP6
12. Generatory sygnatéw, warunki generacji, generatory RC, LC, kwarcowe.| 3 EKP1
Przerzutniki astabilne, bistabilne i monostabilne
13. Filtracja sygnatow. Filtry pasywne i aktywne. 1 EKP1
14. \Uktady progowe, komparatory, przerzutniki Schmitta 3 EKP1
15. Prostowniki i falowniki 6 EKP1
Semestr 111
Zagadnienia Liczba godzin | Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. Historia i definicja energoelektroniki. Klasyfikacja uktadow 1 EKP2
przeksztattnikow 1 obszary ich zastosowan. Idealne i rzeczywiste
taczniki energoelektroniczne. Podstawy analizy uktadow
energoelektronicznych
2. Podstawowe przyrzady energoelektroniczne: diody mocy, diody 2 EKP2
Schottky, tyrystory SCR, GTO, IGCT, tranzystory mocy MOSFET | EKP5
IGBT, modulty IPM, perspektywy rozwoju. Przyrzady w wykonaniu
wysokonapigciowym
3. Straty w przyrzadach energoelektronicznych — komutacja twarda i 2 EKP2
imigkka. Zabezpieczenia przyrzadoéw. Zagadnienia cieplne. Elementy EKP7
bierne: dtawiki, kondensatory, transformatory
4. IPrzeksztaltniki DC/DC — przetwornice napigcia: uktady podstawowe bez| 3 EKP2
izolacji galwanicznej (Buck, Boost, Buck-Boost, Cuk, potmostkowy,
mostkowy) i z izolacjg galwaniczng (flayback, forward, push-pull);
regulacja napigcia wyjsciowego
5. Przeksztattniki AC/DC — prostowniki diodowe: uktady podstawowe 1-1 | 2 EKP2
3-fazowe; komutacja i charakterystyki zewne¢trzne; filtry wyjsciowe.
IPrady w transformatorach i przewodach zasilajacych
6. IPrzeksztaltniki AC/DC — prostowniki tyrystorowe SCR: uktady 1 EKP2
podstawowe 1- i 3-fazowe; sterowanie fazowe; przewodzenie ciagle i EKP7
impulsowe; komutacja; charakterystyki zewn¢trzne; praca falownikowa;
oddzialywanie na sie¢ zasilajacg (odksztatcenia pradow, wspotczynnik
imocy; zatamania komutacyjne); uktady rewersyjne — sterowanie zalezne
i rozdzielne.
7. Sterowniki pradu przemiennego, zasady dziatania, zastosowanie w 1 EKP2
elektrochemii i uktadach rozruchéw silnikow klatkowych. EKP7
8. Przeksztattniki AC/AC: cyklokonwertery; 1-fazowe tyrystorowe 1 EKP2
sterowniki/taczniki pragdu przemiennego — sterowanie fazowe i EKP7




integracyjne; tyrystorowe sterowniki/taczniki 3-fazowe; mozliwosci
uktadoéw realizowanych z zastosowaniem tgcznikow wytaczalnych

9. Przeksztattniki DC/AC — falowniki z tyrystorami SCR: historyczny 4 EKP2
uktad Mc Murraya-Bedforda; falowniki rezonansowe; falownik EKP7
sekwencyjny; 1- i 3-fazowe falowniki pradu o komutacji wewnetrznej

10. IFalowniki impulsowe MSI: zasada dziatania wlasnosci i 2 EKP2
zastosowania na statkach.

11. Przeksztattniki DC/AC — falowniki napigcia: podstawowe uktady 1-| 6 EKP2
fazowe (potmostkowy i mostkowy) i 3-fazowy (mostkowy); zasada
sterowania i dzialanie; praca prostownikowa; sposoby regulacji i
poprawy jakosci napigcia wyjsciowego — przeglad technik modulacji
szerokos$ci impulséw PWM; podstawy modulacji wektorowej VPWM,
wektory stanu i wektory przestrzenne napie¢.

12. . . . . . 1 EKP2
Wymagania dla uktadow elektronicznych i energoelektronicznych EKP9
stosowanych na statku. EKP10

13. Przeksztattniki energoelektroniczne wielopoziomowe duzej mocy 4 EKP2
zasilane napig¢ciem powyzej 1kV.

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegdlnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie Inn
EKP ustny pisemny | m a praktyczne e
EKP1 X X
EKP2 X X
EKP3 X X
EKP4 X X
EKP5 X X
EKP6 X X
EKP7 X X
EKPS8 X X
EKP9 X X
EKP10 X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
I Student uczgszcezal na wszystkie wyklady oraz zaliczyl egzamin koncowy pisemny. Jezeli nie
zaliczyt egzaminu pisemnego zdat egzamin ustny.
Student uczgszcezal na wszystkie wyklady oraz zaliczyl egzamin koncowy pisemny. Jezeli nie
11 zaliczyt egzaminu pisemnego zdat egzamin ustny.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg
wymagane minimum.

Nakfad pracy studenta:

Forma aktywnosci

Szacunkowa liczba godzin na
zrealizowanie aktywnosci

W, C L P S
Godziny kontaktowe 75 75
Czytanie literatury 15 10
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 10
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 15 10
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 10
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach




Udziatl w konsultacjach 3 1
Lacznie godzin 118 106
Liczba punktow ECTS
Sumaryczna liczba punktoéw ECTS dla przedmiotu 11
Obciazenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 75
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu 180
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Kazmierkowski P., Matysik J. Wprowadzenie do elektroniki i energoelektroniki, Oficyna Wydawnicza PW,
Warszawa, 2005

2. Schenk Ch., Tietze U.; Uktady potprzewodnikowe, WNT. Warszawa, 1996

3. Nowak M., Barlik R.: Poradnik inzyniera energoelektronika. WNT, Warszawa, 1998

4. Tunia H., Barlik R.: Teoria przeksztaltnikow. Oficyna Wyd. Politechniki Warszawskiej. Warszawa, 2003

Literatura uzupeiajaca

1. J. Baranowski, Uktady elektroniczne cz. I. Uktady analogowe liniowe, WNT, Warszawa, 1998

2. P.E. Gray, C.L. Seatle, Podstawy elektroniki, PWN, Warszawa, 1976

3. Skvarina T.L., The power electronics handbook.Industrial Electronics Series, CRC Press, NY, 2002
4. Rashid M.H., Power electronics handbook. Academiv Press, Alburn, 2001

5. Iwaszkiewicz J., Materiaty pomocnicze 2016.

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Dr hab. inz. Prof. nzw. AMG Jan Iwaszkiewicz KAO

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — ¢éwiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktéw
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej si¢, niezbgdnego do uzyskania zaktadanych efektow ksztatcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o wymaganiach

w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz petnienia wacht.




AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny Q}hl‘g J&O
Nr | 17 | Przedmiot: Elektroenergetyka g Y 'fi
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia ) & n j =]
Forma studiow: stacjonarne "':- w ‘h
Profil ksztatcenia: ogélnoakademicki o D .:--_a.-q?,
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania YN
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S \i C L P
4 2 2 1 30 15
Razem w czasie studiow: 45
Wymagania wstgpne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)
| 1.| Podstawowe wiadomosci z matematyki, fizyki i elektrotechniki.
Cele przedmiotu
1. | Celem przedmiotu jest umiej¢tnos$¢ prawidtowego interpretowania zasad dziatania systemu
elektroenergetycznego
Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:
Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztalcenia
Definiuje aktualne potrzeby krajowego zapotrzebowania na energi¢ K_W02, K_W03,
EKP1 elektryczna K_Wo04,
K_W10, K_W16
Przedstawia podstawowy proces technologiczny w wybranym typie K_W02, K_W03,
EKP?2 elektrowni. Tresci konwencyjne: Zabezpieczenia pradnic, sprawdzenie i K_Wo04,
ocena dziatania zabezpieczen zgodnie z nastawami analogowymi i K_W10, K_W16
cyfrowymi).
Okresla ogdélne zasady eksploatacji sieci elektroenergetycznych. (Tresci K_W02, K_W03,
EKP3 konwencyjne: Rodzaje sieci energetycznych pradu przemiennego ze K_Wo04,
szczegdlnym uwzglednieniem sieci stosowanych na statkach, réwnieS WN). K_W10, K_W16
Przeprowadza proces synchronizacji generatoréw K_U01, K_U02,
EKP4 K_U03,
K_U17,K_U18
Reguluje rozplyw mocy czynnej w systemie elektroenergetycznym K_U01, K_U02,
EKP5 K_U03,
K_U17, K_U18
Reguluje rozplyw mocy biernej w systemie elektroenergetycznym K_U01, K_U02,
EKP5 K_U03,
K_U17,K_U18
K_W02, K_U08; K_KO05 — symbole efektéw ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiej ¢tnosci, K-kompetencje
spoteczne)

Tre$ci programowe:

Semestr IV
Zagadnieni Liczba godzin Odniesienie
Lp. agadnienia do EKP dla
W | C | LP | przedmiotu
1. Rozwdj krajowego zapotrzebowania na energi¢ elektryczng. (STCW
1 EKP1
5.1.13 poz.1)
2. Klasyflkac.Ja elektrowni i Podstawowe wielkosci charakteryzujace moc 5 EKP1, EKP2
elektrowni, prognozowanie
3. Zapotrzebowania na moc i energi¢ elektryczng. (STCW 5.1.13 poz.1) 1 EKP1, EKP2
4, Obiegi cieplne elektrowni parowych kondensacyjnych i elektrocieptowni.| 2 EKP1,EKP2
5. Wytwarzanie energii elektrycznej w réSnego rodzaju elektrowniach. 2 EKP1,EKP2




(STCW 5.1.13 poz.1)
6. Koszty wytwarzania energii elektrycznej. (STCW 5.1.13 poz.1) 2 EKP1,EKP2
7. Nowe zrédia i technologie wytwarzania energii elektrycznej.(STCW 5 EKP1.EKP2
5.1.13 poz.1)
8. Modernizacje i nowe rozwigzania krajowych elektrowni. 2 EKP3
9. Praca elektrowni w systemie elektroenergetycznym. 2 EKP3
10. Parametry i stabilno$¢ systemu elektroenergetycznego. (STCW 5.1.13 5 EKP3
poz.2)
11. Struktura elektroenergetycznych sieci rozdzielczych. 2 EKP3
12. Eksploatacja elektroenergetycznych sieci rozdzielczych. (STCW 5.1.13 5 EKP3
poz.2)
13. Optymalizacja pracy i niezawodno$¢ elektroenergetycznych sieci 9 EKP4
rozdzielczych. (STCW 5.1.13 poz.2)
14. Regulacja czestotliwosci i mocy czynnej w systemach ’ EKPS
elektroenergetycznych. (STCW 5.1.13 poz.2)
15. Regulacja napiecia i mocy biernej w systemach elektroenergetycznych.
(STCW 5.1.13 poz.2) 2 EKP2, EKPS,
16. Wysokonapigciowa elektroenergetyka przemystowa. 1 EKP4
17. IAutomatyka zabezpieczeniowa systeméw elektroenergetycznych. 1 EKP2, EKP3,
(STCW 5.1.13 poz.6) EKP4
18. EKP2, EKP3,
Badanie rozdzielnicy elektroenergetyczne;j. EKP4
19. EKP2, EKPS3,
Synchronizacja generatorow. EKP4
20. EKP2, EKP3,
Praca rownolegla generatorow. EKP4
21. EKP2, EKP3,
Uklady zabezpieczen generatorow. EKP4
22. Eksploatacja systemu elektroenergetycznego nadzorowanego uktadami EKP2, EKPS3,
automatyKki. EKP4
23. Badanie ogranicznikéw przepigc¢ stosowanych w systemach EKP2, EKP3,
elektroenergetycznych EKP4
24. EKP2, EKPS3,
Badanie stanéw przejsciowych w systemach elektroenergetycznych. EKP4
25. Prady zwarciowe, obliczanie oraz metody ograniczania. (STCW 5.1.13 EKP3
[p0z.5)
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczeg6lnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacja | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP1
EKP2
EKP3
EKP4
EKP5 X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr

Ocena pozytywna (min. dostateczny)

v

Zaliczenie dwéch kolokwioéw sprawdzajacych

Uwaga: student otrzymuje ocen¢ powySej dostatecznej, jeSeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczaja wymagane
minimum.

Naklad pracy studenta:

Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnos$ci

Szacunkowa liczba godzin na

W, C L

P S

Godziny kontaktowe

30 15




N

Czytanie literatury 2
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 4
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 2
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 2
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 1
Udzial w konsultacjach
Eacznie godzin 35 23
Liczba punktéw ECTS
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 2
ObcigSenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 23
ObcigSenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziahu 45
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Pawlik M., Strzelczyk F. ,,Elektrownie” WNT Warszawa 2009

2. Mindykowski J., Nowak T., Kostyszyn R., Szweda M., , Laboratorium elektroenergetyki okretowej” WAM
Gdynia 2011

3. Praca zbiorowa pod redakcja Kujszczyka SZ., ,,Elektroenergetyczne sieci rozdzielcze” Tom I, Il, OWPW
Warszawa 2004

4. Praca zbiorowa pod redakcja Wilkosza K., ,,Problemy systemow elektroenergetycznych” OWPW Wroclaw 2002
5. Kostyszyn R. Nowak T. ,,Elektroenergetyka Okrgtowa” WAM Gdynia 2016

Literatura uzupehiajaca

1. Kotlarski W., ,,Sieci elektryczne” WSiP Warszawa 1998

2.Nobis B., ,,Eksploatacja sieci elektroenergetycznych w pytaniach i odpowiedziach” WNT Warszawa 1985
3.Paska J.,”Niezawodnos¢ systeméw elektroenergetycznych” OWPW Warszawa 2005

4. Marzecki J., ”Optymalizacja i modernizacja elektroenergetycznych sieci terenowych” WITE PIB Warszawa 2007
5. Marzecki J., ”Algorytmy obliczeniowe rozdzielczych sieci elektroenergetycznych” WITE PIB Warszawa 2007

6. Wyszkowski S., , Elektrotechnika okrgtowa” WM Gdansk 1991

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imie¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr inS. Tomasz Nowak KEO

2. Pozostale osoby prowadzace zajecia:

inS. Zenon Troka KEO KEO

mgr inS. Andrzej Budzitowicz KEO

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — ¢wiczenia,
L — laboratorium,

P —projekt,
S — seminarium
E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu
punktéw zaliczanych jako miara $redniego nakladu pracy osoby uczacej si¢, niezbednego do uzyskania
zaktadanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - mig¢dzynarodowa konwencja o
wymaganiach w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz pehlienia wacht.







AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny _@lﬂ ‘,??
Nr| 18 Przedmiot: | Technika mikroprocesorowa é’ - 2 Yy o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia - %
Forma studiow: stacjonarne Tﬁ & n j N
Profil ksztatcenia: ogolnoakademicki A. ‘h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania Gﬂﬁq?’
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
3 2 2 30
4 4 1 2 1 15 30 15
Razem w czasie studiow 90

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

1 | Wiedza z zakresu podstaw techniki cyfrowej

2 | Wiedza z zakresu podstaw elektroniki

3 | Podstawy programowania z zakresu jezyka C

Cele przedmiotu:

Student uzyskuje kompetencje w zakresie budowy, dziatania i programowania systemow mikroprocesorowych.

Uzyskana wiedza znajduje zastosowanie na wyzszych latach studiow oraz w praktyce inzynierskiej.

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Odniesienie do kierunkowych

Symbol EKP Po zakoriczeniu przedmiotu student potrafi: efektow ksztalcenia

opisuje zastosowania mikroprocesorow i mikrokontrolerow, wymienia
EKPI najwazniejszych producentow i najbardziej popularne rodziny mikroprocesorow i |K_W06, K W15
mikrokontrolerow

definiuje pojecia mikroprocesor, mikrokontroler; wymienia najwazniejsze
sktadniki jgdra mikrokontrolera 8-bitowego,; wyjasnia konfiguracje i tryby pracy
ukladow peryferyjnych mikrokontrolera, opisuje dziatanie uktadow czuwajgcych
EKP2 oraz technik obnizania poboru prqdu w mikrokontrolerach, wyjasnia dzialanie orazZl K_ W06, K W15
zastosowania stosu procesora oraz wymienia zrodta przerwan w mikrokontrolerze;
omawia dzialanie procesora po wywolaniu podprogramu lub wystgpieniu
przerwania.

charakteryzuje pamieci EEPROM i FLASH oraz charakteryzuje sposoby
EKP3 programowania pamieci programu w mikrokontrolerze; projektuje podlgczenia K W05, K Woe6, K Wi5
systemu mikroprocesorowego do ukladow zewnetrznych

porownuje najbardziej rozpowszechnione srodowiska programistyczne dla K Woe6, K W07, K W15,
EKP4 mikrokontrolerow/mikroprocesorow; okresla funkcje programow sledzgcych KU 01, K U02, K _U05,
(debugujgcych) K K01

tworzy oprogramowanie dla systemow mikroprocesorowych z obstugg typowych
ukladow peryferyjnych, stosuje techniki programowania dostosowane do wymagan
zadania; wykorzystuje gotowe biblioteki programistyczne do szybszego wykonania
zadania

K_W06, K_W07, K_WIS5,
KU 01, K_U02, K_U03,
K K01

EKP5

K _Wo1, K_W05, K_WI5,
KU 01, K_U02, K_U03,
K_U05, K_U06, K_U07,
K Ul2, K K01, K_K04

projektuje, wykonuje i oprogramowuje system mikroprocesorowy spetniajgcy
EKP6 zadane funkcje, tworzy dokumentacje wykonanego ukladu, prezentuje jego
budowe i dzialanie przed audytorium

Tresci programowe:

Semestr 3
Lp Zagadnienia wlc|L|P| S| Odn doEKP
I | Wprowadzenie. Zastosowania i rynek mikroprocesoréow. Historia techniki mikroprocesorowej. 1 EKPI
2 | Arytmetyka mikroprocesorow. Kodowanie informacji w technice mikroprocesorowej. 2 EKP2




3 Arch'lte{ctum i dzialanie systemu mikroprocesorowego. Typy i dzialanie procesorow. Modele architektury ; EKP2, EKP3
pamigci.

. Omoyt?nzf? budowy M')ybranego mikrokontrolera 8-bitowego. Architektura jgdra mikrokontrolera, mapa 5 EKP2, EKP3
pamieci, lista rozkazow.

5 | Jezyk asemblera, tryby adresowania, omowienie wybranych rozkazow. 3 EKP2, EKP4

p Uktady peryferyjne mikrokontroleréw: porty, liczniki, uktady komunikacji szeregowej, przetworniki ADC i p EKP2, EKP3
DAC, uktad watchdog.

7 | Stos, podprogramy, przerwania. 3 EKP2, EKP4
s Tryby oszczedzania energii w mikrokontrolerze. Pamig¢ EEPORM i FLASH mikrokontrolera. P EKP2, EKP3,
Programowanie w uktadzie ISP / IAP. EKP4

Srodowiska programistyczne IDE, zapis programu do mikrokontrolera, programy uruchomieniowe
9 2 EKP4
(debugger).
10 | Jezyki programowania mikrokontrolerow. 2 EKP4
11 | Test zaticzeni ; EKPI, EKP2,
est zaliczeniowy EKP3. EKP4
Semestr 4
Lp Zagadnienia w L | P | S | Odn. doEKP
J Programowanie mikrokontrolerow w jezyku C. Specyficzne dla mikrokontrolerow rozszerzenia standardu P EKP4
ANSI. Modele pamigci. Techniki programowania w jezyku C.
Typowe elementy sktadowe systemu mikroprocesorowego: zewnetrzne porty rownoleglte i szeregowe,
2 | pamigci nieulotne, klawiatura matrycowa, przekaznik, wskazniki LCD, wySwietlacz 7-segmentowy, zegar 4 EKP3
czasu rzeczywistego.
3 Pro_/ekl‘owan‘le systf,zmow mikroprocesorowych: schemat elektryczny, zasilanie, zalecenia projektowe, ; EKP3, EKP6
wyszukiwanie bledow.
4 | Magistrale transmisji danych: RS 232, RS 422, RS 485, I12C, CAN, USB. 2 EKP3
5 Mikrokontrolery 16 i 32-bitowe. Systemy operacyjne czasu rzeczywistego. Nowosci techniki ; EKPI
mikroprocesorowej.
6 | Test zaliczeniow 1 EKP1, EKPS3,
Y EKP6
, Pydaktyczny system mikroprocesorowy. Srodowisko programistyczne. Kompilacja i scalanie programow w 3 EKP4, EKPS
Jezyku C.
8 | Porty mikrokontrolera. Odczyt klawiszy. Sterowanie diodami LED. 3 EKP5
9 | Odczyt klawiatury matrycowej. 3 EKPS5
10 | Sterowanie wskaznikiem 7-segmentowym. 3 EKP5
11 | Pomiar czasu z wykorzystaniem licznikow. Licznik jako Zrodio przerwan. 3 EKPS5
12 | Sterowanie wyswietlaczem LCD. 3 EKPS5
13 | Transmisja i odbior danych przez uktad komunikacji szeregowej USART. 3 EKPS5
14 Samodzielna realizacja zlozonego programu z zastosowaniem dotychczas poznanych komponentow. s EKPS
Wykorzystanie uktadu czuwajqcego. Strukturyzacja programu.
15 | Rozliczenie zajec laboratoryjnych. 1 EKPS5
16 | Thumaczenie dokumentacji technicznej z jezyka angielskiego. 3 EKPElkﬁfpi
17 | Projekt, wykonanie i oprogramowanie systemu mikroprocesorowego. 12 EKP6
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin ) . . . Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPI X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X
EKP5 X X
EKP6 X X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr

Ocena pozytywna (min. dostateczny)

Student uczeszczal na wyktady (dopuszczalne — 3 nieobecnosci).

Student uzyskat zakladane efekty ksztatcenia oraz spetnia wymagania konwencji STCW odnosnie zaliczenia przedmiotu.
3 Forma zaliczenia: test z wyktadu.




Wyktad: Student uczeszczat na wyktady (dopuszczalne — 2 nieobecnosci).
Student uzyskal zakladane efekty ksztalcenia oraz spetnia wymagania konwencji STCW odnosnie zaliczenia przedmiotu.
Forma zaliczenia: test z wyktadu.

Laboratorium:
Wykonanie wszystkich ¢wiczen. Po kazdym ¢éwiczeniu zademonstrowanie dzialajgcego uktadu.
Wykonanie oprogramowania zaliczeniowego, wykonanie sprawozdania.

Projekt:

Wykonanie ttumaczenia wskazanego fragmentu dokumentacji technicznej w jezyku angielskim.

Zespolowe zaprojektowanie, wykonanie i oprogramowanie systemu mikroprocesorowego spetniajqcego zadane funkcje (2-3 osobowe zespoty).
Opracowanie dokumentacji ukladu. Prezentacja projektu przed pozostatymi osobami w grupie.

Ocena koncowa z przedmiotu wpisana jest dla wyktadu i bedzie pozytywna jedynie pod warunkiem uzyskania oceny pozytywnej zarowno z
laboratorium i projektu jak i wyktadu.

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajqg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w 6, L P S
Godziny kontaktowe 45 30 15
Czytanie literatury 6

Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych, projektowych

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 8

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziat w konsultacjach

Lacznie godzin 59 30 15
Liczba punktow ECTS 3 2 1
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 6

Obcigzenie studenta zwiqzane z zajeciami praktycznymi 53

Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 90
Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

J.Sibigtroth: Zrozumie¢ mate mikrokontrolery, Wyd BTC, 2003.

W.Daca: Mikrokontrolery od ukladow 8-bitowych do 32-bitowych, Mikom 2000.

P.Gorecki: Mikrokontrolery dla poczqtkujgcych, Wydawnictwo BTC, 2006

J.Dolinski: Mikrokontrolery AVR w praktyce, Wydawnictwo BTC, 2008.

A.Pawluczuk: Sztuka programowania mikrokontrolerow AVR. Podstawy, Wydawnictwo BTC, 2006.
R.Baranowski, Mikrokontrolery AVR ATMega w praktyce, Wydawnictwo BTC, 2005.

J.Dolinski: Mikrokontrolery AVR w praktyce, Wydawnictwo BTC, 2008.

A.Pawluczuk: Sztuka programowania mikrokontrolerow AVR. Podstawy, Wydawnictwo BTC, 2006.
R.Baranowski, Mikrokontrolery AVR ATMega w praktyce, Wydawnictwo BTC, 2005.

J.Bogusz: Lokalne interfejsy szeregowe w systemach cyfrowych, Wydawnictwo BTC, Warszawa, 2004.
P.Hadam: Projektowanie systemow mikroprocesorowych, Wydawnictwo BTC, Warszawa, 2004.

Semestr

Literatura uzupetniajgca

dokumentacja poszczegolnych uktadow wykorzystywanych w systemach mikroprocesorowych (dostgpna w Internecie na witrynach producentow
uktadow)

M. Wiqzania: Programowanie mikrokontrolerow AVR w jezyku BASCOM, Wydawnictwo BTC, 2004.

W.Mielczarek: Szeregowe interfejsy cyfrowe, Helion 1994.




Prowadzqcy przedmiot:

Tytut/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot
dr inz. Mostefa Mohamed-Seghir | KAO
2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia
KAO
mgr inz. Agnieszka Lazarowska KAO
mgr inz. Anna Miller KAO
dr inz. Mostefa Mohamed-Seghir KAO




AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydziat Elektryczny Q@s’t‘i @O
Nr | 19 | Przedmiot: Aparaty i urzadzenia elektryczne g Y 'g',i
Kierunek/Poziom ksztalcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia ) & n j =]
Forma studiow: stacjonarne "':- w ‘h
Profil ksztatcenia: ogolnoakademicki QD;‘%‘?’
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S \i C L P
4 2 2 2 30 30
Razem w czasie studiow: 60

Wymagania wstgpne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1.| Podstawowe wiadomo$ci z matematyki, fizyki i elektrotechniki.

Cele przedmiotu
1. | Celem przedmiotu jest sprawne poruszanie si¢ w zagadnieniach zwigzanych z aparatami i urzagdzeniami na
statku.
2.| Zakres wiedzy i umiejetnosci wynika z realizacji programu szkolenia zgodnego z DU 2017 poz.775 zal.5,
tabela 5.1.14

Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektéw ksztalcenia

EKP2 Klasyfikuje parametry urzadzen i aparatow elektrycznych.(klasyfikacja, K_W02, K_W03,

budowa, zasada dzialania i charakterystyki aparatow elektrycznych). K_W04, K_W10,

K_W16
EKP3 Wymienia parametry aparatow i urzadzen elektrycznych, okresla warunki K_W02, K_W03,
doboru aparatéw elektrycznych w danym systemie elektroenergetycznym na K_W04, K_W10,

podstawie ich parametréw. K_W16

EKP4 Okresla podstawowe warunki powstania tuku elektrycznego wymienia K_W02, K_W03,

podstawowe metody gaszenia tuku elektrycznego. (Sprawdzenie poprawnos$ci | K_WO04,
dzialania wytacznikéw zwarciowych ,wybidérczos$ci dziatania ukltadow K_W10, K_W16
zabezpieczen pradnic i odbiornikow).

EKP5 Okres$la podstawowe przyczyny i skutki zwar¢ elektrycznych. (Testowanie K_W02, K_W03,

aparatéw elektrycznych). K_W04, K_W10,

K_W16
EKP6 Wymienia podstawowe wiadomo$ci dotyczgce zabezpieczen obwodéw K_W02, K_W03,
elektrycznych. (Zabezpieczenia przecigSeniowe i zwarciowe stosowane na K_W04, K_W10,

statkach). K_W16

EKP7 Odczytuje nastawy aparatéw elektrycznych.(Testowanie aparatow K_U01, K_U02,

elektrycznych). K_U03, K_U17,
K_U18
EKP8 Obstuguje stanowiska badawcze aparatéw elektrycznych, ocenia poprawnos¢ | K_U01, K_U02,
ich dziatania na podstawie dokumentacji. (Obstuga rozdzielnic okrg¢towych, K_U03, K_U17,
eksploatacja akumulatoréw okrgtowych, dobér i obstuga kabli, obstuga K_U18
o$wietlenia itp.).
EKP9 Przeprowadza proste czynnos$ci obstugowe poszczegélnych aparatéw K_U01, K_U02,
elektrycznych.(Testowanie aparatéw elektrycznych). K_U03,K_U17,
K _U18
EKP1 Wymienia czynniki zagroSenia $srodowiskowego wystepujacego na statku K_W02, K_W03,
wymienia podstawowe $rodki ochrony przed zagroSeniami srodowiskowymi. | K_W16
Wplyw srodowiska morskiego na izolacje maszyn i urzadzen elektrycznych,
w tym pracujacych przy wysokim napieciu.

K_W02, K_U08; K_KO05 — symbole efektéw ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiej ¢tnosci, K-kompetencje

spoleczne)



Tre$ci programowe:

Semestr [V
Zagadnienia Liczba godzin | Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. Srodowisko okretowe - charakterystyka, naraSenia, ochrona przed 2 EKP1
naraSeniami srodowiskowymi. (STCW 5.1.14 poz.1)
2. Klasyfikacja oraz parametry urzadzen i aparatéw elektrycznych. (STCW | 2 EKP2
5.1.14 poz.2)
3. Nagrzewanie si¢ urzadzen elektrycznych. (STCW 5.1.14 poz.3) 1 EKP3
4. F.uk elektryczny. Luk elektryczny. (STCW 5.1.14 poz4.) 1 EKP4
5. Zjawiska wystgpujace w zestykach aparatéw elektrycznych. Gaszenie 2 EKP3
tuku w aparatach elektrycznych. (STCW 5.1.14)
6. Zwarcie elektryczne, przyczyny i skutki, wytrzymato$§¢ zwarciowa 2 EKP4
aparatow elektrycznych. (STCW 5.1.14 poz.6)
7. Przektadniki pradowe. Przektadniki napieciowe. (STCW 5.1.14 poz.10) 1 EKP2
8. Podstawy teoretyczne zabezpieczen obwoddéw elektrycznych. (STCW 2 EKP5
5.1.14 poz.5)
9. Elektromagnetyczne i elektroniczne elementy zabezpieczen. 1 EKP6
10. Wspodlpraca zabezpieczen. 1 EKP6
11. [Typowe przekazniki analogowe, przekazniki programowalne. 2 EKP2
12. Interpretacja charakterystyk typowych wytacznikéw. (STCW 5.1.14 1 EKP7
0z.11)
13. Rozdzielnice budowa, wyposaSenie. (STCW 5.1.14 poz.12) 1 EKP2
14. Kable budowa, dobér, obcigSalnos¢. (STCW 5.1.14 poz.13) 1 EKP2, EKP3
15. IDob6r aparatéw do ukladu elektroenergetycznego. 4 EKP3, EKP7
16. Zrédta $wiatla, oprawy, podstawowe i awaryjne o$wietlenie pomieszczen| 2 EKP2
i pokltadéw. (STCW 5.1.14 poz.15)
17. IAkumulatory zasadowe i kwasowe.(STCW 5.1.14 poz.14) 1 EKP2
18. Grzejnictwo elektryczne. 1 EKP2
19. Bezpieczenstwo pracy przy urzadzeniach elektrycznych. 2 EKP8, EKP9
20. Badanie stycznikow. 2 EKP8,EKP9
21. Badanie przekaznikéw termicznych. 2 EKP8,EKP9
22. Badanie uktadu sterowania stycznikowego wciagarki. 6 EKP8,EKP9
23. Badanie wylacznika DS. 2 EKP8,EKP9
24, Badanie wylacznika SACE. 2 EKP8,EKP9
25. Badanie przektadnika pragdowego. 2 EKP8,EKP9
26. Badanie przekaznika uptywnosciowego. 2 EKP8,EKP9
27. Badanie przekaznika réSnicowopradowego. 2 EKP8,EKP9
28. Badanie zabezpieczen silnika indukcyjnego. 2 EKP8,EKP9
29. Badanie zrodet $wiatla. 2 EKP8,EKP9
30. Badanie tacznikéw typu S. 2 EKP8,EKP9
31. Badanie tuku elektrycznego. 2 EKP8,EKP9
32. Badanie przekaznika programowalnego. 2 EKP8,EKP9
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczeg6lnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny | m a praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X
EKP5 X
EKP6 X
EKP7
EKP8 X X




EKP9 | | X X \

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

Zaliczenie dwoch kolokwiéw sprawdzajacych z wykladu.

v Zaliczenie wszystkich sprawozdan na oceng pozytywna z laboratorium. 100% obecnos¢.
Ocena koncowa z przedmiotu wpisana jest dla wyktadu i b¢dzie pozytywna jedynie pod
warunkiem uzyskania oceny pozytywnej zaréwno z laboratorium jak i wykladu.

Uwaga: student otrzymuje ocen¢ powySej dostatecznej, jeSeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczaja wymagane

minimum.
Naklad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywno$ci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 30 30
Czytanie literatury 2
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 2
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 2
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2
Udziat w konsultacjach
Lacznie godzin 38 30
Liczba punktéw ECTS
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 2
ObcigSenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi 30
ObcigSenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziahu 60
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1.

2.
3.
4.

Bialek R., Wolczynski W., Nowak T., Rupnik P., , Elektryczne urzadzenia okretowe — laboratorium” WSM
Gdynia 2000

Dennis T. Hall. ,,Practical Marine Electrical Knowledge” Witherby Publishers, London 1999

Maksymiuk J. ,,Aparaty elektryczne w pytaniach i odpowiedziach” WNT Warszawa 1997

Markiewicz H. ” Aparaty elektryczne” PWN Warszawa 1989

Literatura uzupekiajaca

1.

SPEO®NO U A WN

= O

Biatek R. ,Elektrotechnika i Elektronika Okretowa” Gdynia 2004.
Dzierzbicki S. ,, Aparaty elektryczne” PWN Warszawa 1970
Grad J., Kotlarski W. , Aparaty elektryczne” WSiP Warszawa 2008
KahuSa E., Bartodziej G. ,,Aparaty i urzadzenia elektryczne” WSiP Warszawa 2000
Markiewicz H., ,,Urzadzenia elektroenergetyczne” WNT, Warszawa, 2005
Markiewicz H., ,Instalacje elektryczne” WNT, Warszawa 2007
PN-EN 60947-1 ,,Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapi¢eciowa” Postanowienia ogélne. PKN, 2001
PN-EN 60947-2 ,, Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapi¢ciowa” Wylaczniki. PKN, 2001.
IEEE Std 45™-2002 IEEE ,,Recommended Practice for Electrical Installations on Shipboard”
. IEC 60092-2002 ,Electrical installations in ships —Part 101”: Definitions and general requirements
. PRS Przepisy Klasyfikacji i Budowy Statkéw Morskich, cz¢s¢ VIII Instalacje Elektryczne i Systemy
Sterowania, Gdansk 2017

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imie¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr inS. Tomasz Nowak KEO




2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

inS. Zenon Troka KEO KEO

mgr inS. Andrzej Budzilowicz KEO

Objasnienie skrotdw:

W —zajecia audytoryjne,

C — éwiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu
punktédw zaliczanych jako miara $redniego nakladu pracy osoby uczacej si¢, niezbednego do uzyskania
zaktadanych efektow ksztatcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - mi¢dzynarodowa konwencja o

wymaganiach w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz pelnienia wacht.



AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY iA
"5.
Nr [ 20 | Przedmiot: Naped elektryczny Q’,a 2
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego
stopnia - K i
Forma studiow: stacjonarne
Profil kszt’a’icenia: Ogélnoakademicki GDY"\E,\?
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
4 2 2 30
5 2 3 45
Razem w czasie studiow: 75

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1. | Znajomo$¢ zasad dziatania silnikow elektrycznych, zasad dziatania 1 wtasciwosci przeksztattnikow

energoelektronicznych (prostownikow, falownikéw, uktadow DC/DC), zasad dziatania uktadow
automatycznej regulacji, umiejetno$é pomiarow wielkosci elektrycznych i nie elektrycznych.

Cele przedmiotu

1.| Zakres wiedzy i umiejetnosci wynika z realizacji programu szkolenia zgodnego z DU 2014 poz.536

zal.5, tabela 5.1.6

Efekty ksztalcenia dla catlego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow
ksztalcenia

EKP1 opisuje urzadzenia wchodzace w sklad uktadow napgdowych, opisuje | K W03, K WOS,

uktady: pomiaru pradu, napigcia, predkosci katowej silnika, oblicza: | K W13
momentu elektromagnetyczny, predkos¢ katowa, moc silnika,
wspotczynnik mocy uktadu napedowego

EKP2 wymienia uktady napedowe, klasyfikuje je oraz opisuje zasady ich K W10,K W13

dziatania

EKP3 wymienia uklady sterowania predkoscia obrotows silnikéw pradu K W08,K W13

statego 1 zmiennego
EKP4 opisuje uktady napedowe pradu stalego i przemiennego, wyjasnia K W13
zasady ich dziatania oraz budowe

EKP5 przestrzega zasad bezpieczenstwa obowigzujacych w pomieszczeniach | K K04
laboratoryjnych, postepuje zgodnie z instrukcja przeprowadzenia
badan, akceptuje losowo dobrany sktad zespotu

EKP6 taczy elementy uktadu napedowego K U03,K U09

EKP7 obstuguje uktady napedowe pradu stalego i zmiennego K U08, K U09,
K Ul3

EKPS8 uzytkuje w praktyce uktady napedowe K U008, K U09,
K K04

EKP9 identyfikuje sygnaly kontrolne na ptycie czotowej urzadzen K U09

K W02, K UO08; K K05 — symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-
kompetencje spoteczne)



Tresci programowe:
Semestr 4

Lp.

Zagadnienia

Liczba godzin

Y

C

L/P

Odniesienie
do EKP dla
przedmiotu

1.

Definicja uktadu napgdowego. Struktura uktadu napedowego.
Elementy sktadowe. Podzial uktadéw napedowych. Kierunki
przeptywu energii. Charakterystyka zrodet zasilania.
Charakterystyka pozostatych elementow sktadowych uktadu
napedowego. Klasyfikacja uktadéw napedowych.

2

EKP1

Definicja maszyny roboczej. Rodzaje momentéw oporowych
maszyn roboczych. Charakterystyki mechaniczne maszyn
roboczych. Inne zalezno$ci momentu oporowego maszyn
roboczych.

EKP1

Dynamika uktadu napedowego. Moment dynamiczny. Stan
ustalony pracy napedu. Stan dynamiczny (przejsciowy) pracy
napedu. Zrodta momentu dynamicznego. Podstawowe rownanie
ruchu (rownanie momentow). Uproszczone rownanie ruchu.
Rownowaga pracy uktadu napedowego.

EKP1

Sprowadzanie do predkosci watu silnika momentow i sit
oporowych maszyn roboczych. Schematy kinematyczne uktadow
napgdowych. Ruch obrotowy i postgpowy. Uogdlnienie zapisu.
Przyktad obliczeniowy.

EKP1

Sprowadzanie momentow bezwladnosci do predkosci watu
silnika. Ruch obrotowy i postepowy. Uogolnienie opisu. Przyktad
obliczeniowy

EKP1

Silnik pradu statego — budowa. Podziat maszyn pradu stalego ze
wzgledu na sposdb wzbudzenia. Oznaczenia zaciskow.
Dwuosiowy model maszyny pradu stalego. Schemat zastgpczy.
Podstawowe zaleznosci. Model matematyczny maszyny pradu
stalego. Stan ustalony pracy maszyny.

EKP1

Roéwnanie charakterystyki mechanicznej silnika pradu statego.
Wykres charakterystyki mechanicznej. Charakterystyka naturalna
Charakterystyki sztuczne. Szczegdlne punkty na charakterystyce
mechanicznej silnika.

EKP1

Sterowanie predkoscig katows silnika pradu statego. Zmiana
napigcia na zaciskach silnika. Oslabienie strumienia wzbudzenia
silnika.

EKP3

Hamowanie uktadow napgdowych z silnikiem pradu statego.
Rodzaje i funkcje hamowania. Uktady hamowania elektrycznego.

EKP2

10.

Stany nicustalone w napedach pradu statego. Przebiegi predkosci,
momentu i pradu dla stanu rozruchu, hamowania, nawrotu i
regulacji predkosci katowej watu silnika.

EKP2

11.

Zasilanie silnika w uktadach napedowych pradu statego.
Przemystowe rozwigzania uktadéw napedowych pradu statego.

EKP1,4

12.

Silniki pradu przemiennego - podziat, budowa, zasada dziatania.

EKP1

13.

Silnik asynchroniczny (indukcyjny). Podstawowe zalezno$ci. Opi
silnika za pomocg metody symbolicznej. Schemat zastgpczy
jednofazowy silnika indukcyjnego. Wykres wektorowy silnika.

EKP1

14.

Charakterystyki mechaniczne silnika indukcyjnego. Uproszczony
wzor Klossa. Ksztalttowanie charakterystyk mechanicznych.
Wiasciwosci silnika indukcyjnego.

EKP1,4

15.

Rozruch uktadow napedowych z silnikiem indukcyjnym. Metody
rozruchu. Cel i sposoby ograniczania pradu rozruchowego.

EKP2

16.

Hamowanie elektryczne uktadow napedowych z silnikiem

indukcyjnym.

EKP2




17. Sterowanie predkosci katowej silnika indukcyjnego w uktadzie 1 EKP3
napedowym.
18. Przemystowe rozwigzania regulowanych uktadéw napedowych 2 EKP4
pradu przemiennego.
19.
Semestr 5
Lp. Zagadnienia Liczba Odniesienie
godzin do EKP dla
w|C|L przedmiotu
1. Wprowadzenie do ¢wiczen laboratoryjnych i zasady BHP w 3 EKP5
laboratorium nap¢du elektrycznego
2. Wyznaczanie parametrOw schematu zastgpczego silnika 3 EKP6,7
indukcyjnego dla potrzeb sterowania wektorowego
3. Ksztattowanie charakterystyk mechanicznych silnika 3 EKP6,7
indukcyjnego pierScieniowego, hamowanie elektryczne silnikow
pradu przemiennego
4, Sterowanie predkoscig katowa silnika pradu statego w uktadie 3 EKP6,7
Ward - Leonarda
5. Stycznikowo - przekaznikowy uktad automatycznego rozruchu 3 EKP6
silnika wielobiegowego
6. Nawrotny, dwustrefowy uktad napgdowy pradu statego z 3 EKP7
silnikiem obcowzbudnym — stany ustalone pracy napgdu
7. Nawrotny, dwustrefowy uktad napgdowy pradu statego z 3 EKP7
silnikiem obcowzbudnym — dobor nastaw parametrow regulatora
predkosci
8. Uktad napgdowy pradu statego z silnikiem obcowzbudnym 3 EKP7
zasilanym z tranzystorowego przerywacza pradu statego
0. Uktady nawrotne pradu statego pracujace na wspolny wat 3 EKP7
10. Uktady rozruchowe silnikéw indukcyjnych 3 EKP7.8
11. Sterowanie predkosci  katowej silnika  indukcyjnego - 3 EKP7
pier§cieniowego za pomocg zmiany napiecia stojana i dodatkowej
rezystancji w obwodzie wirnika
12. Uktady migkkiego startu dla silnikow indukcyjnych klatkowych 3 EKP8.9
13. Uktad napedowy pradu przemiennego z silnikiem indukcyjnym 3 EKP8.9
klatkowym zasilanym z falownika napiecia z modulacjg MSI.
14. Regulacja  predkosci  katowe;j silnika  indukcyjnego 3 EKP7
pierscieniowego w uktadzie kaskady zaworowej na staty moment
15. Zaliczenie koncowe laboratorium 3 EKP5
16.
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin Egzamin Kolokwium | Sprawozdanie Projekt | Prezentacja | Zaliczenie Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X
EKP45 X




EKP6

EKP7

EKP8

EKP9

| R R X
| PR PR X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

Na wyktadach dopuszcza si¢ 2 nieobecnosci. Ocena koncowa z przedmiotu (OC) w tym
4 semestrze sktada si¢ w 100% z oceny z egzaminu pisemnego z wyktadu (W) wedtug
wzoru OC=100%W z zaokragleniem do skali ocen obowigzujacych w AMG.

Zajecia laboratoryjne musza by¢ wykonane w 100%. Ocena koncowa z przedmiotu (OC)
w tym semestrze sktada si¢ ze $redniej wazonej ze sprawozdan (Spr)i zaliczenia
koncowego laboratorium (zkL) wg wzoru OC=50%(Spr)+ 50%(zkL) z zaokragleniem do
skali ocen obowigzujacych w AMG

Ocena koncowa z przedmiotu wpisana jest dla wyktadu i bedzie pozytywna jedynie
pod warunkiem uzyskania oceny pozytywnej zarowno z laboratorium jak i wyktadu.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia
przekraczajg wymagane minimum.

Naklad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnoSci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 30 45
Czytanie literatury 5
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 5
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 10
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 10
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach
Udzial w konsultacjach 2
Lacznie godzin 47 60
Liczba punktéw ECTS 2 2
Sumaryczna liczba punktéow ECTS dla przedmiotu 4
Obciagzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 70
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego 77
udziatu nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Tunia H., Kazmierkowski M.P.: ,,Podstawy automatyki napedu elektrycznego”, PWN,
Warszawa-Poznan1978

2. Bielawski S.: ,, Teoria napedu elektrycznego”, WNT, Warszawa 1978

3. Tunia H., Kazmierkowski M.P.: ,,Automatyka napgdu przeksztattnikowego”, PWN, Warszawa
1987

4. Praca zbiorowa pod redakcja Grunwald Z.: ,Naped elektryczny”, WNT, Warszawa 1987

5. Orlowska-Kowalska T.: ,,Naped elektryczny - Cwiczenia laboratoryjne”, Oficyna Wydawnicza
PolitechnikiWroctawskiej, Wroctaw 2002

6. Wyszkowski J., Wyszkowski S.: ,,Elektrotechnika okretowa - Napedy elektryczne”, wydanie 11, s,
1-483., Wydawnictwo Fundacji Rozwoju Akademii Morskiej w Gdyni, 2002.

7. Praca zbiorowa: ,,Poradnik Inzyniera Elektryka”, T3, WNT, 2009

Literatura uzupekliajaca

1.

M. P. Kazmierkowski, H. Tunia, ,,Automatic Control of Converter-Fed Drives”’, ELSEVIER,
Warszawal994




2. M. P. Kazmierkowski, R.Krishanan, F. Blaabjerg, ,,Control in Power Electronics Selected Problems”,

2002,Academic Press

B. K. Bose, ,,Modern Power Electronics and AC Drivers”, Prentice Hall-PTR, 2002

4. Editor-in-Chief Muhammad H. Rashid, ,,Power Electronics Handbook”, Third Edition,
ELSEVIERButterworth-Heinemann, Warszawa 2011

5. N. Mohan: ,,First Course on Power Electrinics and Drives”, 2003, http:/www.MNPERE.com

6. M. P. Kazmierowski: ,,Nowoczesne energooszczedne uktady sterowania i regulacji napgdow z
silnikamiindukcyjnymi klatkowymi”, www .kape.gov.pl, Wydanie I, Warszawa, 2004, POLSKI PROGRAM
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Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imig, nazwisko Jednostka
dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr inz. Andrzej Kasprowicz KAO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

mgr inz. Maciej Grabarek KAO

mgr inz. Agata Albrecht KAO

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — ¢wiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktow
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej sig, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o wymaganiach
w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania swiadectw oraz pelnienia wacht.




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny @_13 4?
Nr | 21 Przedmiot: | Podstawy automatyki < o 2 Yy o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg ?j}
Forma studiow: stacjonarne S & ‘l j ~
Profil ksztalcenia: ogdlnoakademicki A w ;h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD%«‘?"
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w ¢ I P S

2 3 2 30

3 2 2 30

4 2 1 2 15 30

Razem w czasie studiow 105

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

1 | Wiedza i umiejetnosci w zakresie szkoly sredniej

2 | Wiedza z matematyki w zakresie rownan rozniczkowych i przeksztatcenia Laplace’a

Cele przedmiotu:

1 | Poznanie zasad automatyki, rodzajow podstawowych uktadow automatyki i wymagan jakosci regulacji

2 | Poznanie rodzajow zaawansowanych ukladow automatyki i przyktadow ich rozwigzan

3 | Projektowanie ukladow automatycznej regulacji

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Odniesienie do kierunkowych

Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: S e
EKPI przedstawic¢ i porownaé metody opisu obiektow regulacji K Wol;K W15
EKP2 scharakteryzowa¢ rodzaje podstawowych uktadow automatyki K W08;K W15

EKP3 | formulowad wymagania stawiane ukiadom automatyki

K _W08:K_W15:K_U0I;

K K04

okresla¢ zadania sterowania dla poszczergolnych rodzajow ukladow regulacji

EKP4 . K W08;K Wi5;K U0I
automatycznej - - -
opisac rodzaje uktadow regulacji - korekcyjne, kaskadowe, zamknigto-otwarte,

EKPS5 wielowymiarowe, cyfrowe, przekaznikowe, ekstremalne, optymalne, adaptacyjne, |K W08, K Wi15;K U0I
rozgrywajgce

EKP6 przedstalljvzc zasady sterowania stosowane w poszczegolnych rodzajach uktadow K W0S-K WIS:K U02
regulacji - - -

EKP7 opisac rodzaje elementow i urzqdzen automatyki ze wzgledu na ich techniczng K W0S:K WISK U03

realizacje

EKPS stosowac rozne metody doboru typu i nastaw regulatora do obiektu regulacji

K _W08:K_W15:K_U07;

K K04

opracowac projekt uktadu regulacji z uwzglednieniem wymagan: zapasu
EKPY stabilnosci, jakosci regulacji w stanach przejsciowych i dopuszczalnego uchybu
ustalonego regulacji

K _W08:K_WI15:K_UlI;

K K04

Tresci programowe.
Semestr 2
Lp Zagadnienia w|C|L|P| S| Odn doEKP
; Zasady automatyki - pojecia podstawowe: sterowanie, regulacja, obiekt i proces sterowania, uktad otwarty | P EKPI
zamkniety, sygnat, element, rodzaje uktadow automatyki
P Opis matematyczny liniowych uktadow dynamicznych: zasada Hamiltona i rownanie Lagrange a, elementy P EKPI
podstawowe uktadow fizycznych, ogolne rownanie rézniczkowe
5 Metody opisu elementow i ukladow regulacji automatycznej: przeksztalcenie Laplace a, transmitancja p EKPI
operatorowa i widmowa, rownania stanu i wyjscia, charakterystyki czasowe i czestotliwosciowe
4 | Podstawowe elementy ukladow automatyki i ich wlasnosci 2 EKP2
5 | Charakterystyki typowych statycznych i astatycznych obiektow sterowania 2 EKP2
6 | ldentyfikacja wiasnosci statycznych i dynamicznych obiektow sterowania 2 EKP2




, Schematy strukturalne - ukladanie i przeksztatcanie schematow blokowych rzeczywistych uktadow EKP?
automatyki
s Wymagania stawiane uktadom automatyki: kryteria stabilnosci, zapas stabilnosci, jakos¢ regulacji w stanie EKP3
przejsciowym, dopuszczalny uchyby ustalone regulacji - nadgzania i zaktoceniowy
Regulatory ciggle PID: struktury, nastawy, charakterystyki czasowe i czestotliwosciowe, dobor typu
9 | regulatora, metody doboru optymalnych nastaw regulatora - reguta Zieglera-Nicholsa, nomogramy nastaw EKP3
optymalnych, metody symulacyjne Matlab/Simulink
10 | Synteza ukiadu sterowania ze sprzezeniem zwrotnym od stanu obiektu - pozycjonowanie biegunow EKP3
Semestr 3
Lp Zagadnienia L | P| S| Odn doEKP
. . , .. , .o EKP4;EKP5;E
1 | Korekcja dynamiczna uktadow regulacji: szeregowa, rownolegla, ze sprzezeniem zwrotnym KP6
EKP4;EKP5E
2 | ZloZone ukiady automatyki: regulacji kaskadowej, zamknigto-otwarte, wielowymiarowe ],(P y
Uktady regulacji cyfrowej: kombinacyjne, sekwencyjne, bezposredniego sterowania cyfrowego. EKP4-EKPS'E
3 | Przeksztalcenie z. Badanie stabilnosci uktadow dyskretnych. Algorytm pozycyjny i przyrostowy, dobor 1’(P y ’
parametréw. Sterownik programowalny PLC
Nieliniowe uktady regulacji: charakterystyki statyczne elementow nieliniowych, stabilnosé - 1i Il metoda EKP4-EKPS‘E
4 | Lapunowa, plaszczyzna fazowa i funkcja opisujgca, uktady regulacji przekaznikowej - dwupotozeniowe, 1,(P y ’
tropolozeniowe i krokowe
EKP4;EKP5E
5 | Regulacja ekstremalna, uktady i metody szukania ekstremum 1,(P6
Sterowanie optymalne: optymalizacja statyczna - rodzaje zadan, metody analityczne i numeryczne, EKP4-EKPS'E
6 | optymalizacja dynamiczna - metoda wariacyjna, zasada maksimum Pontriagina, zasada optymalnosci 1;'P y ’
Bellmana
, Sterowanie adaptacyjne: struktury uktadow, rodzaje uktadow - z przestrajaniem wzmocnienia, z modelem EKP4;EKPSE
odniesienia, z regulatorem samonastrajalnym KP6
. . . . . Lo . . EKP4;EKP5:E
8 | Sterowanie rozgrywajgce: gry dynamiczne w technice sterowania, metody gry pozycyjnej i macierzowej KP6
Semestr 4
Lp Zagadnienia L | P | S| Odn doEKP
Elektryczne, mechaniczne, pneumatyczne i hydrauliczne elementy i urzqdzenia automatyki: klasyfikacja i
I | przyktady rozwiqzan - czujnikow cisnienia, indukcyjnych i pojemnosciowych czujnikow przesunigcia, EKP7
kaskad sterujgcych, wtornikow, oporow nastawnych, membran i mieszkow pneumatycznych
P Pneumatyczne regulatory ciggle PID - mieszkowe i membranowe, schematy konstrukcyjne i blokowe, EKP7
charakterystyki czasowe
3 Pneumatyczne i hydrauliczne urzqdzenia wykonawcze: pneumatyczny wzmacniacz mocy, sitownik EKP7
pneumatyczny z ustawnikiem pozycyjnym, zawor pneumatyczny i hydrauliczny
Badanie wilasnosci dynamicznych podstawowych elementow uktadow automatyki: inercyjnego, catkujgcego
P rzeczywistego, rozniczkujgcego rzeczywistego i oscylacyjnego. Charakterystyki skokowe i p EKP7
czestotliwoSciowe, rozklad zer i biegunow, wplyw zmian wartosci parametrow transmitancji elementu na
Jjego charakterystyki
5 | Badanie wiasnosci dynamicznych obiektu regulacji 3 EKP7;EKPS8
6 | Identyfikacja obiektu regulacji na podstawie charakterystyki skokowej 3 EKP7;EKPS
, Bgdame za@knlgtego uktadu regulacji z regulatorami cigglymi PID i nastawami dobieranymi wedtug regut p EKPS:EKP9
Zieglera-Nicholsa
s Badanie zarynkmgetego uktadu regulacji z regulatorami cigglymi PID i nastawami dobieranymi wediug 3 EKPS:EKP9
nomogramow nastaw optymalnych
9 | Dostrajanie reczne regulatora cigglego PID do wymagan ksztaltu przebiegu uchybu regulacji 3 EKP9
10 | Synteza uktadu regulacji metodq zmiennych stanu z pozycjonowaniem biegunow uktadu zamknietego 3 EKP9
11 | Badanie uktadu regulacji przekaznikowej z regulatorem dwupotozeniowym 3 EKP9
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin ) . . . Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPI X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X X
EKPS5 X X
EKP6 X X
EKP7 X
EKPS X X X X
EKP9 X X




Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

Student uzyskat zakladane efekty ksztatcenia oraz speinia wymagania konwencji STCW odnosnie zaliczenia przedmiotu.
Uczeszczat na wyktady (dopuszczalne 3 nieobecnosci)
2 Wyktad: zaliczenie ustne

Student uzyskat zakladane efekty ksztatcenia oraz spetnia wymagania konwencji STCW odnosnie zaliczenia przedmiotu.
Uczeszczat na wyktady (dopuszczalne 3 nieobecnosci)
3 Wyktad: egzamin korncowy testowy

Student uzyskat zakladane efekty ksztalcenia oraz spetnia wymagania konwencji STCW odnosnie zaliczenia przedmiotu.

Uczeszczal na wykiady (dopuszczalne 3 nieobecnosci)

Wyktad: zaliczenie ustne.

Laboratorium: zaliczenie sprawozdan minimum na oceng dostateczng.

Ocena koncowa z przedmiotu wpisana jest dla wyktadu i bedzie pozytywna jedynie pod warunkiem uzyskania oceny pozytywnej zarowno z
laboratorium jak i wyktadu.

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajq wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w ¢ L P S
Godziny kontaktowe 75 30
Czytanie literatury 40
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 10
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 20 10
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 10
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 10 10
Udzial w konsultacjach
Lacznie godzin 145 70
Liczba punktow ECTS 5
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 7
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 70
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajqcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 125

Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

1. Lisowski J., "Podstawy automatyki, Wydawnictwo Akademii Morskiej w Gdyni, 2015
2. Brzozka J., "Regulatory i ukiady automatyki’, MIKOM, Warszawa, 2004
2 3. Mazurek J., Vogt H., Zydanowicz W., “Podstawy automatyki’, Oficyna Wydawnicza PW, Warszawa, 2006

1. Lisowski J,. "Podstawy automatyki, Wydawnictwo Akademii Morskiej w Gdyni, 2015

2. Bellman R., "Adaptacyjne procesy sterowania’, PWN, Warszawa, 1965

3. Brzézka J., "Regulatory i uklady automatyki', MIKOM, Warszawa, 2004

4. 8. Mazurek J., Vogt H., Zydanowicz W.: ‘Podstawy automatyki’, Oficyna Wydawnicza PW, Warszawa, 2006.
3 5. Stachurski A., Wierzbicki A.P.: "Podstawy optymalizacji', Oficyna Wydawnicza PW, Warszawa, 2001.

1. Lisowski J., "Podstawy automatyki’, Wydawnictwo Akademii Morskiej w Gdyni, 2015

2. Gierusz W., "Laboratorium podstaw automatyki’, Wydawnictwo AM, Gdynia, 2010

3. Brzozka J., "Regulatory i uklady automatyki', MIKOM, Warszawa, 2004
4 4. Kostro J., "Elementy, urzqdzenia i uktady automatyki', WSP, Warszawa, 1998

Semestr | Literatura uzupetniajgca

2 1. Kaczorek T., Dzielinski A., Dgbrowski W., Lopatka R., "Podstawy teorii sterowania’, WNT, Warszawa, 2006




1. Kaczorek T., Dzielinski A., Dgbrowski W., Lopatka R., "Podstawy teorii sterowania’, WNT, Warszawa, 2006

2. Bubnicki Z., "Teoria i algorytmy sterowania’, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa, 2002

1. Bubnicki Z., “Teoria i algorytmy sterowania ', Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa, 2002
4 2. Kaczorek T., Dzielinski A., Dgbrowski W., Lopatka R., "Podstawy teorii sterowania’, WNT, Warszawa, 2006

Prowadzqcy przedmiot:
Tytut/stopien, Imi¢ i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot
prof. dr hab. inz. Jozef Lisowski prof. zw. AM | KAO
2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia
prof. dr hab. inz. Jozef Lisowski prof. zw. AM KAO

dr inz. Krzysztof Kula KAO




AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY @'&1&

L
Nr | 22 | Przedmiot: Mechanika i mechatronika :'é: 2| .
Kierunek/Poziom ksztalcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia L k ‘l j
Forma studiow: stacjonarne “f- f
Profil ksztatcenia: Ogolnoakademicki GDN
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania X
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S \\% C L P
111 2 1 1 15 15
Razem w czasie studiow: 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejgtnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1.| Wiedza i umiejgtno$ci w zakresie szkoty $rednie;.

2.| Wiedza i umiejetnosci w zakresie przedmiotow podstawowych i kierunkowych studiéw I stopnia
Elektrotechnika (matematyka, fizyka, geometria i grafika inzynierska).

Cele przedmiotu

1. | Uzyskanie podstawowej wiedzy w zakresie mechaniki technicznej i mechatroniki, niezbednej do
przeprowadzania obstug technicznych wyposazenia statku.

2.| Wyrobienie wybranych umiejetnosci w zakresie mechaniki technicznej i mechatroniki, niezbednych do
przeprowadzania obstug technicznych wyposazenia statku.

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztatcenia

EKP1 identyfikowac¢ rodzaje sit oddziatujace na elementy maszyn oraz analizowaé K W02; K U06;

uktady sit dziatajacych na rzeczywiste uktady mechaniczne znajdujace si¢ w K KO3
réwnowadze statycznej;

EKP2 identyfikowac rodzaje tarcia w wystgpujace we wspotpracujacych elementach | K W02; K U06
maszyn; K KO03;

EKP3 analizowac¢ ruch rzeczywistych obiektow mechanicznych oraz opisywac K W02; K U06;
parametry ruchu ztozonego uktadéw mechanicznych; zna¢ podstawowe K K03

prawa mechaniki ogélnej oraz formulowaé rdwnania kinematyki i dynamiki
dla uktadow mechanicznych;

EKP4 identyfikowaé polgczenia maszynowe oraz uzasadniaé ich dobor; K W02; K W03;
identyfikowa¢ rodzaje oraz wyznacza¢ podstawowe charakterystyki K W14; K U03;
elementoéw podatnych, sprzegiet oraz przektadni mechanicznych K U09; K KO03;

K K04

EKP5 okresla¢ rodzaje naprezen wystepujace w elementach maszyn oraz obliczad K W02; K U03;
wytrzymatos$¢ elementéw maszynowych; analizowaé naprgzenia i K U09; K _KO03;
odksztatcenia w elementach maszyn; K K04

EKP6 identyfikowac¢ rodzaje oraz uzasadnia¢ dobdr czujnikdw i nastawnikow K Wo03; K W07;
urzadzen mechatronicznych; K W08; K W15;

K U06; K K03

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztalcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-
kompetencje spoteczne)



Tresci programowe:

Semestr I11
Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C|LP przedmiotu
1. Pojecie sity, rodzaje sil, sity wewngtrzne i zewngtrzne, rodzaje uktadow | 1
sit i ich redukcja do wypadkowej. Podstawowe pojg¢cia mechaniki ciata
doskonale sztywnego i odksztatcalnego. Typy i rodzaje wigzow.
2. Zasady statyki sztywnych uktadow mechanicznych. Ptaski zbiezny 1
uktad sil, przestrzenny zbiezny uktad sit. Warunki réwnowagi
statycznej r6znych rodzajow ukladu sit. Podpory i reakcje podpor.
3. Tarcie slizgowe, tarcie toczenia, tarcie ciggien, tarcie w tozysku: 1
rodzaje i warunki ich wystepowania.
4. Ruch: postgpowy, obrotowy, ztozony, ptaski i kulisty. Predkos¢ i 1
przyspieszenie punktu materialnego w ruchu prostoliniowym i
krzywoliniowym. Predkos¢ i przyspieszenie liniowe i katowe punktu w
ruchu po okregu.
5. Prawa dynamiki Newtona. P¢d punktu materialnego. Energia 1
kinetyczna w ruchu postgpowym. Praca i moc. Energia potencjalna.
6. Rozruch maszyny roboczej z wykorzystaniem sprzegta ciernego. 3
7. Wyznaczanie charakterystyk sprezyn srubowych. 4
8. Wytrzymatos$¢ materiatdéw. Definicja obcigzenia i napre¢zenia, 2
naprezenia dopuszczalne, jednostki miary. Obcigzenia, belek, lin i
podpor. Rozktad naprgzen w obcigzonych belkach i podporach.
9. Statyczna proba rozciggania i Sciskania materiatow. 6
10. Wyznaczanie statych materiatowych w prébie zginania. 2
11. Mechatronika. Cechy konstrukcyjne urzadzen mechatronicznych. 1
12. Systemy mechatroniczne — analiza, optymalizacja, projektowanie, 1
Przyktady. Klasyczne systemy mechatroniczne.
13. Systemy mikroelektromechaniczne (MEMS). Ogolna charakterystyka 1
Technologia wytwarzania. Przyktady zastosowan.
14. Systemy nanoelektromechaniczne (NEMS). Ogoélna charakterystyka 1
Technologia wytwarzania. Przyklady zastosowan.
15. Zjawiska fizyczne wykorzystywane w czujnikach i nastawnikach 1
urzadzen mechatronicznych.
16. Czujniki (sensory). Klasyfikacja czujnikow. Rodzaje czujnikow. 1
Czujniki do pomiaru wielko$ci mechanicznych i cieplnych.
17. Nastawniki (aktuatory, aktory). Nastawniki ruchu: obrotowego, 1
przemieszczenia liniowego. Nastawniki sygnatu on-off
(mikroprzetaczniki). Nastawniki przepltywu (mikrozawory). Nastawniki
ci$nienia (mikropompy) i mocy (mikrosilniki).
18. Uruchamianie, bezpieczenstwo, wyszukiwanie btedow. Zdalna 1
diagnostyka i obstuga systeméw mechatronicznych.
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegodlnych efektow/:
Symbol | Test [Egzamin | Egzamin |Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt Prezentacja | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X X zal. prakt.
podczas
labor.
EKP5 X X zal. prakt.
podczas
labor.
EKP6 X




Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

Student uzyskat zaktadane efekty ksztalcenia. Uczgszczat na wyktady (dopuszczalne 3
jednogodzinne nicobecnosci).

Wyktad: zaliczenie — kolokwium z wyktadu

Laboratorium: zaliczenie wszystkich ¢wiczen laboratoryjnych na podstawie wykonanego
¢wiczenia oraz sporzadzonego sprawozdania (100% obecnosci).

Ocena koncowa — $rednia z zaliczenia kolokwium z wyktadu i ¢wiczen laboratoryjnych.

I

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczaja
wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 2
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 7
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 3
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 8
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2
Udziat w konsultacjach 3
Lacznie godzin 25 30
Liczba punktéow ECTS 1 1
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 2
Obciazenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 20
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udzialu 35
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Hempel Leonard. Podstawy Konstrukcji Maszyn. Skrypt. Tom I i II. WSM Gdynia

2. Gawrysiak M. Mechatronika i projektowanie mechatroniczne. Dziat Wydawnictw i Poligrafii Politechniki
Biatostockie. Biatystok 1997

3. Heimann B., Gerth W., Popp K. Mechatronika: komponenty, metody, przyktady. Wydaw. Naukowe PWN, 2001

Literatura uzupetniajaca

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr. inz. Olha Dvirna KPT

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

mgr inz. Adam Szelezinski KPT

Objasnienie skrotow:

W —zajgcia audytoryjne,

C — ¢wiczenia,
L — laboratorium,

P —projekt,
S — seminarium
E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktow
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej si¢, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o wymaganiach
w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz pelnienia wacht.




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny

Nr | 23 Przedmiot: | Technika wysokich napie¢

Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia

<4 w
Forma studiow: stacjonarne i ‘l ~
Profil ksztalcenia: ogolnoakademicki ; ;h
Spadiaiaé Komputerowe Systemy Sterowania LAY o
pecy p Yy y Dmﬂ
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w 6] L P S w ¢ L P S
3 2 2 30
4 1 1 15
Razem w czasie studiow 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

| 1 | Wiedza z dziedziny fizyki, chemii, elektrotechniki teoretycznej.

Cele przedmiotu:

Opanowanie wiedzy o zjawiskach wystepujqcych w materiatach elektroizolacyjnych i ich ukladach w polu
1 |elektrycznym, budowie i bezpiecznej eksploatacji uktadow izolacyjnych wysokiego napiecia, wytadowaniach
piorunowych i sposobach ochrony przed ich skutkami.

Zakres wiedzy i umiejetnosci wynika z realizacji programu szkolenia zgodnego z DU 2017 poz.775 zal. 5 tabela
5.1.15

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

, . . . Odniesienie do kierunkowych
Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: efektow ksztalcenia
Charakteryzuje ogolnie wysokonapieciowe uklady przesytowe, rozdzielcze i

EKPI IYEL)E 080THIE WISORONAPIEEIoWE UTHACY PIZEs) K W08; K_K04
przetwarzajgce, wymienia uznane pojecia i okreslenia - -
Opisuje ksztattowanie sie naprezen elektrycznych w uktadach izolacyjnych oraz

EKp2 | TPrSwerssatiowante sie naprezen eleriryczny s K_W04; K_IW05;
procesy jonizacyjne i dejonizacyjne - -
Charakteryzuje rozwoj wyladowan w materialach elektroizolacyjnych, wylicza

EKP3 e e . el wy K_W04; K_W0s; K W17
wphw roznych parametrow na wytrzymatosé elektryczng - - -

EKP4 Opisuje Zrodla przepigd, zasady i elementy ochrony przeciwprzepieciowej K Wo4; K W10,
Charakteryzuje ksztaltowanie si¢ wytadowan atmosferycznych i ochron

EKP5 Ty eny feryezny ¢ K_Wo4
odgromowq -

EKPI Identyfikuje procesy zachodzqce w materiatach elektroizolacyjnych pod wplywem |K_W04; K_W05;
napiecia K Wo08; K Wi10; K W17
Charakteryzuje rozwoj wytadowan w materiatach elektroizolacyjnych, wylicza

EKP2 Ty Y o Hnyet, wy K_W04; K_W05
wplyw roznych parametrow na wytrzymatosc elektryczng - -
Charakteryzuje ogolnie wysokonapigciowe uklady przesylowe, rozdzielcze i K Wo4- K W08

EKP3 przetwarzajgce, uzywa uznanych pojec i okreslen, identyfikuje zagrozenie od K Wi 0’. K K04 ’
wyladowan atmosferycznych - T

Tresci programowe:
Semestr 3
Lp Zagadnienia w1 C|L|P| S | OdndoEKP
; Warunki rozwoju wysokonapigciowych uktadow przesyloworozdzielczych, aspekty ekologiczne przesytu i P EKPI
rozdziatu energii elektrycznej
2 | Procesy jonizacyjne i dejonizacyjne 2 EKP2
3 Rodzaje i ksztaltowanie sie naprezen elektrycznych, naprezenia dielektrykow w uktadach uwarstwionych, P EKP2
uktady izolacyjne laboratoryjne i eksploatacyjne
Wytrzymatos¢ dielektrykow gazowych, rozwoj wyladowania w dielektryku gazowym, napiecie i naprezenie
4 | krytyczne, wyladowania niezupetne i wytrzymatosé elektryczna powietrza: statyczna i udarowa, 4 EKP3
wytrzymatos¢ uktadow gazowo-cisnieniowych
Wytrzymatosé dielektrykow ciektych, mechanizmy wytadowan w cieczach, wytrzymatosé¢ cieczowych
5 A . 2 EKP3
uktadow izolacyjnych




p Wytrzymatosé dielektrykow stalych, mechanizmy przebicia w dielektrykach statych, wyltadowania P EKP3
powierzchniowe, wytrzymatosé uktadow z izolacjq stalg
7 | Wytrzymatos¢ eksploatacyjnych uktadow izolacyjnych, okretowe uklady izolacyjne wysokich napieé 2 EKPI; EKP3
8 | Ogdlna charakterystyka przepieé, fale przepigciowe 2 EKP4
Przepiecia wewnetrzne, dynamiczne, rezonansowe i ferrorezonansowe, ziemnozwarciowe, od wylgczania
9 . . . . . S . 2 EKP4
prgdow zwarciowych i roboczych, matych indukcyjnych i pojemnosciowych
10 | Przepiecia zewngtrzne, wytadowania piorunowe, ocena zagrozenia piorunowego obiektow 4 EKP4
I Zrédia napieé probierczych, wysokonapieciowa aparatura pomiarowa, podstawowe badania probiercze ) EKPI
wytrzymatosci elektrycznej izolacji
o Ochrona przepigciowa i odgromowa, zasady ochrony odgromowej, ochronniki i urzqdzenia piorunochronnd ; EKPS
koordynacja izolacji, eliminacja zaklocen i zagrozen napieciowych
1 Budowa, bezpieczna obstuga i konserwacja, procedury bezpiecznej obstugi maszyn, urzqdzen i systemow o P EKPI, EKP2,
napieciu znamionowym powyzej 1kV EKP3, EKP4
Semestr 4
Lp Zagadnienia w11 C|L|P| S | OdndoEKP
I | Badanie wytrzymatosci statycznej powietrza 3 EKPI; EKP2
2 | Badanie wytrzymatosci elektrycznej powietrza przy wysokich i niskich cisnieniach 3 EKPI; EKP2
3 | Badanie wytrzymatosci udarowej powietrza 3 EKPI; EKP2
4 | Badanie odgromnika zaworowego 3 EKP3
5 | Badanie modelowe przepieé w ukladach elektroenergetycznych 3 EKP3
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin . . . . Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPI X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X
EKPS5 X
EKPI X X
EKP2 X X
EKP3 X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
3 Opanowanie wiedzy o zjawiskach zachodzgcych w uktadach izolacyjnych w polu elektrycznym, zjawiskach piorunowych, przepieciach
generowanych w ukladach elektroenergetycznych, bezpiecznej eksploatacji instalacji wysokiego napigcia.
4 Wiedza i umiejgtnosci niezbgdne do bezpiecznej eksploatacji instalacji wysokiego napigcia.

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci /4 C L P S
Godziny kontaktowe 30 15
Czytanie literatury 15
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 10
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach
Udzial w konsultacjach
Eacznie godzin 45 25
Liczba punktow ECTS
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 3
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 25
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 45

Literatura:

| Semestr | Literatura podstawowa




1. Flisowski Z.; Technika wysokich napie¢, WNT, Warszawa 2005.

2. Flisowski Z.; Technika wysokich napie¢ (wyd.6), WNT, Warszawa 2017.

3. Szpor St. i inni; Technika wysokich napie¢, WNT, Warszawa 1973.

4. Florkowska B.; Diagnostyka wysokonapieciowych ukladéw izolacyjnych urzqdzen elektroenergetycznych, Wydawnictwa AGH, Krakow 2009

4 1. Boryn H. i inni; Laboratorium techniki wysokich napie¢, Wyd. PG Gdansk 2007

Semestr | Literatura uzupetniajqca

3 1. Wodzinski J.; Wysokonapigciowa technika prob i pomiaréw, PWN Warszawa 1997

1. Wodzinski J.; Wysokonapieciowa technika prob i pomiarow, PWN Warszawa 1997
4 2. Flisowski Z.; Technika wysokich napigé, WNT Warszawa 2017.

Prowadzqcy przedmiot:

Tytut/stopien, Imi¢ i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr inz. Roman Kostyszyn | KEO

2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia

dr inz. Roman Kostyszyn | KEO




AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY %&1 A @
. B ey O
Nr ‘ 24 | Przedmiot3 4 0_1 5 2.3.5 882 Technika cyfrowa Q oy =
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia ; % i j P
Forma studiow: stacj onarne A v -
Profil ksztatcenia: Ogélnoakademicki .G\D Is-z.lfl?,
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania i
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
2 3 2 1 30 15
3 2 2 30
Razem w czasie studiow: 75

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci 1 innych kompetencji (jesli dotycza przedmiotu):

1 Znajomos$¢ matematyki w zakresie logiki.
2. Znajomos¢ podstaw elektroniki, miernictwa.
Cele przedmiotu:
1. Zakres wiedzy 1 umiejetnosci wynika z realizacji programu szkolenia zgodnego z DU 2014 poz.536 zat.5,
tabela 5.1.16.
2. Celem przedmiotu jest uzyskanie umiejetnosci pozwalajgcych na wykorzystanie uktadow cyfrowych w prakty-
ce inzynierskiej.
3. Poznanie zasad analizy, projektowania i diagnostyki uktadow cyfrowych.
4. Poznanie mozliwos$ci srodowiska programistycznego (np. Multisim, Max Plus Baseline) w zakresie projektowa

nia uktadow cyfrowych.

5. Poznanie uktadow programowalnych, zasad implementacji algorytmow sterowania cyfrowego w uktadach
programowalnych (PLD, FPGA) z wykorzystaniem jezyka opisu sprzetu.

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:
Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi:

runkowych efektow
ksztalcenia

EKP1  |Analizowa¢ uklady kombinacyjne ztozone z bramek logicznych, uktadow )

Y ; : : K_U03, K_U06, K_U07,
scalonych zawierajacych bloki arytmetyczne i komutacyjne K K01, K_K04

EKP2  |Projektowaé uktady kombinacyjne ztozone z bramek logicznych, uktadow

scalonych zawierajacych bloki arytmetyczne i komutacyjne K_U03,K_U06,K_U07

K_KO01,K_K04

EKP3  |Analizowa¢ uktady sekwencyjne ztozone z bramek logicznych, przerzutnikow, ,

) o R . K_U03, K_U06, K_U07,
uktadow zawierajacych liczniki lub rejestry scalone K KO, K_KO04

EKP4  |Projektowaé uktady sekwencyjne, czasowe ztozone z bramek logicznych,

przerzutnikow, uktadow zawierajacych liczniki lub rejestry scalone K_U03,K_U06, K_U07

K_KO01,K_K04

EKP5 Budowac¢ uktady cyfrowe ztozone z uktadéw scalonych )
K_U03, K_U06, K_U07,
K_KO1, K K04

EKP6

uktadach programowalnych (CPLD, FPGA) z wykorzystaniem jgzyka opisu K_U06, K_U07, K_KOI:
sprzetu. K_K04




Tre$ci programowe:

Semestr 2
Lp Zagadnienia wd |LP Odn. do EKP
1 [Systemy liczbowe i kody 1 EKP1,EKP2
2 |Podstawowe uktady cyfrowe. Symbole i schematy logiczne 3 EKP1,EKP2
3 [Techniki realizacji i elementy teorii uktadow cyfrowych 4 EKP1,EKP2
4 [Analiza i synteza uktadow kombinacyjnych 4 12 EKP1,EKP2
5 |Analiza i synteza uktadow sekwencyjnych 513 EKP3, EKP4
6 |Realizacja techniczna uktadéw kombinacyjnych i sekwencyjnych 213 EKP3, EKP4
7 512
programowalnych: SPLD, CPLD, FPGA. Struktury podstawowe uktadow gﬁgi’%g;é
programowalnych, architektura PAL, PLA i ich programowanie. ’
8 |Synteza nietypowych uktadéw synchronicznych i asynchronicznych 3 (2 EKP3, EKP4
9 |Uktady uzaleznien czasowych 312 EKP5
10 Wykrywanie i eliminacja hazardow 1 EKP1, EKP3
Semestr 3
Lp Zagadnienia wW¢€ |L |P Odn. do EKP,
1 |Wprowadzenie. Omowienie oprogramowania symulacyjnego. 2 EKP1
2 [Synteza uktadéw kombinacyjnych, charakterystyki uktadow. 2 EKP1
3 [Bloki komutacyjne. 2 EKP1,EKP2,
EKP6
4 |Bloki arytmetyczne. 2 EKP1, EKP2,
EKP6
5 [Synteza uktadow sekwencyjnych. 2 EKP3, EKP6
6 |Liczniki i rejestry scalone. 2 EKP4, EKP6
7 |Uklady uzaleznien czasowych. 2 EKP5
8 [Projekt wlasny (tematyka do uzgodnienia). Zaliczenie I serii ¢wiczen. 2 EKP2, EKP4,
EKP6
9 |Sterowanie ploterem. 2 EKP2, EKP4,
EKPS5, EKP6
10 [Sterowanie silnikiem krokowym. 2 EKP2, EKP4,
EKPS5, EKP6
11 |Cyfrowy uktad sterowania pracg windy tadunkowe;j, diagnostyka, symulacja 2 EKP1, EKP3
awarii, - uktad wykonany w technologii TTL.
12 |Cyfrowy uktad sterowania pracg windy tadunkowej, diagnostyka, symulacja 2 EKP1, EKP3,
awarii - uktad wykonany w technologii CPLD. EKP6
13 [Sterowanie modelem dzwigu z wykorzystaniem uktadéw CPLD. 2 EKP2, EKP4,
EKPS5, EKP6
14 [Podstawowe bramki, generatory astabilne, monostabilne CMOS. 2 EKP1, EKP2,
EKP5
15 | Zaliczenie II serii ¢wiczen. 2 EKP1, EKP2,
EKP3, EKP4
Metody weryfikacji efektow ksztatcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacja | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP1 X X
EKP2 X X X (w czasie
lab.)
EKP3 X X
EKP4 X X X (W czasie
lab.)
EKP5 X X X (W czasie
lab.)
EKP6 X X X (W czasie
lab.)




Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

2

oceng $rednig z otrzymanych z wyktadu i ¢wiczen.

¢wiczenia: 2 kolokwia, zadanie kontrolne. Ocena do protokotu po pozytywnym zaliczeniu 2 form zaj¢¢ z

3 |Student uzyskat zaktadane efekty ksztalcenia. Wykonat i zaliczyt wszystkie ¢wiczenia laboratoryjne. Ocena
koncowa : §rednia z ocen za wiadomosci teoretyczne (tzw. wejsciowki), ze sprawozdania.

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczaja wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W C L P/S

Godziny kontaktowe 30 15 30
Czytanie literatury 10 5
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 15
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 16 8
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 15
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2 1
Udziat w konsultacjach 2 1
tacznie godzin 60 30 60
Liczba punktow ECTS 2 1 2
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 5

Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi

30+15+15=60

Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu
nauczycieli akademickich

30+15+30+2+2+1+1=81

Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

2

Zwolinski M.- Projektowanie uktadow cyfrowych z wykorzystaniem jezyka VHDL, WKik., Warszawa 2002
Tertukien Ndjountche — Digital electronics 3. Finite state machines. Wiley, 2016

Zwolinski M.- Projektowanie uktadéw cyfrowych z wykorzystaniem jezyka VHDL, WKil., Warszawa 2002
Tertukien Ndjountche — Digital electronics 3. Finite state machines. Wiley, 2016




Semestr | Literatura uzupekniajaca
2

Zielinski B.- Uktady mikroprocesorowe. Przyktady rozwigzan. Wydawnictwo Helion, 2002
Zielinski C. - Podstawy projektowania uktadow cyfrowych, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa 2003

Zielinski B.- Uktady mikroprocesorowe. Przyktady rozwigzan. Wydawnictwo Helion, 2002
Zielinski C. - Podstawy projektowania uktadow cyfrowych, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa 2003

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, Imie i Nazwisko [Jednostka
1. Osoba odpowiedzialna za
dr inz. Krystyna Maria Noga |[KAO
2. Pozostale osoby prowadzace
dr inz. Krystyna Maria Noga KAO
mgr inz. Waldemar Wilczynski KAO

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,
C — ¢wiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,
S — seminarium
E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktéw zaliczanych
jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej sig, niezbednego do uzyskania zakladanych efektow ksztatcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o wymaganiach w zakresie
wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz petnienia wacht.



AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny “’é"lﬁ 4?
Nr | 25 Przedmiot: | Automatyzacja systemow energetycznych f;} o 2 Yig o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg w0
Forma studiow: stacjonarne i& n §
Profil ksztalcenia: Og(’)lnoakademicki P i
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD%«‘?"
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
4 2 2 30
5 1 1 15
Razem w czasie studiéw 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

J Podstawowe informacje z zakresu Podstaw Automatyki, Sterownikow Programowalnych, Sieci Komputerowych,
Systemow Kontrolno-Pomiarowych, Maszyn Elektrycznych.
Cele przedmiotu:

| 1 |Poznanie przez studenta elementow i zasad automatyzacji systemow sterowania.

Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Symbol EKP

Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi:

Odniesienie do kierunkowych
efektow ksztatcenia

EKP-1

Ma wiedze w zakresie:

1. Obiekty sterowania, podstawowe pojecia, systemy i podsystemy

2. Zautomatyzowane uklady sterowania i zabezpieczen silnikow spalinowych
glownych i pomocniczych.

3. Zautomatyzowane systemy paliwowe, smarne i chtodzenia SG i SP.
4. Automatyzacja pomp, sprezarek i wirowek.

5. Automatyzacja kotla i jego zabezpieczen.

6. Automatyzacja elektrowni okretowej.

7. Metody i sposoby sterowania obiektami

8. Sterowniki programowalne

9. Systemy SCADA

10. Podstawowe metody sztucznej inteligencji

K_W08, K_W09, K_W12,
K WIS

EKP-2

Ma umiejetnosci w zakresie:

1. Zastosowanie posiadanej wiedzy w eksploatacji zautomatyzowanych systemow
okretowych.

2. Eksploatowanie systemow automatyki okretowej, zarowno elektrycznych,
hydraulicznych jak

i pneumatycznych.

3. Dokonywanie diagnostyki zautomatyzowanych systemow energetycznych
statku.

K W08, K W09, K_Wi2,
K Wi5

EKP-3

Ma wiedze w zakresie tworzenia zautomatyzowanych okretowych uktadow
sterowania.

K W08, K_W09, K_W12,
K WIs

Tresci programowe:

Semestr 4

Lp

Zagadnienia /4

Cc|lcL|P| S| Odn doEKP




* Obiekt sterowania, podstawowe pojecia, systemy i podsystemy, zakres automatyzacji systemow.

* Wielopoziomowy zintegrowane systemy sterowania.

* Redundancja sprzetowa.

* Funkcje i zadania uktadow automatyki w systemach energetycznych.

* Regulacja, sterowanie i kontrola.

* Uklady bezpieczenstwa i alarmowe. Zamkniety uklad regulacji w zautomatyzowanych systemach.
» Komputerowa struktura zintegrowanego ukiadu sterowania i kontroli, elementy pomiarowe i wykonawcze,
przetwarzanie sygnatow.

* Sterowniki — obiekt sterowania. Konfiguracje sieci komputerowych.

» Zautomatyzowany system automatyki na przykiadzie systemu

elektroenergetycznego. Zadania i struktura.

EKPI-2

* Bezpieczenstwo zasilania w energig elektryczng i dyspozycyjnosé systemu elektroenergetycznego.
Uwarunkowania pracy systemu elektroenergetycznego.

* System elektroenergetyczny — funkcje.

* Wspoipraca zespotu prgdotworczego, turbogeneratora i prqdnicy watowej. Analiza kosztow. Odzysk
energii ze spalin silnikow. Odbiorniki i napedy elektryczne.

* Typy oraz rozwigzania uktadow automatyki elektrowni.

* Parametry energii elektrycznej.

* Struktura zautomatyzowanego systemu elektroenergetycznego.

EKPI-2

* Modul kontroli i sterowania zespolem prgdotworczym.

* Funkcje kontrolne (alarmowe i bezpieczenstwa). Funkcje sterujgce.

* Elektrownia z wieloma zespotami prqdotworczymi i prqdnicami watowymi.

* Sterowanie automatyczne - zarzgdzanie mocq. Analiza stopnia obcigzenia i rezerwy mocy. Warunki
zalqczanie i wylqczanie zespotu prgdotworczego.

EKPI-2

* Zalgczanie zespotu przy zmiennym obcigzeniu. Przebiegi obcigzania zespotow prgdotworczych.
Zatgczanie odbiornikow duzej mocy i wylgczanie odbiornikow mniej waznych. Kontrola i sterownie zdalne.

EKPI-2

* Graficzny ekran stacji operatorskiej.

*» Automatyka urzqdzen systemu elektroenergetycznego - poziom sterownikow i obiektow. Silnik
wysokoprezny zespotu prgdotworczego, prgdnica — podsystemy i automatyka.

* Automatyczna synchronizacja prgdnic.

* Regulacja czestotliwosci i rozdzial mocy czynnej.

* Regulacja napigcia i rozdziat mocy biernej.

* Prgdnica walowa - regulacja czestotliwosci i napigcia.

EKPI-2

* Silnik spalinowy, jako obiekt sterowania.

* Schemat blokowy i algorytmy sterowania.

* Uklad bezpieczenstwa i zdalnego sterowania silnika spalinowego.
* Funkcje, zadania, sterowanie w stanach awaryjnych.

* Regulacja predkosci obrotowej silnikow spalinowych.

EKPI-2

* Regulatory predkosci obrotowej silnikow spalinowych.
* Regulatory hydrauliczne i elektroniczno - elektryczne.
* Zdalne sterowanie silnikow spalinowych - schemat blokowy, funkcje sterowania.

EKPI-2

* Uktady zdalnego sterowania silnikiem spalinowym - przygotowanie do ruchu, rozruch, rozbieg,
zatrzymanie, nawrot, sterowanie w stanach awaryjnych.

EKPI-2

* Uktad automatyki systemu powietrza rozruchowego.
» Wymagania. Sposoby sterowania zespolow sprezarkowych.
* Obstuga i przeprowadzanie prob dziatania.

EKPI-2

* Uktady automatycznej regulacji temperatury i lepkosci paliwa.
* Uktady automatyki systemu dotadowania silnika gtownego.

EKPI-2

* Automatyka systeméw pomocniczych silnika spalinowego, systemu chlodniczego, kottow parowych.

EKP]-2

* Automatyka sytemu smarnego SG i SP - sterowanie pomp transportowych, pomp obiegowych, regulacja
temperatury oleju smarowego.

EKPI-2

13

* Uktady zdalnego sterowania Srubg nastawng - schemat blokowy, uktady korekcji charakterystyk
obcigzenia.

* Automatyka systemu wytwarzania pary wodnej - uktady sterowania pracg pomp, uktady regulacji poziomu,
wody, cisnienia pary, wydajnosci kotta i zawartosci tlenu w spalinach, praca rownolegta kottow, uktady
sterowania palnikami kotla.

EKPI-2

14

* Uktady automatyki chiodni tadunkowych na statkach towarowych i rybackich. Rozwiqzania uktadow
chtodniczych stosowanych na statkach.

* Regulacja wydajnosci i temperatury. Obstuga zespotow kontroli pracy chiodni.

* Uktady automatyki kontenerow chlodniczych. Zasilanie i rozdziat energii elektrycznej na statkach
przewozqcych kontenery chlodzone. Obstuga i przeprowadzenie prob dziatania ukiadow automatyki.

EKPI-2

15

* Zasady diagnostyki ukladow automatyki systemow energetycznych.

EKPI-2

Semestr 5

Lp

Zagadnienia

Odn. do EKP




Realizacja uktadu automatycznego sterowania z wykorzystaniem oprogramowania SCADA, sterownika
programowalnego PLC, pulpitu operatorskiego i zadajnikow - dowolne okretowe obiekty sterowania
(pompy, wentylatory, zespoly pradotworcze, silnik glowny, napedy i instalacje pomocnicze)

* uktad automatyki systemu powietrza rozruchowego.

* uklady automatycznej regulacji temperatury i lepkosci paliwa.

* automatyka systemow pomocniczych silnika spalinowego, systemu chlodniczego, kotlow parowych.

1| * automatyka sytemu smarnego sg i sp - sterowanie pomp transportowych, pomp obiegowych, regulacja 15 EKP3
temperatury oleju smarowego.

* uktady zdalnego sterowania Srubg nastawng

* automatyka systemu wytwarzania pary wodnej
* uktad automatyki chtodni tadunkowej

* uklad automatyki kontenera chlodniczego

* inne uktady automatyki

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):

Symbol EKP Test Eii?:;in 5‘5;?::;; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja er(ZZ;i::; Inne
EKP-1 X X X
EKP-2 X X
EKP-3 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
4 Egzamin - 60%, Test - 60%
5 Projekt

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w 6, L P S

Godziny kontaktowe 30 15

Czytanie literatury 15

Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych, projektowych 5

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziat w konsultacjach

Eacznie godzin 50 25
Liczba punktow ECTS 2 1

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 3

Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 30
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 45
Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

1.Soldek Jerzy, Automatyzacja statkow, Gdansk 1985r.

2.Jerzy Szczesniak, Zdalne sterowanie silnikiem gtownym na statkach ze srubgq stalq. Szczecin 1997.

3.Lisowski Jozef, Statek jako obiekt sterowania automatycznego, Wydawnictwo Morskie, 1981.

4 4.Bialek Ryszard, Elektroenergetyka okretowa, Gdynia 1997r.

5. Wyszkowski Stawomir, Elektrotechnika okretowa, toml, Gdansk 1991r.

6. Fossen T. 1., Marine Control Systems, Marine Cybernetics AS, 2002.

7.Wirtsild NSD Corporation, DENIS-1 Specification for engines RTA52/62/72/84M/84C RTA52U/62U/72U84CU/ RTA84, 1997r.

Semestr | Literatura uzupetniajqca

1. Automatyzacja systemow energetycznych statku. Laboratorium. Akademia Morska w Gdyni, 2005, ISBN 83-7421-060-51.
2. Broel-Plater B..,, Uklady wykorzystujgce sterowniki PLC. Projektowanie algorytmow sterowania”, ISBN: 9788301155209.
2. Flaga S.: ,, Programowanie Sterownikow PLC w jezyku drabinkowym”

3. Kasprzyk J.: ,, Programowanie sterownikow przemystowych”, ISBN: 8320431093.

4. Konsberg NorControl Automation A/S

5. J. F. Hansen, A. K. Adnanes, T. I. Fossen , Mathematical modeling of diesel-electric propulsion system for marine vessels, 2001r.
4 6. SAIA-Burgess Electronics, SAIA-Burgess Electronics 2010 r.

7. Astor, Wonderware InTouch — Podrecznik uzytkownika, 2010 r.

8. Witryna internetowa http://www.hcp.com.pl/w2

9. Witryna internetowa http://www.modbus.com

10. Witryna internetowa http://www.modicon.org

11. Witryna internetowa http://www.saia-burgess.com

12. Siemens, Smart drive- Advanced diesel-electric propulsion systems, 2001r.




Prowadzqcy przedmiot:

Tytul/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr inz. Andrzej Lebkowski | KAO

2. Pozostate osoby prowadzqgce zajecia

dr inz. Andrzej Lebkowski | KAO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny ,\..}13 4?
Nr | 26 Przedmiot: | Sterowniki programowalne 5 o 2 Yig o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg w0
Forma studiow: stacjonarne S & ‘l j ~
Profil ksztalcenia: ogolnoakademicki A h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania Gﬂﬁﬂ?
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
3 3 2 2 30 30
4 1 1 15
Razem w czasie studiow 75

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

1 | Technika cyfrowa

2 |Aparaty i urzqdzenia elektryczne. przekazniki, styczniki i maszyny

3 | Podstawy informatyki

4 |Algebra Boole'a

5 | Przed projektem wymagana pozytywna ocena z wykitadu i laboratorium
Cele przedmiotu:

Wiedza i umiejetnosci w zakresie:

Formutowanie zadania sterowania w kategoriach techniki sterowania.
Konfiguracja sprzetu sterownika.

Programowanie podstawowych funkcji sterowania.

Testowanie i uruchamiania programow PLC.

1 | Programowanie sterownika na podstawie werbalnego opisu zadania

Celem przedmiotu jest nabycie przez stuchaczy wiedzy oraz okreslonych umiejetnosci niezbednych do bezpiecznej

2 |pracy na statku. Zakres nabytej wiedzy i umiejetnosci jest zgodny z programem szkolenia przedstawionym w DU

2014 poz.536 zal.5, tabela 5.1.17

3 | Tworzenie i analiza prostych uktadow kombinacyjnych i sekwencyjnych

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

, . . ) Odhniesienie do kierunkowych
Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: efektow ksztalcenia
EKPI formulowa¢ zadanie w kategoriach techniki sterowania K W07,K-W15,
EKP2 skonfigurowacé modutowy sterownik do zadania K U05,K W15
EKP3 oprogramowac sterownik do realizacji prostego zadania sterowania K W07,K-W1i5,
EKP4 projektowac proste kombinacyjne uklady sterowania K Wi5, K U03K Ul2
EKPS5 projektowac proste uktady sterowania sekwencyjnego K Ul5,K Wi15K U0O3
Tresci programowe:
Semestr 3
Lp Zagadnienia w|C|L|P|S| OdndoEKP
Programowalne uktady sterowania, Zastosowania, budowa, zasada i cykl przetwarzania danych.[STCW
1 2 EKP2
5.1.17]
2 | Komunikacja sterownika PLC z programatorem. Protokot MPI i Industrial Ethernet. 1 2 EKP2
3 Podstawy sterowania z PLC. Funkcje logiczne, pamieci, przekazniki czasowe i liczniki. Przykiady P s EKP4, EKPS

zastosowania. Uktady kombinacyjne i sekwencyjne. [STCW 5.1.17]

Detekcja zboczy.Podzielniki binarne. Zastosowania. Uktad alarmowy.[STCW 5.1.17] 3 4 EKPI, EKP3

Funkcje czasowe, generatory. Przyklady zastosowania. 2 4 EKP3, EKP4




Typy zmiennych. Organizacja pamieci PLC. Dostgp bitowy
6 |i, bajtowy”. Zasada adresowania.[STCW 5.1.17] 2 EKPI
7| Operacje na typach ztozonych. Operacje Shift i Rotate. [STCW 5.1.17] 1 4 EKPI
s Strukturyz‘aqa programu. Bloki organizacyjne, Podprogramy: Funkcje, Bloki funkcji, bloki danych, ; EKP1.EKP3
przerwania.[STCW 5.1.17]
9 Przykiady uktadow sekwencyjnych.Opis uktadu sekwencyjnego grafem przejsc¢. Stopien wyjsciowy P EKP1.EKPS
PLC.[STCW 5.1.17]
10 | Obstuga stanowiska. BiHP, Edytor STEP?7. 2 EKPI, EKP3
11 | Programowanie uktadu sekwencyjnego. Przyktad sterowania silnika dwubiegowego 2 EKP1,EKP5
12 | Programowanie z zastosowaniem funkcji FC. Programowanie z zastosowaniem blokow funkcji FB. 6 EKPI
13 | zaticzeni 5 EKPI, EKP2,
aliczenie EKP3
14 | Kolokwia. 4
Semestr 4
Lp Zagadnienia w11 C|L|P| S | OdndoEKP
; Prz?]ektowanze uktadow kombinacyjnych i sekwencyjnych z PLC. Podstawy teorii automatow. Metody 5 EKP4.EKPS
opisu.
Projekt uktadu sterowania kombinacyjnego, opis uktadu funkcjami logicznymi, minimalizacja,
2 . . . . . 4 EKP2,EKP4
programowanie, testowanie, prezentacja, wykonanie dokumentacji
3 Projekt ukladu.sterowamalse‘kwency/nego. Opis ukladu stanami, zmienna stanu, graf ukladu. 9 EKP2,EKPS
Programowanie, testowanie i prezentacja ukladu.
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Symbol EKP Test Egzamin Egzamln Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja LI Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPI X X X
EKP2 X
EKP3 X X X
EKP4 X X X
EKPS5 X X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Pozytywna ocena z wyktadu na podstawie wynikow dwoch kolokwiow.
3 Pozytywna ocena laboratorium na postawie dwoch sprawdzianow praktycznych, wymagane wykonanie wszystkich éwiczen laboratoryjnych,

pozytywna ocena sprawozdan.

4 Prezentacja dziatania uktadow. Pozytywna ocena wykonanych sprawozdan.

Wykonanie zadan projektowych, uruchomienie uktadow projektowanych zgodnie z zatozeniami.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczajqg wymagane minimum.

Nakiad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci

Forma aktywnosci /4 ¢ L P S
Godziny kontaktowe 30 30 15
Czytanie literatury 12 5
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 15 6
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 16
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 20 10
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach
Udziat w konsultacjach 2 2 2
Lacznie godzin 60 67 38
Liczba punktow ECTS 1 2 1
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 4
Obcigzenie studenta zwiqzane z zajeciami praktycznymi 116
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajqcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 81

Literatura:

| Semestr | Literatura podstawowa




1.Krzysztof Kaminski, Programowanie ukladow sterowania z PLC, Publikacje AM Gdynia, Gdynia 2009
2.Dzwiarek M., Badania sterownikow programowalnych,
Pomiary, Automatyka, Robotyka. Wydawnictwo PIAP,2002.
3.Monika Rybczak,Kaminski Krzysztof, Programowanie sterownika S7-300 SIMATIC
Gdansk 2014, Wydawnictwo Norcom.
4.Rybczak Monika, Kaminski Krzysztof-Programowanie PLC S7-300 Simatic,2013
5.Kaminski Krzysztof, Programowanie w STEP 7 MicroWin,
Gdynia 2006.
6.Kwasniewski Janusz, Programowalne sterowniki
przemystowe w systemach sterowania, Krakow 1999.
7.Legierski T. Wyrwat J. Kasprzyk J. Hajda J.
Programowanie sterownikow PLC,
Wydawnictwo Pracowni Komputerowej J. Skalmierskiego,
Gliwice 1998.
3 8.Podrecznik Simatic S7-200. Micro Automation, Wydanie Siemens AG, Warszawa 2006.

1.Krzysztof Kaminski, Programowanie uktadow sterowania z PLC"
Publikacje AM Gdynia, Gdynia 2009

2.Dzwiarek M., Badania sterownikéw programowalnych, Pomiary, Automatyka, Robotyka.
Wydawnictwo PIAP, 2002.

3.Monika Rybczak, Kaminski Krzysztof, Programowanie PLC S7-300 Simatic,

Gdansk 2002, Wydawnictwo Norcom.

4.Kaminski Krzysztof, Programowanie w STEP 7 MicroWin,

Gdynia 2006.

5.Kwasniewski Janusz, Programowalne sterowniki przemystowe

w systemach sterowania, Krakow 1999.

Legierski T. Wyrwat J. Kasprzyk J. Hajda J. 6.Programowanie sterownikow PLC,

Wydawnictwo Pracowni Komputerowej J. Skalmierskiego, Gliwice 1998.

4 7.Podrecznik Simatic S7-200. Micro Automation, Wydanie Siemens AG, Warszawa 2006.

Semestr | Literatura uzupetniajqca




0.Norma IEC 61131, Programable Controllers.
1.Norma PN- IEC 1131.
2.Berger Hans, Automatisieren mit S5 — 115U,
Wydawnictwo Siemens AG, Berlin, 1987.
3.Bieder Klaus, Elektrische und Elektronische Steuerungen, Naan Gruiten, Wydawnictwo BDT, 1996.
4.Boehm Werner, Elektrische Steuerungen,
Wydawnictwo Vogel, Wiirzburg, 1994.
5.Warnock I.G., Programmable controllers. Operation and Application. Prentice Hall, Hemel Hempstead, 1998.
6. Wellenreuther Guenter, Zastrow Dieter,
Automatisieren mit SPS, Theorie und Praxis.
Wydawnictwo Vieweg, Braunschweig, 2002.
7.Wellenreuther Guenter, Zastrow Dieter,
Steuerungstechnik mit SPS.
Wydawnictwo Vieweg, Braunschweig, 1991.
8.Simatic STEP7. Podstawy programowania STEP 7.
3 Publikacja Siemens Polska 2009

1.Norma IEC 61131, Programable Controllers.

2.Norma PN-IEC 1131.

3.Berger Hans, Automatisieren mit S5 — 115U,
Wydawnictwo Siemens AG, Berlin, 1987.

4.Bieder Klaus, Elektrische und Elektronische
Steuerungen, Naan Gruiten, Wydawnictwo BDT, 1996.

5.Boehm Werner, Elektrische Steuerungen,
Wydawnictwo Vogel, Wiirzburg, 1994.

6.Warnock I.G., Programmable controllers. Operation and
Application. Prentice Hall, Hemel Hempstead, 1998.

7. Wellenreuther Guenter, Zastrow Dieter,
Automatisieren mit SPS, Theorie und Praxis.
Wydawnictwo Vieweg, Braunschweig, 2002.

8. Wellenreuther Guenter, Zastrow Dieter,
Steuerungstechnik mit SPS. Wydawnictwo Vieweg,
Braunschweig, 1991.

9.Simatic STEP7. Podstawy programowania STEP 7.

4 Publikacja Siemens Polska 2009

Prowadzqcy przedmiot:

| Tytut/stopien, Imig i Nazwisko

Jednostka dydaktyczna




1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr inz. Monika Rybczak KAO
2. Pozostale osoby prowadzqce zajecia
KAO
dr inz. Monika Rybczak KAO0
dr inz. Mostefa Mohamed-Seghir KAO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny ""}13 4?
Nr | 27 Przedmiot: | Wizualizacja procesow sterowania % o 2 Yy o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg w0
Forma studiow: stacjonarne S & ‘l j ~
Profil ksztatcenia: ogélnoakademicki A h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD%«‘?"
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
4 2 1 1 15 15
Razem w czasie studiow 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

1 | Konfiguracja i programowanie sterownikow logicznych

2 | Podstawy ergonomii

3 | Projektowanie sekwencyjnych uktadow sterowania

Cele przedmiotu:

1 | Tworzenie wizualizacji prostych uktadow sterowania

2 | Konfiguracja komunikacji urzadzen wizualizacji i sterownikow PLC

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

, . . ) Odhniesienie do kierunkowych
Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: efektow ksztalcenia
EKPI konfigurowac¢ komunikacje HMI ze sterownikami PLC K W06,K W07,
tworzy¢ wizualizacje procesow z zastosowaniem programowalnych paneli K W06,K W07,K W15,
EKP? . . - -
operatorskich K UI2
Tresci programowe:
Semestr 4
Lp Zagadnienia wW|C|L|P|S| OdndoEKP
1| Struktury przemystowych uktadow sterowania, podstawy wizualizacji 3

Programowalne interfejsy operatora. PC, panele operatorskie. Konstrukcja, komunikacja z PLC i
programatorem.

Edycja zmiennych bitowych. Sygnalizatory dwustanowe,
lampy wyswietlacze, przyciski i przelqczniki
3 | wirtualne, przeznaczenie, wltasnosci i konfiguracja 1 1

Edycja zmiennych typu stowo. Wyswietlacze wartosci i komunikatow, klawiatury i przyciski. Mierniki

4 1 2
analogowe, grafiki
5 | Tworzenie i obstuga ekranow, ekran podstawowy, ekrany warunkowe, przyciski funkcyjne. Ergonomia 3 1
6 | Animacja procesow. Obiekt animowany - Mark Screen, tor, zmienna sterujqca. Wiasnosci 1
7 | Przykiady programowania interfejsow, dokumentowanie projektu 3
Programowanie interfejsu sekwencyjnego uktadu sterowania
8 |z animacjq 10
9 | Tworzenie uktadu sterowania z PLC i HMI
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin X , X X Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPI X X X
EKP2 X X X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

4

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczajg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:



Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci

Forma aktywnosci w C L P S

Godziny kontaktowe 15 15

Czytanie literatury

Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udzial w konsultacjach

Eacznie godzin 15 15
Liczba punktow ECTS

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 2
Obcigzenie studenta zwiqzane z zajeciami praktycznymi 15
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajqcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 30
Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

Krzysztof Kaminski, "Podstawy sterowania z PLC" Gdynia 2009, Wetcab
Krzysztof kaminski, "Programowanie paneli operatorskich™ Gdynia 2011, Wetcab
Krzysztof Kaminski, Marek Sikora, "Podstawy wizualizacji w uktadach sterowania z PLC"
Publikacje AM Gdynia, Gdynia 2009
Rainer Pickhargt, ‘Grundlagen und anwendungen der Steuerungstechnik’, Viewegverlag, Wiesbaden 2000,
Podrecznik WinCC flexible. Simatic HMI,
Wydanie Siemens AG, Warszawa 2007.
4 Krzysztof kaminski, Programowanie paneli operatorskich, 2008

Semestr | Literatura uzupetniajqca

Prowadzqcy przedmiot:
Tytut/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot
dr inz. Monika Rybczak | KAO
2. Pozostale osoby prowadzqce zajecia
KAO

dr inz. Monika Rybczak KAO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny

I Przedmiot: | Sieci komputerowe

Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia

Forma studiow: stacjonarne lIﬁ
Profil ksztalcenia: ogolnoakademicki : v ;
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD%«‘?"
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w c L P N w c I P S
5 2 1.33333 20
6 2 1.66666 25
Razem w czasie studiow 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

J Otwartos¢ na potrzebg cigglego doksztalcania si¢ wobec zmieniajgcych sig technologii dostgpu do informacji i
komunikacji technicznej i spotecznej
Cele przedmiotu:
Ma podstawowq wiedze w zakresie architektury sieci komputerowych, informacyjnych i przemystowych, typow sieci
1 |i wykorzystywanych w nich stosow protokotow, urzqdzen sieciowych, interfejsow i sygnatow sieciowych, zagadnien
bezpieczenstwa i eksploatacji sieci.

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

, . . _ Odhniesienie do kierunkowych
Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: efektow ksztalcenia
Ma podstawowq wiedze w zakresie architektury sieci komputerowych i K W06 K W07 K W08
EKPI protokolow sieciowych, w szczegolnosci w obszarze warstwy fizycznej, fgcza - ’
S S K U08, K Ul6, K K01
danych, sieciowej i warstwy aplikacji. - - -
K_W06, K_W07, K_U0S,
Wykorzystywa¢ posiadang wiedze i umiejetnosci oraz korzystac z dokumentacji K U01, K U02, K U03,
EKP?2 o . - o - - -
technicznej dla opracowania zadanych zagadnien w zakresie sieci komputerowych. | K_U04, K _U06, K Ul6,
K K01, K K04, K K06
Tresci programowe:
Semestr 5
Lp Zagadnienia w|C|L|P|S| OdndoEKP
1| Geneza sieci komputerowych. Organizacja modelu referencyjnego ISO OSI. 4 EKPI
2 | Sygnaly w sieci i media transmisyjne. Topologie sieciowe. Zasoby sprzetowe i organizacja sieci. 4 EKPI
Podstawowe wiasciwosci wybranych sieci lokalnych. Standardy IEEE 802. Ethernet, rodzaje, media,
3 . . 4 EKPI
metody dostepu do kanatu komunikacyjnego.
4 | Protokoly wyzszych warstw, stos TCP/IP. Sieciowe systemy operacyjne i oprogramowanie narzedziowe. 4 EKPI
5 | Administrowanie sieciq. Bezpieczenstwo uzytkowania. 4 EKPI
Semestr 6
Lp Zagadnienia wW|C|L|P|S| OdndoEKP
1| Konfiguracja protokotu TCP/IP dla stacji roboczej z systemem Windows. 4 EKP2
2 | Diagnostyka i praca w sieci. 2 EKP2
3 |Jezyk opisu strony - HTML. 2 EKP2
4 | Kaskadowe arkusze styli - CSS. 2 EKP2
5 | Obstuga wiersza polecen systemu Linux. 2 EKP2
6 | Prawa wlasnosci plikow, katalogéw i uprawnienia dostgpu. 2 EKP2
7 | Tworzenie, modyfikacja i zarzqdzanie kontami uzytkownikow. 2 EKP2
8 | Elementy konfiguracji ustug sieciowych, stacji roboczej z systemem Linux. 2 EKP2
9 | Elementy konfiguracji i obstuga serwera FTP. 2 EKP2
10 | Elementy konfiguracji i obstuga serwera WWW. 3 EKP2
11 | Rozliczenie przeprowadzonych zajec. 2 EKP2
Metody weryfikacji efektow ksztatcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin ) . . . Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne




EKPI

EKP2

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Aktywne uczestnictwo w zajeciach.
5 Kolokwium zaliczeniowe.
6 Aktywne uczestnictwo we wszystkich zajeciach laboratoryjnych oraz opracowanie wynikow uzyskanych w trakcie éwiczen.

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w 6, L P S
Godziny kontaktowe 20 25
Czytanie literatury
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 5
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udzial w konsultacjach

Lacznie godzin 25 35
Liczba punktow ECTS 2
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 4
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 40
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajqcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 45
Literatura:
Semestr | Literatura podstawowa
1. Krysiak K., “Sieci komputerowe. Kompendium® Wydanie II, Helion, Gliwice, 2009
2. Ward B., “Jak dziata Linux", Helion, Gliwice, 2007
3. Sery P.J., Beale J., ‘Serwery internetowe Red Hat Linux", Helion, Gliwice, 2006
5 4. Sokot R., "Tworzenie stron WWW. Kurs® Wydanie 11, Helion, Gliwice 2007
1. Krysiak K., “Sieci komputerowe. Kompendium® Wydanie II, Helion, Gliwice, 2009
2. Ward B., "Jak dziata Linux", Helion, Gliwice, 2007
3. Sery P.J., Beale J., ‘Serwery internetowe Red Hat Linux", Helion, Gliwice, 2006
6 4. Sokot R., "Tworzenie stron WWW. Kurs® Wydanie 11, Helion, Gliwice 2007
Semestr | Literatura uzupetniajgca
1. Mueller S., Ogletree T.W.: "Rozbudowa i naprawa sieci. Kompendium", Helion, Gliwice, 2007
2. Hudson A., Hudson P., "Fedora 7. Ksiega Eksperta (Fedora 7 Unleashed)", Helion, Gliwice, 2008
3. Stutz M., "The Linux Cookbook. Second Edition", Helion, Gliwice 2005
5 4. Schulz D., Cook C., "HTML, XHTML i CSS. Nowoczesne tworzenie stron WWW", Helion, Gliwice, 2008
1. Mueller S., Ogletree T.W.: "Rozbudowa i naprawa sieci. Kompendium", Helion, Gliwice, 2007
2. Hudson A., Hudson P., Fedora 7. Ksiega Eksperta (Fedora 7 Unleashed)", Helion, Gliwice, 2008
3. Stutz M., "The Linux Cookbook. Second Edition", Helion, Gliwice 2005
6 4. Schulz D., Cook C., 'HTML, XHTML i CSS. Nowoczesne tworzenie stron WWW", Helion, Gliwice, 2008
Prowadzqcy przedmiot:
Tytut/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot
dr inz. Romuald Masnicki | KEO
2. Pozostate osoby prowadzqgce zajecia
dr inz. Romuald Masnicki KEO

mgr inz. Mariusz Gorniak KEO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny @’13 4?
Nr | 29 Przedmiot: | Seminarium dyplomowe < o 2 Yig o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg w0
Forma studiow: stacjonarne S & ‘l j ~
Profil ksztatcenia: ogélnoakademicki A ;h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania Qﬂﬁﬂ?
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
7 4 2 30
Razem w czasie studiow 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):
Cele przedmiotu:

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

, . . ) Odhniesienie do kierunkowych
Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: S
Tresci programowe:
Semestr 7
Lp Zagadnienia wlcl|lL|P| S| Odn doEKP

Praca dyplomowa inZynierska jako koncowy efekt studiow pierwszego stopnia. Rodzaje prac dyplomowych
i ich specyfika: praca teoretyczna, doswiadczalna, konstrukcyjna. Przedmiot i cel pracy.

Struktura i realizacja poszczegélnych etapow pracy dyplomowej inZynierskiej: streszczenie, wstep
(wprowadzenie w tematyke pracy, cel pracy, zatozenia i ograniczenia, analiza stanu wiedzy), cz¢s¢ glowna

2 2
(rozdzialy merytoryczne), zakonczenie (podsumowanie pracy), bibliografia, zalgczniki. Narzedzia
wymagane do realizacji celu pracy.

5 Metodyka prowadzenia prac badawczych: analiza teoretyczna, badania symulacyjne, badania 5
eksperymentalne na obiektach rzeczywistych.

p Forma pracy: rozdzialy, podrozdzialy, numerowanie rysunkow, wzorow i tabel, cytowania, typowe P

oznaczenia i symbole, wymagania formalno-jezykowe i edycyjne.

Prezentacja czgstkowych wynikow pracy na seminarium dyplomowym: ogolne zasady prezentacji, selekcja
informacji, sposoby eksponowania najistotniejszych fragmentow wystgpienia, wytyczne do przygotowania

5 20
prezentacji w technice Power Point (czcionka, kolorystyka, wielkos¢ liter, rysunkow i tabel), odsytacze do
literatury.
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin X , , , Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

7 Student uzyskat zakladane efekty ksztatcenia. Uczeszczat na seminarium (dopuszczalne 3 nieobecnosci)

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczajg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci

Forma aktywnosci w 6 L 2 S

Godziny kontaktowe 30

Czytanie literatury

Przygotowanie do zajeé laboratoryjnych, projektowych

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziat w konsultacjach

Lacznie godzin 30
Liczba punktow ECTS 30
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 4

Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi

Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 0




Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

1. Adamkiewicz W.: Seminarium dyplomowe. Wydawnictwo Uczelniane WSM Gdynia, Gdynia, 1985.
2. Krajczynski E.: Metodyka pisania prac dyplomowych. Wydawnictwo Uczelniane WSM Gdynia, Gdynia, 1998.
7 3. Krasniewski A.: Materialy dydaktyczne dostepne na stronie internetowej http://www.zpt.tele.pw.edu.pl

Semestr | Literatura uzupetniajqca

7 1. Walczak A.: Seminarium i praca dyplomowa z nawigacji. Wydawnictwo Uczelniane WSM Szczecin, Szczecin, 1974.
Prowadzqcy przedmiot:
Tytut/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot
prof. dr hab. inz. Jozef Lisowski prof. zw. AM | KAO
2. Pozostate osoby prowadzqgce zajecia
prof. dr hab. inz. Jozef Lisowski prof. zw. AM KAO

prof. dr hab. inz. Janusz Mindykowski KEO




AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny @‘&13 Ay
S e, O
Nr | 30 | Przedmiot: Praca dyplomowa g h
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika/Pierwszy stopien studiéw 4 & i ﬁ =
Forma studiow: stacjonarne ‘f- ;h
Profil ksztalcenia: Ogélnoakademicki & D I\}ifﬁ.\?
Specjalnosc: Komputerowe Systemy Sterowania =
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
7 15 30
Razem w czasie studiow: 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiej¢tnosci i1 innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1. | Wiedza, umiejetnosci i kompetencje spoteczne, uzyskane podczas catego dotychczasowego procesu
ksztatcenia poprzez zaliczanie przedmiotéw na poprzednich 6 semestrach, niezbgdne do
samodzielnej lub zespolowej realizacji zadania inzynierskiego.

Cele przedmiotu

1.| Celem przedmiotu jest wykazanie si¢ studenta odpowiednimi kompetencjami do realizacji zadania
inzynierskiego w postaci pracy dyplomowej. Praca dyplomowa moze by¢ samodzielna badz zespotowa. W
pracy zespotowej musza by¢ okreslone zagadnienia, ktore zostaly zrealizowane poprzez poszczegodlne osoby z
zespotu. Niezaleznie od charakteru realizowanego zagadnienia inzynierskiego, musi by¢ one udokumentowane
w postaci pisemnej w formie zwartej nazwanej ,,Pracg dyplomowa inzynierska” i formie elektroniczne;.

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztalcenia
EKP1 potrafi samodzielnie rozwigza¢ wczesniej zdefiniowane zadanie inzynierskie | K U01, K U02,
w oparciu o kompetencje uzyskane w czasie studiow K K03

EKP2 potrafi pracowaé w zespole nad rozwigzaniem problemu technicznego K K02

EKP3 potrafi samodzielnie doksztalci¢ si¢ zakresie potrzebnym do rozwigzania | K U 01, K UO1,
zadania inzynierskiego z obszaru kompetencji uzyskanych w trakcie studiow | K U03, K U04,
w oparciu o dane literaturowe zarowno w jezyku polskim jak i angielskim K K05, K K06

EKP4 posiada swiadomos$¢ ciggltego doksztatcania oraz propagowania wiedzy i K U 01,K K07,

opinii wsrod wspotpracownikow i otoczenia spotecznego K K05

EKP5 posiada umiejetnos¢ wspotpracy w zespotach miedzynarodowych K-U02, K U03,
K K07

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztalcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejgtnosci,
K-kompetencje spoteczne)

Tre$ci programowe:

Semestr I

Zagadnienia Liczba godzin | Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. Zgodnie z regulaminem studiow, temat pracy dyplomowe;j EKP1, EKP2,
wybierany jest przez studentow na rok przed planowanym EKP3, EKP4,

terminem zakonczeniem studiow w semestrze V. Wybranie { EKPS

rejestracja tematu pracy dyplomowej jest warunkiem




dopuszczajacym do otrzymania skierowania na realizacj¢ praktyki
w semestrze VI. Praca dyplomowa wykonywana jest przez
ostatniec dwa semestry pod opicka promotora. Po uzyskaniu
absolutorium 1 ztozeniu pracy dyplomowej w dziekanacig
wyznaczany jest recenzent. W przypadku uzyskania pozytywnych
recenzji wyznaczany jest termin egzaminu dyplomowego. Dla
studentow uprawnionych w sktad komisji egzaminacyjnej wchodz
co najmniej jedna osoba bedaca cztonkiem CMKE i zgtoszona do
CMKE jako osoba upowazniona do przeprowadzania egzaminy
dyplomowego.
Termin 1 sklad komisji zglaszany jest z odpowiednim
wyprzedzeniem do CMKE.

Metody weryfikacji efektow ksztatcenia /w odniesieniu do poszczegdlnych efektow/:

Symbol | Test | Egzamin Egzamin Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
EKP ustny pisemny praktyczne

EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X
EKP5 X
EKP6 X
EKP7 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Na zakonczenie semestru student przedktada prace dyplomows. Po uzyskaniu pozytywnych
7 recenzji i spetnieniu wszystkich obowigzkéw regulaminowych dziekan powoluje zgodnie z
regulaminem studiow komisj¢ do przeprowadzenia egzaminu dyplomowego.
Dla 0s6b uprawnionych w sktad komisji wchodzi cztonek CMKE.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczaja
wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 30
Czytanie literatury
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach
Udziat w konsultacjach
Lacznie godzin 30
Liczba punktow ECTS 15
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 15

Obcigzenie studenta zwigzane z zajgciami praktycznymi

Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu
nauczycieli akademickich




Literatura:

Literatura podstawowa

1.

Literatura uzupetniajaca

1.

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko

Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Promotor

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:




AKADEMIA MORSKA w GDYNI

WYDZIAL ELEKTRYCZNY

Nr | 31 | Przedmiot:

Programowanie Komputerow

Kierunek/Poziom ksztalcenia:

Elektrotechnika/Studia pierwszego
stopnia

Forma studiow:

Studia stacjonarne

Profil ksztalcenia:

Ogolnoakademicki

Specjalno$é: Komputerowe Systemy Sterowania
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
5 3 1 2 15 15
Razem w czasie studiow: 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1. | Wiedza i umiejetnosci z zakresu - podstaw matematyki
- podstaw programowania w jezyku ANSI C
- podstaw informatyki

Cele przedmiotu

1. | Rozszerzenie wiadomosci i umiejetnosci nabytych w trakcie kursu Informatyki w zakresie
programowania obiektowego.
Rozwigzywanie prezentowanych zagadnien zlozonosci obliczeniowej oraz podstawowe algorytmy
dla wybranych problemow obliczeniowych(wyszukiwanie, sortowanie,...) w ramach jezyka C#.
Zapoznanie si¢ z technologia .NET.

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow
ksztalcenia

EKP1 Przeprowadzi¢ konfiguracje w §rodowisku Visual Studio C# i K W02; K U014;

platforma .NET K W03;K W06
EKP2 Rozwiazywa¢ zadania z zakresu r6znych dziedzin nauczania z K U014
wykorzystaniem jezyka C#

EKP3 Zaprojektowac program na bazie ulozonego algorytmu. Zastosowa¢ w | K W06
programie klasy, metody wtasne oraz przekazywac argumenty.
Wykonywa¢ operacje na tablicach.

EKP4 Zlokalizowac¢ i usuna¢ btedy w programach oraz przetestowac je. K U014

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-
kompetencje spoteczne)

Tresci programowe:

Semestr 1
Zagadnienia Liczba godzin | Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C|LP przedmiotu
1. Jezyk C# i platforma .NET . Sktadnia jezyka C#, zmienne, stale, 2 EKP1
literaly, algorytm, instrukcje, metody, klasy, obiekty.
2. Zmienne i ich typy. Wyrazenia algebraiczne. Wyrazenia logiczne.| 2 EKP1; EKP2;




'Wywotywanie metody zdarzeniowe;.

Proste operacje na tekstach i znaki specjalne. Kolejnos¢ EKP3
wykonywania dziatan. Prezentacja wynikow.

3. Sterowanie dziataniem programu. Instrukcje warunkowe. 2 EKP1; EKP2;
Instrukcje cykliczne - petle EKP3

4. Tablice. Wybrane metody klasy Array. Operacje na tekstach. 3 EK?I’(%I,}(PL

5. Metody. Metody statyczne. Przekazywanie argumentow. 2 EKP1;EKP2;
Przekazywanie i zwracanie tablic. Metody przecigzone. EKP3
Rekurencja

6. 'Wprowadzenie do tworzenia klas. Budowa klasy. Uzycie 2 EKP1; EKP2;
zdefiniowanej klasy. Typ referencyjny. Struktury. Cechy EKP3

rogramowania obiektowego.

7. PPoprawianie btedow w programie 2 EKP4

8. Projekt aplikacji konsolowe;j. Struktura programu. Instrukcje EKP2; EKP3;
warunkowe if, if..else, switch..case. Instrukcje iteracyjne: petla for EKP4
while i do..while

9. Tablice — deklaracja. Operacje na tablicach jednowymiarowych, EKP2; EKP3;
dwuwymiarowych, postrzepionych. Wykorzystanie metod klasy EKP4
String

10. Metody. Metody statyczne. Definicja metody, wywotanie metody, EKP2; EKP3;
przekazywanie argumentow przez wartos¢, referencje. EKP4
Przekazywanie i zwracanie tablic.

11.  [Klasy. Uzycie zdefiniowanej klasy. Deklaracja, wywotanie EKP2; EKP3;
obiektu EKP4

12.  |Projekt aplikacji Windows Forms. Metody zdarzeniowe. Edycja EKP1; EKP2;
metody zdarzeniowej. Modyfikowanie wtasnos$ci komponentow. EKP3; EKP4

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegdlnych efektow/:

Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwium | Sprawozdanie Projekt | Prezentacja | Zaliczenie Inne
EKP ustny pisemny praktyczne

EKP1 X X X
EKP2 X X X
EKP3 X X X
EKP4 X X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

STCW odno$nie zaliczenia przedmiotu.
e Forma zaliczenia — kolokwium.

Ocena w zakresie laboratoriow :
e na podstawie oceny biezgcego postepu realizacji zadan.
e na podstawie testu praktycznego przy komputerze.

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Ocena w zakresie wyktadow:
e Student uczegszczatl na wyktady(dopuszczalnie 2 nicobecnosci).
5 e Student uzyskat zaktadane efekty ksztatcenia oraz spelnia wymagania konwencji

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia

przekraczajg wymagane minimum.




Naklad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na

Forma aktywnoSci zrealizowanie aktywno$ci
W L, P S
Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 20
Przygotowanie do zajec laboratoryjnych, projektowych 15
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 7 4

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziat w konsultacjach

Lacznie godzin 47 47
Liczba punktéw ECTS 2 1
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 3
Obcigzenie studenta zwigzane z zaj¢ciami praktycznymi 47
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego 40
udzialu nauczycieli akademickich

A=
L

Literatura:

Literatura podstawowa

1. N. Wirth, Algorytmy+ struktury danych = programy, WNT 2002

2. D. van Tassel, Praktyka programowania, WNT 1982

3. A. Wroblewski, Algorytmy struktury danych i techniki programowania, wydawnictwo Helion
2010

4. Jacek Matuszewski, Visual Studio 2013, Podrecznik programowania w C# z zadaniami

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Dr inz. Natalia Strzelecka KAO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Dr inz. Natalia Strzelecka KAO

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — ¢wiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktow
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej sig, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o wymaganiach
w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania swiadectw oraz petnienia wacht.




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny ﬂglﬁ 4?
Nr | 32 Przedmiot: | Komputerowe wspomaganie obliczen inzynierskich " o 2 Yy o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg w0
Forma studiow: stacjonarne = & ‘l ~
Profil ksztalcenia: ogdlnoakademicki o ;h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD%«‘?"
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
5 4 2 2 30 30
Razem w czasie studiow 60

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

Student ma uporzgdkowang wiedze w zakresie podstaw programowania, podstaw automatyki i elektrotechniki
teoretycznej oraz wiedze w zakresie matematyki, obejmujqcq algebre, analize, probabilistyke oraz elementy

1 | matematyki dyskretnej i stosowanej, w tym metody numeryczne niezbedne do opisu i analizy dziatania obwodow
elektrycznych, uktadow sterowania, formutowania i rozwigzywania zadan zwigzanych z eksploatacjq urzqdzen i
systemow elektrotechnicznych oraz opisu i analizy algorytmow sterowania i przetwarzania sygnatow.

Cele przedmiotu:

Student uzyskuje kompetencje w zakresie uzytkowania wiodgcych narzedzi programowych wspomagania obliczen
1 |inZynierskich. Uzyskana wiedza znajduje zastosowanie na wyzszych latach studiow (szczegolnie Il stopnia) oraz, w
praktyce inzynierskiej.

Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Odniesienie do kierunkowych

Symbol EKP Po zakoriczeniu przedmiotu student potrafi: efektéw ksztalcenia

klasyfikowac komputerowe narzedzia obliczen inzynierskich, ocenia¢ ich

EKP 1 . . ) . L K wo7
przydatnos¢ w procesie rozwigzywania danego zagadnienia inzynierskiego -

EKP 2 biegle uzywac narzedzi sSrodowiska Matlab w celu sprawnego tworzenia kodu, K W07 K W08 K_U05
usuwac bledy i optymalizowa¢ tworzone oprogramowanie K U007

klasyfikowac typy danych i struktury programowania jezyka Matlab, wyjasnia¢ ich
zastosowania, dobierac struktury i typy danych oraz struktury programowania
EKP 3 wlasciwe dla przedstawionego zagadnienia, porownywac je z konstrukcjami i K wWo7 K _U07
typami danych znanymi w innych jezykach programowania; tqczy¢ znane wzorce
w zlozone struktury, tworzy¢ wiasne rozwiqgzania

rozpoznawac matematyczne modele typowych zagadnien technicznych, znajdowacd
EKP 4  |algorytmy ich modelowania; konstruowac oprogramowanie rozwigzujgce K Wo7 K wWi5 K U07
przedstawiony problem techniczny

adaptowac rozwigzania programowe o podobnych cechach lub pochodzgce z

EKP 5 innych srodowisk, projektowaé wydajniejsze rozwigzania poza srodowiskiem K W07 K U0l K _U07
Matlab
EKP 6 objasniac idee i role poszczegolnych narzedzi w procesie szybkiego K Wo7 K wWi5 K U07
prototypowania ukladow sterowania K U2
EKP 7 przygotowac raport dokumentujqcy wykonany projekt z uzyciem narzedzi K U0I K U02K UO3
wspomagajgcych obliczenia inzynierskie. K K04
Tresci programowe.
Semestr 5
Lp Zagadnienia wW|C|L|P|S | OdndoEKP
J Organizacja zajeé, klasyfikacja systemow wspomagania obliczen inzynierskich (WOI), historia rozwoju ) EKP I
oprogramowania WOI.
2 | Sktadowe srodowiska programistycznego Matlab, zastosowanie dostepnych narzedzi. 1 2 EKP 2
3 | Stowa kluczowe, typy i struktury danych w Matlabie. 1 EKP 2, EKP 3
4 | Podstawowe struktury programowania, instrukcje sterowania przeptywem programu, skrypty, funkcje. 3 2 EKP 2, EKP 3
5 | Obstuga urzqdzen we-wy, odczyt i zapis plikow za pomocq instrukcji wysokiego i niskiego poziomu. 1 EKP 2, EKP 3




6 | Grafika uchwytow, grafika 2D i 3D w Matlabie 2 1 EKP 3
7| Podstawy programowania GUI, edytory GUIDE i App Designer 2 2 EKP 3
8 | Elementy skltadowe i zasady uzytkowania pakietu Simulink 2 1 EKP 3
9 | Rozwigzywanie uktadow rownan liniowych w jezyku Matlab. Przyklady zastosowan 2 1 EKP 4
10 | Aproksymacja i interpolacja, obrobka danych pomiarowych. 3 1 EKP 4
11 | Rozwigzywanie rownan rozniczkowych zwyczajnych w jezyku Matlab. 2 1 EKP 4
12 | Modelowanie uktadow dynamicznych w Matlabie i Simulinku. 2 2 EKP 3, EKP 4
13 | Niekomercyjne alternatywy srodowiska Matlab: Scilab, Octave 4 1 EKP 5
14 | Szybkie prototypowanie aplikacji za pomocq biblioteki Simulink Real-Time i narzedzi. 3 EKP 6
EKP 2, EKP 3,
15 | Realizacja indywidualnego zadania projektowego 16 EKP 4, EKP 5,
EKP7
16 | Test zaliczeniowy 1
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin . . . . Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne
EKP 1 X
EKP 2 X X
EKP 3 X
EKP 4 X X
EKP 5 X
EKP 6 X
EKP7 X
Kryteria zaliczenia przedmiotu:
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
5 Student uzyskat zaktadane efekty ksztatcenia. Zajecia projektowe odrobit w 100%

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczajg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci

Forma aktywnosci w 6, L P S
Godziny kontaktowe 30 30
Czytanie literatury 20
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 12
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 6
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 7
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach
Udzial w konsultacjach
Lacznie godzin 56 49
Liczba punktow ECTS 2 2
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 4
Obcigzenie studenta zwiqzane z zajeciami praktycznymi 55
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 60

Literatura:

| Semestr | Literatura podstawowa




Banasiak K., Algorytmizacja i programowanie w MATLABIE, Wydawnictwo BTC 2017.

Brozi A., Scilab w przyktadach, Nakom 2007.

Brzozka J., Dobroczynski L., Matlab srodowisko obliczen naukowo-technicznych, Mikom PWN 2008.

Krzyzanowski P., Obliczenia inzynierskie i naukowe, PWN 2011

Mrozek B., Mrozek Z., MATLAB i Simulink. Poradnik uzytkownika, Wydanie 1V, Helion 2017

Ossowski S., Cichocki A., Siwek K., MATLAB w zastosowaniu do obliczenn obwodowych i przetwarzania sygnatow, Oficyna Wydawnicza
Politechniki Warszawskiej 2006.

Ostanin A., Informatyka z Matlabem, Wydawnictwo Politechniki Bialostockiej 2007

Pratap R., MATLAB dla naukowcow i inzynierow, PWN 2016.

Sradomski W., MATLAB. Praktyczny podrecznik modelowania, Helion 2015

Semestr | Literatura uzupetniajqca

Bismor D., Programowanie systemow sterowania - narzegdzia i metody, WNT 2012.

Brzozka J., Regulatory cyfrowe w automatyce, Mikom 2002.

Brzozka J., Regulatory i uklady automatyki, Mikom 2004.

Campbell S. L. Chancelier J-P., Nikoukhah R., Modeling and Simulation in Scilab/Scicos, Springer 2006.
Chmielewski T.,Nowak H., Sadecka L., Metoda przemieszczen i podstawy MES. Obliczenia w srodowisku MatLab, PWN 2016.
Izydorczyk J., MATLAB i podstawy telekomunikacji, Helion 2017.

Moler C., Experiments with MATLAB, http://www.mathworks.com/moler

Moler C., Numerical Computing with MATLAB, http://www.mathworks.com/moler

Ostanin A., Metody optymalizacji z MATLAB - éwiczenia laboratoryjne, Nakom 2009.

Regel W., Obliczenia symboliczne i numeryczne w programie Matlab, Mikom 2004.

5 Treichel W., Stachurski M., Matlab dla studentow, Witkom 2009

Prowadzqcy przedmiot:

Tytut/stopien, Imie i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

mgr inz. Andrzej Rak | KAO

2. Pozostale osoby prowadzqce zajecia

mgr inz. Andrzej Rak | KAO0




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny @,lﬁ ‘,j?
Nr | 33 Przedmiot: | Przetwarzanie i przesylanie sygnalow 5;’ o 2 Vi o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia - %
Forma studiéw: stacjonarne 4 & i j =
Profil ksztatcenia: ogolnoakademicki A ‘h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania Qﬂﬁq?’
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c IL P S
5 4 2 1 30 15
Razem w czasie studiow 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):
Cele przedmiotu:

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Symbol EKP Po zakorczeniu przedmiotu student potrafi: Odmes,l enl,e do klerunk.owy ch
efektow ksztalcenia
Tresci programowe:
Semestr 5
Lp Zagadnienia w|C|L|P|S| OdndoEKP
1| Klasyfikacja sygnatow i procesow 2
P Sygnaty zdeterminowane: harmoniczne, poliharmoniczne, prawie okresowe, nieokresowe sygnaty P
nieustalone
3 [ Sygnaly i procesy losowe: stacjonarne, niestacjonarne 2
Charakterystyka sygnatow i procesow losowych. Wartos¢ Srednia, Sredniokwadratowa, wariancja,
4 | kowariancja, gestos¢ prawdopodobienstwa, autokorelacja, widmowa gestos¢ mocy. Lgczna gestosé mocy. 2
Lgczna gestosé prawdopodobienstwa, korelacja wzajemna oraz wzajemna gestos¢ mocy
5 | Estymatory wartosci Sredniej, sredniokwadratowej, gestosci prawdopodobienstwa, korelacji, widma mocy | 2 2
p Probkowanie, kwantowanie sygnatow. Wplyw skonczonej dlugosci rejestrow w cyfrowym przetwarzaniu p
sygnatow
7 | Cyfrowa filtracja sygnatow 6 4
s Przyktadowe programy komputerowe do wyznaczania gestosci prawdopodobienistwa, gestosci widmowej P 5
mocy, analizy korelacyjnej
9 Dyskretna transformata Fouriera (DFT), szybka transformata Fouriera (FFT). Zastosowanie FFT do p P
estymacji korelacji oraz widma mocy
10 | Telekomunikacja impulsowa i cyfrowa, tendencje rozwojowe 2
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin X , X , Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

5

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajqg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w 6, L 2 S
Godziny kontaktowe 30 15

Czytanie literatury

Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziat w konsultacjach

Lacznie godzin 30 15
Liczba punktow ECTS 2
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 4

Obcigzenie studenta zwiqzane z zajeciami praktycznymi 15




| Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem‘l 0

Literatura:

Semestr

Literatura podstawowa

1. Bendat J. S., Piersol A.G. - Metody analizy pomiaru sygnatow losowych, PWN, Warszawa 1976

2. Haykin S. — Systemy telekomunikacyjne, WKit, Warszawa 1998

3. Izydorczyk J., Plonka G., Tyma G. — Teoria sygnatow, Helion, 1999

4. Lynn P. A., Fuerst W. — Digital signal processing with computer applications, revised edition, John Wiley & Sons, New York, 1994
5. Lyons R. G. — Wprowadzenie do cyfrowego przetwarzania sygnatow, WKit, Warszawa 1999

6. Oppenheim A.V., Schafer W. — Cyfrowe przetwarzanie sygnatow, WKit, Warszawa 1979

7. Proakis J. G. ? Digital communication, McGraw ? Hill, New York 1995, third edition

8. Proakis J. G., Monolakis D. G. — Digital Signal Processing, Prentice Hall, New Jersey 1996, third edition

9. Sklar B. — Digital communications, fundamentals and applications, Prentice Hall P T R, 2001, second edition

10. Szabatin J. — Podstawy teorii sygnatow, WKit, Warszawa 2000, jest dostgpna w Internecie on-line

11. Wojnar A. — Teoria sygnatow, WNT, Warszawa 1980

12. Wojnar A. — Teoria sygnatow, WNT, Warszawa 1988, wydanie drugie poprawione i rozszerzone

13. Zielinski T. P. — Od teorii do cyfrowego przetwarzania sygnatow, Wydzial EAIIE AGH, Krakéw, 2002

14. Zielinski T. P. — Od teorii do cyfrowego przetwarzania sygnatéow, WKit, Warszawa 2006

15. Smith S. W. — Digital signal processing, California Technical Publishing, San Diego, 1999, dostgpne na stronie www.DSPquide.com, obecnie
w ksiggarniach jest rowniez dostgpne tumaczenie tej ksigzki , Wydawnictwo BTC, 2007

16. Stranneby D. — Cyfrowe przetwarzanie sygnatow, Warszawa 2004, BTC

17. Wojtkiewicz A (praca zbiorowa) — Cyfrowe przetwarzanie sygnatow, ¢wiczenia laboratoryjne, Oficyna Wydawnicza Politechniki
Warszawskiej, Warszawa 2005

18. Wojciechowski J. M. - Sygnaly i systemy, WKiL, Warszawa 2008

19. Snopek K. M., Wojciechowski J. M. — Sygnaly i systemy, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2010

Semestr

Literatura uzupetniajgca

1. Oppenheim A.V. — Sygnaly cyfrowe, przetwarzanie i zastosowania, WNT, Warszawa 1982

2. Papoulis A. — Prawdopodobieristwo, zmienne losowe i procesy stochastyczne, WNT, Warszawa 1981

3. Simon M. K., Alouini M. S. — Digital communication over fading channels — a unified approach to performance analysis, A Wiley —
Interscience Publication, John Wiley & Sons, 2005, 2 nd edition

4. Jakubiak A., Radomski D — Sygnaly i systemy, materialy pomocnicze do éwiczen, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa
2004

5. Wojciechowski J. (praca zbiorowa) - Sygnaty i systemy, éwiczenia laboratoryjne, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa
2004

6. Szabatin J., Radecki K. (praca zbiorowa) — Teoria sygnatow i modulacji, éwiczenia laboratoryjne, Oficyna Wydawnicza Politechniki
Warszawskiej, Warszawa 2005

7. Dabrowski A., Dymarski A. (praca zbiorowa) — Podstawy transmisji cyfrowej, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa
2004

8. Tobin P. - PSpice for digital communications engineering, 2007 by Morgan&Claypool

Prowadzqcy przedmiot:

Tytut/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr inz. Anna Miller | KAO

2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia

dr inz. Anna Miller KAO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny ‘bﬁ"lﬁ 4?
Nr | 34 Przedmiot: | Systemy kontrolno-pomiarowe L e 2 by o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia i.? ?j}
Forma studiow: stacjonarne & & ‘l j H
Profil ksztalcenia: ogdlnoakademicki o w &
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD%«‘?"
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
5 3 1 2 15 30
Razem w czasie studiow 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

Cele przedmiotu:

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odmz;;’:;ivd]; zktl;l’; LZZZW’V ch
. . . . K Wo0l, K W02, K W03,
charakteryzuje podstawowe konfiguracje systemow pomiarowo-kontrolnych, - - -
. . . ) . O K W06, K W07, K W08,
EKPI identyfikuje zadania realizowane w podzespotach funkcjonalnych, definiuje - - -
leznosci pomiedzy blokami funkcjonalnymi systemu K wis, K Wid, K WIS,
= pomigazy K Wi8, K W19
wskazuje elementy funkcjonalne systemu, identyfikuje charakterystyki elementow
systemu, formutuje wymagania odnosnie wlasciwosci podzespotow dla realizacji |K W13, K Wi4, K W15,
okreslonych funkcji w systemie, wyjasnia funkcje elementow systemu K W18, K W19, K U01,
EKP2 pomiarowo-kontrolnego, nakresla metodyke testowania systemu, modeluje K U03, K U04, K U07,
konfiguracje systemu pomiarowo-kontrolnego, identyfikuje interfejsy pomiarowe, |K U09, K Ull, K Ul2,
proponuje metodyke diagnozy dziatania interfejsow, dobiera rodzaj interfejsu do |K Ul3, K Ul6, K Ul8
wymagan systemu
stucha uwaznie wyktadu, zadaje pytania w celu wyjasnienia niezrozumiatych
EKP3 tresci, dyskutuje ciekawsze fragmenty zajec, wyszukuje informacje uzupetniajgce z |K U02, K K02, K K04,
innych zrodel, akceptuje sktad grupy, wspolpracuje z innymi cztonkami grupy, K K06
weryfikuje wlasne poglgdy i akceptuje wspolne stanowisko
Tresci programowe:
Semestr 5
Lp Zagadnienia w|lC|L]|P| S | OdndoEKP
1 | WYKEAD:
P Organizacja Syste.mo'w k(.)ntrolno—pomiarowych. Konfiguracja torow pomiarowych i sterujqcych. J EKPL 2.3
Podstawowe bloki funkcjonalne.
3 | Oprogramowanie systemow kontrolno-pomiarowych. 2 EKPI, 2, 3
4 | Akwizycja danych pomiarowych. Przetworniki pomiarowe analogowe, cyfrowe, programowalne. 2 EKPI, 2, 3
5 | Media przesytania danych. Interfejsy pomiarowe. 2 EKPI, 2, 3
6 | Standardy szeregowej transmisji danych. Rownolegta transmisja danych. 2 EKPI, 2, 3
7 | Protokoly komunikacyjne. 2 EKPI, 2, 3
8 | Komputerowe przetwarzanie danych pomiarowych. 2 EKPI, 2,3
9 | Wirtualne przyrzqdy i systemy pomiarowe. Elementy sieci w systemach kontrolno-pomiarowych. 2 EKPI, 2, 3
10 | LABORATORIUM:
i Oprogramowanie systemu pomiarowego - graficzne Srodowisko programowania LabView. Zasady P EKPL 2
tworzenia przyrzqdow wirtualnych. ’
12 | Badanie wlasciwosci interfejsow szeregowych. 3 EKPI, 2
13 | Badanie wiasciwosci interfejsu rownoleglego. 3 EKPI, 2
14 | Przetwarzanie danych w systemach pomiarowo-kontrolnych. 4 EKPI, 2
15 | Uktady DAQ akwizycji danych pomiarowych. 4 EKPI, 2
16 | Konfigurowanie ukiadu i oprogramowania dla toru do pomiaru temperatury z czujnikiem Pt-100. 4 EKPI, 2
17 | Projekt oprogramowania sterujqcego przyktadowymi uktadami automatyki. 4 EKPI, 2
18 | Tworzenie aplikacji do wymiany danych w systemach rozproszonych. 3 EKPI, 2
19 | Rozliczenie przeprowadzonych zajeé. 1

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):




Symbol EKP Test Egzamin Egzamin Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPI X X
EKP2 X X
EKP3 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

5 Aktywne uczestnictwo we wszystkich zajeciach

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatlcenia przekraczajqg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w ¢ L P S

Godziny kontaktowe 15 30

Czytanie literatury 2

Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 5

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 3

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziat w konsultacjach

Lacznie godzin 20 40
Liczba punktow ECTS 1

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 3
Obcigzenie studenta zwiqzane z zajeciami praktycznymi 43
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajqcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 45
Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

1. Lesiak P., Swisulski D., Komputerowa Technika Pomiarowa, Agenda Wydawnicza PAK,2002

2. Winiecki W., Wirtualne przyrzqdy pomiarowe, Oficyna Wydawn. Politechniki Warszawskiej, 2003
3. Tlaczala W. , Srodowisko LabVIEW w eksperymencie wspomaganym komputerowo, WNT, 2002
4. LabVIEW — User Manuals

5 5. LabVIEW — Measurements Manual

Semestr | Literatura uzupeiniajgca

1. Swisulski D., Laboratorium z Systemoéw Pomiarowych, Politechnika Gdanska, 1998.
2. Mielczarek W., Szeregowe interfejsy cyfrowe Helion, Gliwice, 1993
5 3. Tumanski S., Technika pomiarowa, WNT, 2007

Prowadzqcy przedmiot:

Tytul/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr inz. Romuald Masnicki | KEO

2. Pozostale osoby prowadzqce zajecia

dr inz. Romuald Masnicki | KEO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny

Nr|34

Przedmiot: | Systemy kontrolno - pomiarowe

Kierunek/Poziom

Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia

Forma studiow:

stacjonarne

Profil ksztatcenia:

ogolnoakademicki

N 1920
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD‘S:I""I{‘?
L
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w c L P s w c L P S
5 3 1 2 15 30
Razem w czasie studiow 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

Cele przedmiotu:

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Symbol EKP Po zakoriczeniu przedmiotu student potrafi: Odmz;’;f;;fvdlizktlaelz lterrll/;‘olwy ek
. . . . K Woil, K W02, K W03,
charakteryzuje podstawowe konfiguracje systemow pomiarowo-kontrolnych, - - -
. . . . . O K Woe6, K W07, K W08,
EKPI identyfikuje zadania realizowane w podzespotach funkcjonalnych, definiuje - - -
leznosci pomiedzy blokami funkcjonalnymi systemu K_wis, K Wid, kWIS,
= pomigazy K Wi8 K W19
wskazuje elementy funkcjonalne systemu, identyfikuje charakterystyki elementow
systemu, formutuje wymagania odnosnie wiasciwosci podzespotow dla realizacji  |K W13, K W14, K W15,
okreslonych funkcji w systemie, wyjasnia funkcje elementow systemu K W18 K W19, K U01,
EKP2 pomiarowo-kontrolnego, nakresla metodyke testowania systemu, modeluje K U03, K U04, K U07,
konfiguracje systemu pomiarowo-kontrolnego, identyfikuje interfejsy pomiarowe, (K _U09, K Ull, K Ul2,
proponuje metodyke diagnozy dziatania interfejsow, dobiera rodzaj interfejsu do |K Ul3, K Ul6, K UI8
wymagan systemu
stucha uwaznie wyktadu, zadaje pytania w celu wyjasnienia niezrozumiatych
EKP3 tresci, dyskutuje ciekawsze fragmenty zajeé, wyszukuje informacje uzupetniajgce z K _U02, K K02, K K04,
innych zrodel, akceptuje sktad grupy, wspolpracuje z innymi cztonkami grupy, K K06
weryfikuje wlasne poglgdy i akceptuje wspolne stanowisko
Tresci programowe.
Semestr 5
Lp Zagadnienia w|C|L|P|S | Odn doEKP
1 | WYKLEAD:
P Organizacja systeméw k?ntrolno-pomiarowych. Konfiguracja torow pomiarowych i sterujgcych. ; EKPL. 2,3
Podstawowe bloki funkcjonalne.
3 | Oprogramowanie systemow kontrolno-pomiarowych. 2 EKPI, 2, 3
4 | Akwizycja danych pomiarowych. Przetworniki pomiarowe analogowe, cyfrowe, programowalne. 2 EKPI, 2, 3
5 | Media przesytania danych. Interfejsy pomiarowe. 2 EKPI, 2, 3
6 | Standardy szeregowej transmisji danych. Rownolegta transmisja danych. 2 EKPI, 2, 3
7 | Protokoly komunikacyjne. 2 EKPI, 2, 3
8 | Komputerowe przetwarzanie danych pomiarowych. 2 EKPI, 2, 3
9 | Wirtualne przyrzqdy i systemy pomiarowe. Elementy sieci w systemach kontrolno-pomiarowych. 2 EKPI, 2, 3
10 | LABORATORIUM:
I Oprogramowanie systemu pomiarowego - graficzne Srodowisko programowania LabView. Zasady P EKPI. 2
tworzenia przyrzqdow wirtualnych. ’
12 | Badanie wlasciwosci interfejsow szeregowych. 3 EKPI, 2
13 | Badanie wlasciwosci interfejsu rownolegtego. 3 EKPI, 2
14 | Przetwarzanie danych w systemach pomiarowo-kontrolnych. 4 EKPI, 2
15 | Uktady DAQ akwizycji danych pomiarowych. 4 EKPI, 2
16 | Konfigurowanie uktadu i oprogramowania dla toru do pomiaru temperatury z czujnikiem Pt-100. 4 EKPI, 2
17 | Projekt oprogramowania sterujqcego przyktadowymi uktadami automatyki. 4 EKPI, 2
18 | Tworzenie aplikacji do wymiany danych w systemach rozproszonych. 3 EKPI, 2
19 | Rozliczenie przeprowadzonych zajec. 1

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):




Symbol EKP Test Egzamin Egzamin Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja | Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPI X X
EKP2 X X
EKP3 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

5 Aktywne uczestnictwo we wszystkich zajeciach

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg wymagane minimum.

Nakiad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci /4 C IL 2 S
Godziny kontaktowe 15 30
Czytanie literatury 2
Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych, projektowych 5
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 3
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udzial w konsultacjach

ELacznie godzin 20 40
Liczba punktéw ECTS 1

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 3
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 43
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajqcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 45
Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

1. Lesiak P., Swisulski D., Komputerowa Technika Pomiarowa, Agenda Wydawnicza PAK,2002

2. Winiecki W., Wirtualne przyrzqdy pomiarowe, Oficyna Wydawn. Politechniki Warszawskiej, 2003
3. Tlaczata W. , Srodowisko LabVIEW w eksperymencie wspomaganym komputerowo, WNT, 2002
4. LabVIEW — User Manuals

5 5. LabVIEW — Measurements Manual

Semestr | Literatura uzupetniajgca

1. Swisulski D., Laboratorium z Systeméw Pomiarowych, Politechnika Gdariska, 1998.
2. Mielczarek W., Szeregowe interfejsy cyfrowe Helion, Gliwice, 1993
5 3. Tumanski S., Technika pomiarowa, WNT, 2007

Prowadzqcy przedmiot:

Tytut/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr inz. Romuald Masnicki | KEO

2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia

dr inz. Romuald Masnicki | KEO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny @,lﬁ ‘,j?
Nr | 35 Przedmiot: | Inzynieria sterowania ukladami przeksztaltnikowymi é’ o 2 Vi o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia - m
Forma studiéw: stacjonarne 4 & i j ~
Profil ksztatcenia: ogolnoakademicki A ‘h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania Gﬂﬁq?’
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c IL P S
5 2 1 1 15 15
6 2 2 30
Razem w czasie studiow 60

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):
Cele przedmiotu:

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Odhniesienie do kierunki h
Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: mestem,e 0 fierun 'owyc
efektow ksztatcenia
Tresci programowe:
Semestr 5
Lp Zagadnienia w|C|L|P|S| OdndoEKP
1| Struktury i warstwy systemow sterowania ukladami przeksztattnikowymi 1
P Uktady sterownikow bramkowych i uktady zasilania pomocniczego w przeksztattnikach tyrystorowych i J
tranzystorowych
3 | Podstawowe regulatory cyfrowe stosowane w uktadach sterowania przeksztattnikow energoelektronicznych| 2
. Sterowanie przeksztaltnikow AC/DC i DC/AC o komutacji P P
zewnetrznej
5 | Sterowanie przeksztattnikéw DC/DC 2 4
p Sterowanie przeksztaltnikow AC/DC i DC/AC o komutacji p P
wewnetrznej. Modulacja PWM, PDM, sterowanie nadqgzne
, Sterowanie wybranych uktadow przeksztattnikowych o P ;
migkkiej komutacji
¢ Przyktady systemow sterowania w wybranych aplikacjach ;
przeksztattnikow energoelektronicznych
Semestr 6
Lp Zagadnienia w|C|L|P| S| Odn doEKP
1| Uklad wyzwalania i dzialania zabezpieczen tyrystora mocy 6
2 | Uklad wzmacniacza bramkowego i zabeczen impulsowego tranzystora unipolarnego 6
3 | Uktad wzmacniacza bramkowego i zabeczen impulsowego tranzystora IGBT 6
4 | Przepiecia komutacyjne w ukiadzie przeksztattnikowym 6
5 | Rozkiad temperatur w ukladzie przeksztattnikowym 6
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin X , X , Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
5
6

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg wymagane minimum.

Nakiad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w C IL 2 S
Godziny kontaktowe 15 30 15
Czytanie literatury




Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych, projektowych

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziat w konsultacjach

Lacznie godzin 15 30 15
Liczba punktow ECTS 1 2 1
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 4
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 45
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajqcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 60
Literatura:
Semestr | Literatura podstawowa
1. Energoelektronika - Henryk Tunia, Bolestaw Winiarski
2. Energoelektronika w pytaniach i odpowiedziach - Henryk Tunia, Bolestaw Winiarski
5 3. Podstawy energoelektroniki - Henryk Tunia, Bolestaw Winiarski
4. Technika tyrystorowa - R. Barlik, M. Nowak
5. Energoelektronika - Stanistaw Pirog
1. Energoelektronika - Henryk Tunia, Bolestaw Winiarski
2. Energoelektronika w pytaniach i odpowiedziach - Henryk Tunia, Bolestaw Winiarski
6 3. Podstawy energoelektroniki - Henryk Tunia, Bolestaw Winiarski
4. Technika tyrystorowa - R. Barlik, M. Nowak
5. Energoelektronika - Stanistaw Pirog
Semestr | Literatura uzupetniajgca

Prowadzqcy przedmiot:

Tytut/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr hab inz. Jan Iwaszkiewicz | KAO

2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia

mgr inz. Agata Bielecka | KAO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny ""}13 4?
Nr | 36 Przedmiot: | Komputerowe sieci przemyslowe 5 o 2 vy &
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg w0
Forma studiow: stacjonarne S & ‘l j ~
Profil ksztatcenia: ogélnoakademicki A h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD%«‘?"
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
6 4 2 2 30 30
Razem w czasie studiow 60

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

1 | Programowanie sterownikow logicznych

2 | Podstawy informatyki

Cele przedmiotu:

1 | Konfiguracja sieci przemystowych

2 | Programowanie wymiany danych miedzy urzqdzeniami programowalnymi

3 |Laczenie i uruchamianie sieci przemystowych

Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Odniesienie do kierunkowych

Symbol EKP Po zakoniczeniu przedmiotu student potrafi: efektow ksztalcenia

EKPI konfigurowac sieci na bazie RS 485 i programowac wymiang danych K Wo06,K W07,K Ul2

EKP2 konfigurowac sieci na bazie Industrial Ethernet i programowa¢ wymiang danych |K_W06,K W07,K Ul2

konfigurowac i sterowa¢ sieciowo mikroprocesorowe urzadzenia pomiarowe i

EKP3 K W06, KW _07
wykonawcze - -
Tresci programowe.
Semestr 6
Lp Zagadnienia w|C|L|P|S | OdndoEKP
; Przeznaczenie i systematyzacja sieci PLC. Przemystowe struktury komunikacyjne. Lgcza szeregowe. RS ;
232, RS§422, RS 485 [STCW 5.1.18]
2 | Kodowanie. Kody dwuwartosciowe i tréjwartosciowe. Przyklady. Rodzaje kodowania. 2
5 Model ISO/OSI. Elementy sieci wg modelu OSI. Zasady dostepu do sieci. Metody deterministyczne i p
stochastyczne,[STCW 5.1.18]
4 | Sie¢ Modbus RTU. Budowa i programowanie. [STCW 5.1.18] 4
Sie¢ Profibus. Przeznaczenie, typy, budowa, konfiguracja i programowanie mastera sieci.
5 | Sie¢ Profinet.[STCW 5.1.18] 6
6 | Sie¢ Ethernet. Struktury i wymiana danych 4
Komunikacja urzqdzen sieciowych zgodnie z protokolem USS
7 | Konfiguracja falownika i PLC do sterowania sieciowego napedem 3
8 | Komunikacja sieciowa HMI — PLC, Konfiguracja HMI 4
9 Podstawy wizualizacji z zastosowaniem HMI. Pola wejsciowe i wyjsciowe. Ekrany i obiekty do obstugi P
zmiennych bitowych i stow. Skrypty, okna warunkowe, alarmy.
10 | Sie¢ Modbus RTU. Konfiguracja i wymiana danych 4
11 | Sie¢ Profibus. Konfiguracja i wymiana danych 4
12 | Konfiguracja sieci Ethernet. Wymiana danych PLC 6
13 | Siec Profinet. Konfiguracja i wymiana danych 4
14 | Komunikacja sieciowa PLC - falownik, konfiguracja weztow i programowanie pracy falownika 4
15 | Podstawy konfiguracji i programowania PLC S7-1200 - wezta komunikacji sieciowej 4
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin . . . . Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPI X X




EKP2 X

EKP3 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

6 Ocena koncowa z przedmiotu wpisana jest dla wyktadu i bedzie pozytywna jedynie pod warunkiem uzyskania oceny pozytywnej zarowno z

laboratorium jak i egzaminu.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajqg wymagane minimum.

Nakiad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci /4 6 L P S
Godziny kontaktowe 30 30
Czytanie literatury
Przygotowanie do zajec¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach
Udziat w konsultacjach
Lacznie godzin 30 30
Liczba punktow ECTS 2 2
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 4
Obcigzenie studenta zwiqzane z zajeciami praktycznymi 30
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajqcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 60

Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

2.Vademecum Informatyka, Warszawa, 2008
3.Grzywak A, Rozproszone systemy komputerowe.
6 Wydawnictwo Pro-Net. Gliwice, 1994.

1.Monika Rybczak, Krzysztof Kaminski, "Komunikacja sieciowa sterownikow S&-200 Simatic, Publikacje AM Gdynia, Gdynia 2009,

Semestr | Literatura uzupetniajgca

1.Josef Weigmann, Gerhard Kilian, Dezentralisieren mit Profibus DP,
Publicis MCD Verlag, Erlangen 1999

2.Wellenreuther Guenter, Zastrow Dieter,
Automatisieren mit SPS, Theorie und Praxis.
Wydawnictwo Vieweg, Braunschweig, 2002.

Prowadzqcy przedmiot:

Tytut/stopien, Imi¢ i Nazwisko

| Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr inz. Monika Rybczak | KAO

2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia
KAO
dr inz. Monika Rybczak KAO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny _g;lﬁ 4?
Nr| 37 Przedmiot: | Komputerowe systemy operacyjne 4 o 2 by o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia .fg 3 ?ﬂ
Forma studiow: stacjonarne = % ll &l
Profil ksztatcenia: ogolnoakademicki i : -
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania 4y %ﬁ’f"
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w c L P S w c IL P S
5 1 1 15
6 2 2 30
Razem w czasie studiéw 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetenciji (jesli dotyczq przedmiotu):

Znajomos¢ podstaw techniki cyfrowej i podstaw programowania

Cele przedmiotu:

Zaznajomienie studentéw z budowg, dziataniem i podstawami administracji wspélczesnych

komputerowych systeméw operacyjnych

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakoriczeniu cyklu ksztafcenia:

Symbol EKP Po zakoriczeniu przedmiotu student potrafi:

Odniesienie do kierunkowych
efektow ksztatcenia

EKP01 funkcje systemu operacyjnego

Podac¢ definicje systemu operacyjnego, skladniki systemu, geneza i rozwdj systeméw operacyjnych,

KW _06, KW _07, KU 01, KU _06

EKP02 klasyczne problemy synchronizacji.

Okreslic definicje procesu, procesy wspotbiezne i interakcyjne, algorytmy synchronizacji procesow,

KW _06, KW 07, KU 01, KU 06

Zdefiniowac stany i cykl faz procesu, planista przydziatu i program ekspediujqcy, bloki kontrolne i

EKP03 kolejki procesow,  kryteria i algorytmy planowania, algorytmy FCFS, SJF, priorytetowe, RR,

wielopoziomowe planowanie kolejek, zakleszczenia.

KW _06, KW 07, KU 01, KU 06

Opisac hierarchie pamieci, sprzetowe realizacja pamigci, zarzqdzanie pamigciq metodq spojnych

EKPO4 stref statych i relokowalnych, pamigé stronicowana, pamig¢ wirtualna, inne schematy - naktadki i

pamieé rugowana.

KW _06, KW 07, KU 01, KU 06

Podac pojecie pliku, atrybuty pliku, operacje plikowe, metody dostepu do plikéw, struktury
EKP05 katalogowe, organizacja systemu plikow, przydziat miejsca na nosniku. przykltadowe systemy
plikéw.

KW _06, KW _07, KU 01, KU _06

EKP07

Zna zasady pracy w Srodowisku UNIX'a system plikow UNIX'a, programy do przetwarzania plikow,

KW _06, KW _07, KU 01, KU 06

edytor vi
Uzyé przekierowanie wejécia-wyjécia, przetwarzanie potokowe, wieloprogramowosc.

EKP08 KW_06, KW_07, KU_01, KU_06
Napisaé skrypt toki syst

EKP09 APISAC SKTYPLY potoiont systemtt KW 06, KW _07, KU 01, KU 06

EKP10 Zna funkge jgdrq ,sy‘stemllt’ QNIX, zarzqdzanie procesami, zarzqdzanie pamigciq, zarzqdzanie KW 06, KW 07, KU 01, KU 06
urzqdzeniami wejscia-wyjscia - - - -
Zna elementy administracji systemem

EKP11 KW_06, KW_07, KU_01, KU_06

Tresci programowe:

Semestr 5
Lp Zagadnienia C|L|P| S| OdndoEKP
. Definicja systemu operacyjnego, sktadniki systemu, geneza i rozwoj systemow operacyjnych, funkcje EKPOI
systemu operacyjnego
) Definicja procesu, procesy wspotbiezne i interakcyjne, algorytmy synchronizacji procesow, klasyczne EKPO3
problemy synchronizacji.
Stany i cykl faz procesu, planista przydziatu i program ekspediujqcy, bloki kontrolne i kolejki procesow,
3 | kryteria i algorytmy planowania, algorytmy FCFS, SJF, priorytetowe, RR, wielopoziomowe planowanie EKP04
kolejek, zakleszczenia.
. Hierarchia pamieci, sprzetowe realizacja pamigci, zarzqdzanie pamigciq metodq spojnych stref statych i EKPOS
relokowalnych, pamiec¢ stronicowana, pamiec wirtualna, inne schematy - naktadki i pamiec rugowana.
Pojecie pliku, atrybuty pliku, operacje plikowe, metody dostepu do plikow, struktury katalogowe,
5 o iy . .. P ) EKP06
organizacja systemu plikow, przydzial miejsca na nosniku. przyktadowe systemy plikow.
Semestr 6
Lp Zagadnienia C|L|P| S| OdndoEKP

Zasady pracy w Srodowisku UNIX'a system plikow UNIX'a, programy do przetwarzania plikow, edytor vi

4 EKPO07




2 | Przekierowanie wejscia-wyjécia, przetwarzanie potokowe, wieloprogramowosc. 8 EKP08
3 | Skrypty powloki systemu 8 EKP09
4 lel,kc‘je jqd‘r,a ‘systemu UNIX, zarzgqdzanie procesami, zarzqdzanie pamieciq, zarzqdzanie urzqdzeniami 4 EKP10
wejécia-wyjscia
5 | Elementy administracji systemem 6 EKP11
Metody weryfikacji efektow ksztatcenia (w odniesieniu do poszczegdlnych efektéw):
Symbol EKP Test Egzamin Egzumm Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Zaliczenie Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPO01-EKP06 X
EKP07-EKP11 X X
Kryteria zaliczenia przedmiotu:
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
5 [Wynik testu obejmujacego catosé materiatu na poziomie 60% mozliwych do uzyskania punktow
6 Wynik testu obejmujacego cato$¢ materiatu na poziomie 60% mozliwych do uzyskania punktow, praktyczna znajomo$¢ omawianych zagadnieni.
Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg wymagane mininum.
Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci 12% C L ? S
Godziny kontaktowe 15 30
Czytanie literatury 10 2
Przygotowanie do zajec laboratoryjnych, projektowych 2
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 2 2
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach ! 1
Udziat w konsultacjach 2 2
Lacznie godzin 30 35
Liczba punktéw ECTS
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 3
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 30
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 45
Literatura:
Semestr | Literatura podstawowa
5 Stallings W. ,,Organizacja i architektura systemu komputerowego”
Silberschatz A, Galvin P. B. , Podstawy systemow operacyjnych”
6 Stallings W. ,,Organizacja i architektura systemu komputerowego”
Silberschatz A, Galvin P. B. , Podstawy systemow operacyjnych”
Semestr | Literatura uzupetniajgca
Prowadzqcy przedmiot:
Tytut/stopien, Imie i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna
1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot
dr inZ. Krzysztof Januszewski | KTM
2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia
dr inZ. Krzysztof Januszewski | KTM




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny 1@_13 4?
Nr | 38 Przedmiot: | Cyfrowe uklady sterowania < o 2 Yy o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg w0
Forma studiow: stacjonarne = & ‘l ~
Profil ksztalcenia: ogdlnoakademicki o ;h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD%«‘?"
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
6 4 1 1 1 15 15 15
Razem w czasie studiow 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

1 | Efektywne postugiwanie sie Matlabem i Simulinkiem.

2 |Rozwigzywanie rownan rozniczkowych przy uzyciu rachunku operatorowego Laplace’a.

Znajomos¢ podstaw z teorii sterowania ukladow cigglych w czasie takich jak:

a) metody opisu liniowych uktadow cigglych (pojedyncze rownanie rozniczkowe, transmitancja operatorowa,
transmitancja widmowa, charakterystyki czestotliwosciowe, rownania stanu);

b) umiejetnosc przeksztatcania schematow blokowych i wyznaczania transmitancji wypadkowej przy uzyciu reguly
wzmocnien Masona;

¢) postugiwanie sie kryteriami stabilnosci: Hurwitza, Routha i Nyquista,

d) umiejetnos¢ oceny jakosci pracy uktadu regulacji w stanie przejsciowym i ustalonym;

3 |e) technike wykreslania linii pierwiastkowych;

1) znajomos¢ regulatora liniowego PID i korektorow wyprzedzajgco-opozniajgcych faze.

Cele przedmiotu:

Wprowadzenie w zasadnicze zagadnienia zwigzane z teorig sterowania, majgcq zastosowanie w regulatorach

1
cyfrowych budowanych w oparciu o technike mikroprocesorowq.

2 | Nauczenie wykorzystania do obliczen projektowych przybornika Matlaba o nazwie Control System Toolbox.

Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Odniesienie do kierunkowych

Symbol EKP Po zakorczeniu przedmiotu student potrafi: efektow ksztalcenia

ma wiedze¢ z zakresu analizy uktadow regulacji z sygnalami probkowanymi
EKPI niezbedng do opisu przy uzyciu rownan roznicowych, dyskretnych rownan K wWol
dynamicznych i przy uzyciu przeksztalcenia Z.

charakteryzuje odpowiednie metody syntezy do zaprojektowania regulatora

EKP2
cyfrowego.

K_Wo6

opisuje i rozwigzuje rzeczywiste problemy inzynierskie jako ¢wiczenia w

EKP3 .
projektowaniu cyfrowych regulatorow liniowych.

K_Wo7

- ocenia jakos¢ uktadow sterowania cyfrowego w stanie ustalonym i przejsciowym,
EKP4 - potrafi scharakteryzowac¢ kryteria stabilnosci dla ukladow dyskretnych w czasie. |K W15

- modeluje uklady sterowania cyfrowego w Matlabie i Simulinku,
- potrafi opracowac i przebadac algorytm sterowania cyfrowego,
- wykorzystujgc metody projektowania takie jak: linie pierwiastkowe,

EKPS5 . . ; ,
charakterystyki czestotliwosciowe i przestrzen stanu.

K _U03

- dokonuje dyskretyzacji transmitancji operatorowej i rownania rozniczkowego,




EKP6 - rozwiqzuje rownania roznicowe metodq rekurencyjng i przy uzyciu
przeksztalcenia Z,

- wyznacza transformaty Z dla prostych funkcji dyskretnych,

- wyznacza dyskretng transmitancje wypadkowq dla schematow blokowych
zawierajqgcych impulsatory i ekstrapolatory,

- konwertuje czasowe wskazniki jakosci na plaszczyzne Z.

K Ul4

Potrafi dokonac wyboru wlasciwej metody projektowania i odpowiedniego

EKP7 . .
narzedzia analizy.

K K01

Tresci programowe:

Semestr 6

Lp

Zagadnienia

Odn. do EKP

Wprowadzenie. Przedstawienie wszystkich zagadnien zwigzanych z modelowaniem, projektowaniem,
symulacjq i uruchamianiem algorytmow sterowania cyfrowego. Przedstawienie ukiadu sterowania
cyfrowego poziomem wody w ukiadzie kaskadowym dwoch zbiornikow.

EKP3

Model cyfrowego uktadu sterowania. Impulsator i ekstrapolator. Przetwarzanie sygnatow w uktadach
cyfrowych. Twierdzenie Kotielnikowa-Shannona. Dyskretyzacja rownan rézniczkowych metodg
aproksymacji pochodnych sygnatow. Catkowanie numeryczne.

EKPI, EKP6

Definicja przeksztalcenia Z. Wyznaczanie przyktadowych transformat Z dla kilku wybranych funkcji
dyskretnych. Wiasnosci przeksztatcenia Z. Odwrotne przeksztatcenie Z. Rozwigzywanie rownan
roznicowych metodq bezposredniq i przy uzyciu przeksztaicenia Z.

EKPI, EKP6

Transmitancja dyskretna. Przeksztatcanie schematow blokowych. Reguia wzmocnien Masona. Wyznaczanie
odpowiedzi czasowej ukladu opisanego transmitancjq dyskretng. Dekompozycja transmitancji dyskretnej
metodq bezposredniq do postaci kanonicznej sterowalnosci i obserwowalnosci. Wyznaczanie transmitancji
na podstawie dyskretnych rownan dynamicznych.

EKP6

Metody syntezy algorytméw sterowania cyfrowego. Metody wyznaczania rownowaznikow dyskretnych dla
transmitancji cigglych. Dyskretyzacja odpowiedzi impulsowej. Przeksztatcenia biliniowe. Przeksztalcenie
zerowo-biegunowe. Rownowazniki dyskretne wyznaczane metodami ekstrapolacji zerowego i pierwszego
rzedu.

EKP6

Uktad sterowania cyfrowego. Przetwornik analogowo-cyfrowy (A/C). Przetwornik cyfrowo-analogowy
(C/A). Przeksztalcanie schematow blokowych z impulsatorami. Analiza dyskretnego uktadu Il rzedu.
Czasowe wskazniki jakosci wyznaczane na podstawie odpowiedzi skokowej. Przeksztalcanie biegunow z
plaszczyzny s na plaszczyzne z.

EKP6

Analiza stabilnosci ukladow sterowania cyfrowego. Rownanie charakterystyczne. Pojecie stabilnosci
asymptotycznej. Algebraiczne kryteria stabilnosci. Kryterium bezposrednie Jury. Przeksztalcenie biliniowe i
kryterium Routha. Wplyw okresu probkowania na stabilnos¢. Charakterystyki czestotliwosciowe dla
uktadow dyskretnych. Przeksztalcenie w i dyskretne kryterium stabilnosci Nyquista.

EKP4

Analiza uchybowa liniowych ukiadow dyskretnych. Definicja uchybu w stanie ustalonym. Uchyb w stanie
ustalonym w zaleznosci od rodzaju sygnatu zadanego. Przyktad wyznaczania dyskretnego uchybu w stanie
ustalonym.

EKP4

Modelowanie matematyczne silnika prqdu stalego. Réwnania dynamiczne. Transmitancja operatorowa.
Implementacja modelu matematycznego silnika w Simulinku. Projektowanie uktadéw sterowania
cyfrowego metodami emulacji i bezposredniq. Regulatory cyfrowe typu PID, korektory
wyprzedzajgco-opozniajqce faze. Synteza regulatora typu PID metodami: emulacji i bezposrednig do
sterowania cyfrowego silnikiem prqdu statego.

EKP2, EKP5,
EKP7

10

Projektowanie uktadéw sterowania cyfrowego metodami emulacji i bezposredniq z wykorzystaniem linii
pierwiastkowych. Spetnienie wymagan zwiqzanych z pozgdang doktadnoscig w stanie ustalonym,
maksymalnym przeregulowaniem i czasem narastania.

EKP2, EKP5,
EKP7

Projektowanie uktadow sterowania cyfrowego metodami emulacji i bezposredniq z wykorzystaniem
charakterystyk czestotliwosciowych. Zastosowanie przeksztalcenia w i spelnienie wymagan zwiqzanych z
doktadnoscig w stanie ustalonym i odpowiednim zapasem fazy.

EKP2, EKPS,
EKP7

12

Projektowanie sterowania od pelnego sprzezenia stanu metodq lokowania biegunow, metodg Ackermana lu
optymalizujgc catkowy wskaznik jakosci. Obserwatory petnego wektora stanu wyznaczane metodg
lokowania biegunow i metodq Ackermana. Filtr Kalmana. Sterowanie catkujqce od wektora stanu.

P

EKP2, EKPS,
EKP7

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):

Symbol EKP

Egzamin
ustny

Egzamin

; Kolokwium
pisemny

Test Sprawozdanie Projekt

Prezentacja

Zaliczenie
praktyczne

Inne

EKPI X

EKP2 X

EKP3 X




EKP4 X X
EKPS5 X X
EKP6 X X X
EKP7 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Student brat udzial w ¢wiczeniach laboratoryjnych oraz zaliczyl kolokwium koncowe z laboratorium.
Student brat udzial w ¢wiczeniach projektowych oraz wykonat wylosowane projekty.
Student uczeszczal na wyktady oraz zaliczyt egzamin koncowy. Przy czym warunkiem koniecznym dopuszczenia do egzaminu jest wczesniejsze
zaliczenia zajec laboratoryjnych i projektowych.
6 Ocena koncowa z przedmiotu wpisywana jest dla wyktadu i bedzie pozytywna jedynie pod warunkiem uzyskania oceny pozytywnej z

laboratorium, projektu oraz z wykiadu.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajqg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci

Forma aktywnosci w 6, L P S

Godziny kontaktowe 15 15 15

Czytanie literatury 5 10

Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5 10

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 20

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2 2

Udzial w konsultacjach 1

Eacznie godzin 27 27 46

Liczba punktow ECTS 1 1 2

Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 4

Obcigzenie studenta zwiqzane z zajeciami praktycznymi 56

Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 50

Literatura:

Semestr

Literatura podstawowa

1. Materialy dydaktyczne przygotowane przez prowadzqcego zajecia.

2. Grega W., Metody i algorytmy sterowania cyfrowego w uktadach scentralizowanych i rozproszonych, Uczelniane Wydawnictwa
Naukowo—Dydaktyczne Akademii Gorniczo—Hutniczej w Krakowie, 2004.

3. Brzozka J., Regulatory cyfrowe w automatyce, Wydawnictwo MIKOM, 2002.

Semestr

Literatura uzupetniajgca

1. Franklin G., Powell D., Workman M., Digital Control of Dynamic Systems, Addison Wesley, 1998.
2. Kuo B.C., Digital Control Systems, 2nd ed., Oxford University Press, 1992.
3. Ogata K., Discrete-Time Control Systems, Prentice Hall, 1995.

Prowadzqcy przedmiot:

Tytut/stopien, Imie i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr inz. Mirostaw Tomera | KAO

2. Pozostate osoby prowadzqgce zajecia




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny ﬁg_lﬁ ‘,j?
Nr | 39 Przedmiot: | Mikroprocesorowe uklady pomiarowe é’ e 2 Vi o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia - T
Forma studiow: stacjonarne -] & n j <
Profil ksztatcenia: ogolnoakademicki A. ‘h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania Gﬂﬁq?’
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
6 2 1 1 15 15
Razem w czasie studiow 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

1 | Ma podstawowq wiedze w zakresie architektury mikroprocesorow

2 |Ma ogolng wiedze w zakresie metodyki i technik programowania

Ma ogdlng wiedze w zakresie metrologii, sterowania i automatyki. Zna i rozumie metody pomiaru podstawowych

3 wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych.

Cele przedmiotu:

1 |Zna zasady konfigurowania torow pomiarowych z wykorzystaniem mikroprocesorow.

Potrafi optymalizowa¢ czesci akwizycyjng i estymacyjng mikroprocesorowego toru pomiarowego.

2
3 | Potrafi dobierac elementy funkcjonalne toru pomiarowego na podstawie kart katalogowych wytypowanych uktadow.
4

Potrafi korzystac z dokumentacji technicznej przy projektowaniu oprogramowania mikroprocesora.

Potrafi zaimplementowac¢ model matematyczny, opisujgcy wlasciwosci projektowanego toru pomiarowego, z

’ uwzglednieniem jego czesci ukladowej i programowe;j.

6 | Potrafi zweryfikowac poprawnos¢ funkcjonalng zaprojektowanego toru pomiarowego.

Efekty ksztafcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Odniesienie do kierunkowych

Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: ST Pt Bt
K Woe, K W07, K _U01,
wykorzystac¢ poznane metody i modele matematyczne w konfigurowaniu czesci K U03, K U07,K Ull,
EKPI .. . . . .
sprzetowej i programowej toru pomiarowego z wykorzystaniem mikrokontrolera. |K Ul2, K Ul3, K UIS6,

K UI8, K K04

K W06, K_W07, K_U0I,
K U02, K Ull K Ul3,
K UI6, K U8, K K04

zidentyfikowac i wykorzystaé wiasciwosci mikrokontrolera do jego konfiguracji w
EKP2 torze pomiarowym

K_W06, K_W07, K_U0I,

. , . . L. K U03, K _U07, K_U0S,
implementowqac metody i modele matematyczne w konfigurowaniu czesci - - -

EKP3 y .. » . k ani krokontrol K Ull, K Ul2, K Ul3,
Sprzetowej 1 programowej loru pomiarowego z wykorzysianiem miKrokoniroiera 7 — 7
Pragiowe 1 prog g forup 80 z wyrorzy K UI6, K Ul8, K K04
Tresci programowe:.
Semestr 6
Lp Zagadnienia w|C|L|P|S| OdndoEKP
1| Wykiad:
2 | Konfiguracje mikroprocesorowych narzedzi pomiarowych. Model matematyczny toru pomiarowego. 2 EKPI, EKP3
3 Inteligentne przyrzqdy pomiarowe. Multiprzetworniki. Czes¢ ukladowa i oprogramowanie a wlasciwosci P EKPI, EKP3
przyrzqdu.
Akwizycja danych pomiarowych. Obwody wejsciowe i
4 | kondycjonowanie sygnatow pomiarowych. Przetwarzanie A/C i C/A. 2 EKPI, EKP3
5 Wiasciwosci mikroprocesorow do zastosowan w torach pomiarowych. Narzedzia do projektowania P EKP2

oprogramowania.

6 | Estymacja danych pomiarowych. Projektowanie algorytmow pomiarowych. 2 EKPI, EKP3




7| Kalibracja i autokalibracja uktadu pomiarowego. Sygnaty referencyjne. 2 EKPI, EKP3
8 | Wizualizacja i udostgpnianie danych pomiarowych. 2 EKPI, EKP3
9 | Metodyka i narzedzia do uruchamiania i testowania uktadow. 1 EKPI, EKP3
10 | Laboratorium:
11 | Badanie obstugi portow i uktadow peryferyjnych modutu mikroprocesorowego. 1 EKP2
12 | Pamieci modutu i tryby adresowania. Podstawowe operacje arytmetyczne i logiczne. 1 EKP2
13 | Przetwornik A/C i uktady licznikowe. Kalibracja toru pomiarowego. 2 EKP2
14 | Wykorzystanie uktadu przerwan. 1 EKP2
. . . . EKPI, EKP2,
15 | Opracowanie oprogramowania dla zadanych algorytmow pomiarowych. 10 EKP3
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin X . . X Zaliczenie
Symbol EKP Test > Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne
EKPI X X X
EKP2 X X X
EKP3 X X
Kryteria zaliczenia przedmiotu:
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
6 Aktywny udzial w zajeciach, zaliczenie kolokwium, realizacja i prezentacja wykonanych zadan laboratoryjnych

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajqg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w 6, L 2 S
Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 2
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 5
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 3
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach
Udziat w konsultacjach
Lacznie godzin 20 25
Liczba punktow ECTS 1 1
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 2
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 28
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 30

Literatura:

Semestr | Literatura podstawowa

Inzynierskiej, Zielona Gora, 1993

2. Gatka P., Podstawy programowania mikrokontrolera 8051, Wydawnictwo MIKOM, Warszawa, 2002
3. Starecki T., Mikrokontrolery 8051 w praktyce, Wydawnictwo BTC, Warszawa, 2002

1. Bolikowski J., Podstawy projektowania inteligentnych przetwornikow pomiarowych wielkosci elektrycznych, Wydaw. Wyzszej Szkoly

Semestr | Literatura uzupeiniajqca

2. http://www.adatronik.com.pl/PRO_552 oferta.html

6 3. 80C552/83C552 Single-chip 8-bit microcontroller, Philips Semiconductors, 1996

1. Rydzewski A., Mikrokomputery jednouktadowe rodziny MCS-51, WNT, Warszawa, 1992

Prowadzqcy przedmiot:

Tytul/stopien, Imig i Nazwisko

| Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr inz. Romuald Masnicki

KEO

2. Pozostate osoby prowadzqgce zajecia

dr inz. Romuald Masnicki

KEO




AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny *@"13 4?
Nr| Przedmiot: | Urzadzenia i uklady automatyki S g 2 vy &
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg ?j}
Forma studiow: stacjonarne = & ‘l ~
Profil ksztalcenia: ogdlnoakademicki o ;h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania GD%«‘?"
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
5 1 1 15
6 2 2 30
Razem w czasie studiow 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

1 | Podstawowe wiadomosci z matematyki i fizyki z programu szkoly sredniej.

2 | Podstawowe wiadomosci z matematyki i fizyki z programu szkoly sredniej.

Cele przedmiotu:

1 |poznanie urzqdzen i ukladow automatyki

2 | Poznanie urzgdzen i uktadow automatyki.

Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Odniesienie do kierunkowych

Symbol EKP Po zakoniczeniu przedmiotu student potrafi: efektow ksztalcenia

Student wymienia poznane elementy pomiarowe i przetworniki,
Wymienia poznane regulatory cyfrowe

Wyjasnia zasady doboru regulatorow do obiektu

Wyjasnia dziatanie uktadow zdalnego sterowania w zamknietym uktadzie

. K W09, K Wiz,
ekpl regulacji - -

K wWi5
Student klasyfikuje poznane elementy pomiarowe i przetworniki
Klasyfikuje poznane regulatory cyfrowe
Formutuje zasady doboru regulatorow do obiektu
Prezentuje dziatanie ukiadow zdalnego sterowania w zamknietym uktadzie
ekp2 regulacji K UIlI;KUI2;K Ul3

Tresci programowe:
Semestr 5

Lp Zagadnienia w|C|L|P|S| OdndoEKP




Elementy pomiarowe i przetworniki w uktadach regulacji przemystowej.
Urzqdzenia wykonawcze -elementy nastawcze, elementy napedowe,
wzmacniacze mocy, urzqdzenia poréownujace. Programowalne czujniki i
przetworniki pomiarowe, metody i uktady pomiarowe: UV, IR,
rozproszenie Swiatla etc.

Zasady pomiaru i czujniki zawartosci substancji ropopochodnych w
wodzie.

ekpl

Autonomiczne cyfrowe regulatory PID i Fuzzy Logic - zsaady dzialania,
budowa, obstuga, dobor nastaw.

ekpl

Regulatory P, PI, PD, PID w sterownikach PLC - sposoby uruchamiania i
podigczenia do obiektu, dobor parametrow i nastaw, monitoring
przebiegu zmiennych - wspoipraca z przetwornikami AC/DC i DC/AC w
czasie rzeczywistym.

ekpl

Zdalne uklady sterowania w zamknietym ukiadzie regulacji (czujniki- regulator - elementy wykonawcze -
obiekt).

Uktady automatyki wykorzystywane przy zdalnym pomiarze,

monitoringu i sterowaniu.

Sposoby i metody zdalnego sterowania obiektem regulacji: PLC, GSM,

Internet, uktady SCADA.

ekpl

Semestr 6

Lp

Zagadnienia

Odn. do EKP

Elementy pomiarowe i przetworniki w ukladach regulacji przemystowej. Urzqdzenia wykonawcze -
elementy nastawcze, elementy napedowe, wzmacniacze mocy, urzqdzenia porownujace. Programowalne
czujniki i przetworniki pomiarowe, metody i uktady pomiarowe: UV, IR, rozproszenie swiatla etc. Zasady
pomiaru i czujniki zawartosci substancji ropopochodnych w wodzie.

ekp?2

Autonomiczne cyfrowe regulatory PID i Fuzzy Logic - zsaady dzialania, budowa, obstuga, dobor nastaw

ekp?2

Regulatory P, PI, PD, PID w sterownikach PLC - sposoby uruchamiania i podlgczenia do obiektu, dobor
parametrow i nastaw, monitoring przebiegu zmiennych - wspolpraca z przetwornikami AC/DC i DC/AC w
czasie rzeczywistym.

ekp?2

Zdalne uklady sterowania w zamknietym ukladzie regulacji (czujniki-regulator-elementy
wykonawcze-obiekt).

Uktady automatyki wykorzystywane przy zdalnym pomiarze, monitoringu i sterowaniu.

Sposoby i metody zdalnego sterowania obiektem regulacji: PLC, GSM, Internet, uktady SCADA.

ekp?2

Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):

Symbol EKP Test

Egzamin
pisemny

Egzamin
ustny

Kolokwium | Sprawozdanie Projekt

Prezentacja

Zaliczenie
praktyczne

Inne

ekpl X

ekp2 X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr

Ocena pozytywna (min. dostateczny)

5

6

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajqg wymagane minimum.

Nakiad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w 6, L P S
Godziny kontaktowe 15 30
Czytanie literatury 5 10




Przygotowanie do zajec laboratoryjnych, projektowych 5

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5 5

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5 5

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udzial w konsultacjach

Lacznie godzin 25 5 55
Liczba punktow ECTS 1
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 3
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 45
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 45
Literatura:
Semestr | Literatura podstawowa
1.Brzozka J.: Regulatory i uktady automatyki. Wydawnictwo MIKOM, 2004.
2.Chorowski B, Werszko M,: Mechaniczne Urzadzenia Automatyki WNT W-wa 2000
3.Kostro J.,: Elementy, urzqdzenia i uktady automatyki WSiP 1993
4.Jastrzebska M,: Automatyka Przemystowa WSiP 2005
5.Mazurek J., Vogt H., Zydanowicz W.: Podstawy automatyki. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej,
2002.
6.Legierski T., Wyrwat J., Programowanie sterownikéow PLC, Wydawnictwo Pracowni Komputerowej Jacka
Skalmierskiego — Gliwice 1998
7.Mazurek J., Vogt H., Zydanowicz W.: Podstawy automatyki. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej,
5 2002.
8. Michalski L., Kuzminski K., Sadowski J.,: Regulacja temperatury urzqdzen elektrotermicznych, WNT W-wa 1995
1.Brzézka J.: Regulatory i uktady automatyki. Wydawnictwo MIKOM, 2004.
2.Chorowski B, Werszko M,: Mechaniczne Urzadzenia Automatyki WNT W-wa 2000
3.Kostro J.,: Elementy, urzqdzenia i uktady automatyki WSiP 1993
4.Jastrzebska M,: Automatyka Przemystowa WSiP 2005
5.Mazurek J., Vogt H., Zydanowicz W.: Podstawy automatyki. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 2002.
6.Legierski T., Wyrwat J., Programowanie sterownikéow PLC, Wydawnictwo Pracowni Komputerowej Jacka Skalmierskiego — Gliwice 1998
7.Mazurek J., Vogt H., Zydanowicz W.: Podstawy automatyki. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 2002.
6 8 Michalski L., Kuzminski K., Sadowski J.,: Regulacja temperatury urzqdzen elektrotermicznych, WNT W-wa 1995
Semestr | Literatura uzupetniajgca
6 Jjak wyzej
Prowadzgcy przedmiot:
Tytut/stopien, Imi¢ i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr inz. Mostefa Mohamed-Seghir | KAO

2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia

dr inz. Mostefa Mohamed-Seghir | KAO




AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny
Nr | 41 | Przedmiot: Technika iskrobezpieczenstwa @;’LA Az
Kierunek/Poziom ksztaltcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia é} -.d_"%'_h %
Forma studiow: Stacjonarne ;j & n j ﬁ
Profil ksztatcenia: Ogoélnoakademicki 4 -
1920
Specjalnos¢: Komputerowe systemy sterowania QDY'N\?'
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S WY C L P
7 2 1 1 15 15
Razem w czasie studiow: 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiej¢tnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

| 1. | Znajomos¢ podstawowych wlasciwos$ci materialow i zjawisk fizycznych

Cele przedmiotu

L1 Celem przedmiotu jest przekazanie podstawowej wiedzy i umiejetnosci w zakresie niezbednym do
prawidlowej oceny poziomu bezpieczenstwa przeciwwybuchowego, diagnostyki i napraw

urzadzen eksploatowanych w obszarach potencjalnie zagrozonych wybuchem na statkach morskich i
innych instalacjach przemystowych

Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztalcenia

EKP1 wymieni¢ i opisa¢ wzajemne uwarunkowania majgce wplyw na zapton K WI2

EKP2 wymieni¢ i opisa¢ strefy zagrozenia wybuchowego K W10,K UI2

EKP3 wymieni¢ i wyjasni¢ metody i sposoby zabezpieczenia K W16

przeciwwybuchowego

EKP4 wyjasni¢ zasadg iskrobezpieczenstwa i opisac system iskrobezpieczny K WI2,K W16

EKP5 wymieni¢ podstawowe zaloZenia, wymagania i roznice w podejsciu do X W10

zagadnien techniki przeciwwybuchowej w UE, poza UE i IECEx. -

EKP6 rozr6znic i opisac roznego rodzaju budowy wykonania przeciwwybuchowego | K W10

EKP7 dobiera¢ odpowiednie urzadzenie do strefy zagrozenia wybuchowego K W01, K U05,

K U09

EKPS8 zaakceptowac losowo dobrany zespot, uzgodnié podziat zadan w pracach

zespotu, przestrzegaé zasady bezpieczenstwa obowigzujace w K K04
pomieszczeniach laboratoryjnych, zapytac i podejmuje dyskusje w -
odniesieniu do zagadnien bgdacych przedmiotem zajgé

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-kompetencje
spoteczne)

Tresci programowe:

Semestr 7
Zaoadnieni Liczba godzin | Odniesienie
Lp agadnienia do EKP dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. 'Wprowadzenie do przedmiotu. Zasady zaliczenia przedmiotu. 0,5 EKP 1
2. |Dyrektywy UE ATEX, wymagania IECEX i poza UE. 0,5 EKP 2
3. Fizyczne podstawy wybuchu (warunki wystepowania wybuchu, 5 EKP 3
parametry i wlasnosci transportowanych materialdw, granice
wybuchowosci, klasyfikacja (podzial) gazow, pytow, klasy




temperaturowe). Oznaczenia ATEX, IECEX, inne
4. Klasyfikacja obszarow zagrozonych wybuchem. 1 EKP 3.4
5. Sposoby zabezpieczenia przeciwwybuchowego urzadzen elektrycznychi| 5
nieelektrycznych. Oznakowanie. Certyfikaty Ex. EKP 4, 5
6. 'Wykonanie iskrobezpieczne. Urzadzenia iskrobezpieczne. System 1,5 EKP 1.4
iskrobezpieczny. FISCO. DART. Okablowanie. ’
7. Sprawdzanie (kontrole) instalacji w wykonaniu przeciwwybuchowym. 1 EKP 3, 4,7
8. Przeprowadzenie zaliczenia w formie testu 0,5 EKP 8
9. Wprowadzenie do laboratorium. Zasady BHP. Sposob i EKP5.7.8
zasady zaliczenia laboratorium. Omoéwienie merytoryczne 7
wszystkich ¢wiczen.
10. Badanie wplywu iskrobezpiecznego urzadzenia EKPS5,7,38
towarzyszacego na wlasciwos$ci analogowego
dwuprzewodowego toru pomiarowego 4-20mA
11. Badanie wptywu bariery Zenera na iskrobezpieczny tor EKP 5.7. 8
pomiarowy temperatury z czujnikiem 7
termorezystancyjnym.
12. Badanie wplywu bariery Zenera na iskrobezpieczny tor pomiarowy EKP5,7, 8
temperatury z czujnikiem termoelektrycznym.
13. Badanie iskrobezpiecznego toru pomiarowego wspotpracujacego z EKP5.7.8
czujnikiem zblizeniowym i facznikiem binarnym 7
14. Badanie urzadzen w wykonaniu przeciwwybuchowym innym niz EKP 3, 5,6, 7,
iskrobezpiecznym 8
15. Zaliczenie EKPS8
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny | m a praktyczne
EKPI X X
EKP2 X X
EKP3 X X
EKP4 X X X
EKP5 X X
EKP6 X X
EKP7 X X X
EKPS8 X X X




Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Wyktad i laboratorium musza by¢ zaliczone, na co najmniej ocen¢ dostateczna. Ocena z wyktadu w systemie E-dziekanat
jest ocena zaliczajaca przedmiot. W przypadku niezaliczenia laboratorium pomimo, ze ma si¢ zaliczony wyktad, konicowa
ocena bedzie niedostateczna. Ocena konicowa jest $rednia z ocen pozytywnych. Jedna ocenanegatywna skutkuje ocena
negatywng z przedmiotu.
7 Wyktad zaliczony jest testem dla osob, ktore maja nieobecno$¢ maksymalnie na dwoch godzinach wyktadu. Osoby, ktore

posiadaja nieobecnosci od 3 do 4 godzin, oraz osoby ktore nie zaliczyly testu zdaja zaliczenie ustnie.

W przypadku prowadzenia zaje¢ w jezyku angielskim test zaliczajacy bedzie w jezyku angielskim.

Zaliczenie laboratorium odbywa si¢ w oparciu sprawozdania ze statusem zaliczajacym (bez oceny). Ocena z laboratorium
wynika z zaliczenia projektu odniesionego do zajg¢é laboratoryjnych. Dopuszcza si¢ nieobecno$¢ na jednych zajeciach
laboratoryjnych (2 godz.).

Uwaga: student otrzymuje ocen¢ powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczaja wymagane

minimum.
Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W L P S

Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 2 3
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 4
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 3 2
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 2
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 1 1
Udziat w konsultacjach 1 1
Lacznie godzin 22 28
Liczba punktéw ECTS 1 1
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 2
Obcigzenie studenta zwigzane z zajgciami praktycznymi 15
Obcigzenie studenta na zajgciach wymagajacych bezposredniego udziatu 32
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Drzazgowski Z. Peplinski H. Stefaniak D., Bezpieczna eksploatacja wyposazenia elektrycznego w obszarach zagrozonych
wybuchem na statkach morskich. Wydawnictwo Instytutu Morskiego, Gdansk, 1993

Fraczek J., Aparatura przeciwwybuchowa w wykonaniu iskrobezpiecznym, Slaskie Wydawnictwo Techniczne, Katowice, 1995.
Kabacinski J., Kicinska M., Wolski A., Eksploatacja statkow do przewozu gazéw skroplonych, WSM, Szczecin, 1993.

Nowak S., Elektryczne urzadzenia Ex, ASE Sp. z o. 0., Gdansk 2008

Nowak S., Elektryczne i nieelektryczne urzadzenia Ex, ASE Sp. z 0. 0., Gdansk 2015

Sk wn

Literatura uzupetniajaca

1. 1EC 60092-502 Electrical installations in ships. Tankers. Special features

2. PN-IEC 60092-506:2001 Instalacje elektryczne na statkach -- Czgé¢ 506: Przypadki szczegoélne -- Statki do przewozu

okreslonych niebezpiecznych towaréw i materiatéw luzem

PN-EN 60079 czgsci od 0 do 33 , Atmosfery wybuchowe ...

IACS Guidelines and Recommendations No.35 Inspection and Maintenance of Electrical Equipment Installed in Hazardous Areas
International Code for the Construction and Equipment of Ships Carrying Liquefied Gases in Bulk (IGC Code), London IMO.
International Code for the Construction and Equipment of Ships Carrying Dangerous Chemicals in Bulk (IBC Code), London IMO.
Hall Dennis T., Practical marine electrical knowledge, London, Witherby & Co Ltd, 1999

Mark Huber, Tanker operations, A handbook for the Person-in-Charge (PIC), Cornell Maritime Press, Centreville, Maryland, 2001

PN kW




Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Dr inz. Bolestaw Dudoj¢ KEO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Mgr inz. Damian Hallman KEO

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,

C — éwiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium

E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu
punktow zaliczanych jako miara §redniego naktadu pracy osoby uczacej si¢, niezbednego do uzyskania
zakladanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - mi¢dzynarodowa konwencja o

wymaganiach w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz petnienia wacht.



AKADEMIA MORSKA W GDYNI Wydzial Elektryczny

Nr | 42 Przedmiot: | Systemy lacznosci cyfrowej iy o
Kierunek/Poziom Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia fg ?j}
Forma studiow: stacjonarne -] & ‘l j <
Profil ksztatcenia: ogélnoakademicki A w h
Specjalnosé: Komputerowe Systemy Sterowania Gﬂﬁq?’
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS w ¢ L P S w c L P S
6 3 2 1 30 15
Razem w czasie studiow 45

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dotyczq przedmiotu):

| 1

| Wymagana jest znajomos¢ podstaw telekomunikacji.

Cele przedmiotu:

| 1 |Zaznajomienie studentow elektrotechniki z podstawowymi systemami lgcznosci cyfrowej.

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

, . . ) Odniesienie do kierunkowych
Symbol EKP Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: efektow ksztalcenia
EKPI Student potrafi analizowaé blokowe schematy dzialania systemow {gcznosci K W04, K U01, K Ul6,
cyfrowej. K K01
. o . K W04, K U0I, K Ul6,
EKP2 Student orientuje si¢ w schematach modulacji cyfrowych. K K0l -
EKP3 Student potrafi dokonac¢ pomiarow bitowej stopy bledow w systemach tgcznosci K W04, K U01, K Ul6,
cyfrowey. K K01
. Lo (e .. , . K W04, K _U0I, K Ul6,
EKP4 Student orientuje si¢ w roznych systemach telefonii komorkowe;. K K0l -
. L (e . K W04, K U01, K Ul6,
EKPS5 Student orientuje si¢ w roznych schematach kodowania danych. K K0l -
Tresci programowe:
Semestr 6
Lp Zagadnienia wilC|L|P]|S | OdndoEKP
1 | Struktury blokowe sieci telekomunikacyjnych, siedmiowarstwowy model ISO/OSI 1 EKPI
2 | Sygnaly telekomunikacyjne w dziedzinie czasu i czgstotliwosci. Przetwarzanie A/C 2 EKPI
3 Modulacje analogowe amplitudy, czestotliwosci i fazy, obliczanie przebiegow czasowych i charakterystyk ) EKP?
widmowych
. Zrédla informacji bezpamieciowe i z pamieciq, cechy statystyczne zrédel informacji, kodowanie 5 EKPS
kompresyjne Zrodet informacji
5 | Modulacje cyfrowe amplitudy, czestotliwosci i fazy, odpornos¢ na szum 4 6 EKP2
6 | Zaktocenia, szumy i zaniki w kanale, modele zanikow 4 6 EKP3
7| Techniki transmisji sygnatow cyfrowych, kryteria jakosci transmisji 3 3 EKP3
8 | Kodowanie kanatowe, zdolnos¢ detekcyjna i korekcyjna kodow, proste kody detekcyjne i korekcyjne 2 EKPS5
9 | System transportowy SDH 0.5 EKPI
10 | Sie¢ PSTN, ISDN 0.5 2 EKPI
11 | Sieci LAN, MAN, WAN, PAN 1 EKPI
12 | System GSM, architektura sieci 1 EKP4
13 | Kodowanie mowy i kodowanie kanatowe w GSM 1 EKP4
14 | System UMTS, struktura systemu 0.5 EKP4
15 | Technika WCDMA, transmisja danych HSPA 1 EKPI, EKP4
16 | System LTE, architektura systemu, technika OFDM, kanaly w LTE, zasady transmisji 2.5 EKP4
17 | Sieci bezprzewodowe. WLAN, WiMAX, Bluetooth. Parametry i zasady transmisji danych 1 EKPI
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia (w odniesieniu do poszczegolnych efektow):
Egzamin Egzamin X , X , Zaliczenie
Symbol EKP Test ; Kolokwium | Sprawozdanie Projekt Prezentacja Inne
ustny pisemny praktyczne

EKPI




EKP2

EKP3

EKP4

EKPS5

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr

Ocena pozytywna (min. dostateczny)

6

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczajqg wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
Forma aktywnosci w ¢ L 2 S
Godziny kontaktowe 30 15
Czytanie literatury 10 5
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 15
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 10
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 20
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 1 1
Udziat w konsultacjach
Eacznie godzin 52 57
Liczba punktow ECTS 3
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 3
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 10
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajgcych bezposredn. udziatu nauczycieli akadem. 49

Literatura:

| Semestr | Literatura podstawowa




Gajewski P, Wszelak S.: Technologie bezprzewodowe sieci teleinformatycznych, WKL, Warszawa 2008.

Holubowicz W., Plociennik P.: GSM Cyfrowy system telefonii komérkowej, Wydawnictwa EFP, Poznan 1995.

Kotakowski J., Cichocki J.: UMTS System telefonii komorkowej trzeciej generacji, WKL, Warszawa 2003.

Ludwin W.: BLUETOOTH Nowoczesny system lqcznosci bezprzewodowej, Uczelniane Wydawnictwa Naukowo-Dydaktyczne, Krakow 2003.
Wesotowski K.: Systemy radiokomunikacji ruchomej, WKE£, Warszawa 2003.

Hotubowicz W., Szwabe M.: Systemy radiowe z rozpraszaniem widma CDMA, Poznan 1998

Danielewicz D., Kabacinski W.: System sygnalizacji nr 7, WKL, Warszawa 2005.

Kabacirnski W., Zal M.: Sieci telekomunikacyjne, WKE, Warszawa 2008.

Dgbrowski A., Kula S.: Systemy i sieci SDH, WKL, Warszawa 1996
Koscielniak D.: ISDN Cyfrowe sieci zintegrowane ustugowo, WKL, Warszawa 2001.

Szostka J.: Fale i anteny, WKL, Warszawa 2000.

6 Perlicki K.: Systemy transmisji optycznej WDM, WKL, Warszawa 2007.

Simmonds A.: Wprowadzenie do transmisji danych, WKL, Warszawa 1999.
Lyons R. G.: Wprowadzenie do cyfrowego przetwarzania sygnatéow, WKL, Warszawa 2006.
Siudak J.: Wstep do wspolczesnej telekomunikacji Swiattowodowej, WKL, Warszawa 1999.
Einarsson G.: Podstawy telekomunikacji Swiattowodowej, WKL, Warszawa 1998.

Semestr | Literatura uzupetniajqca

Prowadzqcy przedmiot:

Tytut/stopien, Imig i Nazwisko | Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr hab. inz. Andrzej Borys prof. nadzw. AM | KTM

2. Pozostate osoby prowadzqce zajecia

dr hab. inz. Andrzej Borys prof. nadzw. AM | KTM




Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

| 1.] Podstawowe wiadomosci z matematyki, fizyki i elektrotechniki.

Cele przedmiotu

1.

Celem przedmiotu jest sprawne poruszanie si¢ w zagadnieniach zwigzanych z zaktéceniami
wystepujacymi w obwodach elektrycznych.

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow
ksztalcenia

EKP1 Wyjasnia podstawowe pojecia kompatybilnosci elektromagnetycznej| K W02, K W12,

majace zwiazek z zakldceniami w oparciu o istniejace normy i | K U01, K U02,
zalecenia. K U21,K K03

EKP1 K W02,K W12,

Identyfikuje przyczyny i mechanizmy powstawania zaklocenw | K UO1, K UO02,
urzadzeniach elektronicznych i systemach elektroenergetycznych. K U21,K KO3,
K K04

EKP2 Opisuje podstawowe techniki, elementy i podzespoty do t%umieniag—\goolz ’IE —1%52’

zaktdcen w uktadach i systemach elektronicznych. K U21, K KO3

EKP2 Wskazuje sposoby i uklady do tlumienia zaklocen (wyzszych | K W02, K W12,

harmonicznych) w liniach zasilania wspotpracujacych =z | K U01, K U02,
przeksztattnikami energii elektrycznej. K U21,K K03

EKP2 . . C .| K W02, K W12,

Zna sposoby 1 urzadzenia do przeciwdziatania zapadom i | — -

nieciaglo$ciom napigcia zasilania. K_UOL K_U02,
K U21,K K03

EKP3 Obstuguje stanowiska badawcze umozliwiajace obserwacje | K W02, K W12,

oddzialywania zaktocen w obwodach elektrycznych i w urzadzeniach K U01, K_U02,

pomiarowych. Przeprowadza proste czynno$ci obstugowe przy danym K _UO03, K U21,

stanowisku. Wyciaga wnioski, proponuje odpowiednie S$rodki | K KO3

zaradcze.

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosei, K-
kompetencje spoteczne)

UNIWERSYTET MORSKI w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY STEp
Nr | 43 | Przedmiot: Technika przeciwdzialania zakléceniom &y 22
Kierunek/Poziom ksztalcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia = & i j ?)
Forma studi(')w:. Stacjonarne O Naz? &
Profil ksztalcenia: Ogélnoakademicki O v
Specjalnosé: Komputerowe systemy Sterowania Oy

Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS W C L P S W C L P
7 2 1 1 15 15
Razem w czasie studiéw: 30



Tresci programowe:

Semestr V
Zagadnienia Liczba godzin | Odniesienie
Lp. do EKP dla
W C|LP przedmiotu
1. Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna, normy i zalecenia. 2 EKP1
2. Klasyfikacja zaklocen, zrodta i mechanizmy ich powstawania. 1 EKP1
3. IPodstawowe sposoby przeciwdziatania zaktoceniom w 2 EKP2
urzadzeniach elektronicznych i systemach elektroenergetycznych,
4. Technika uziemiania i ekranowania. 2 EKP2
5. Elementy i podzespoty do thumienia zaktocen w uktadach i 2 EKP3
systemach elektronicznych.
6. Filtracja zaktécen w liniach =zasilania wspolpracujacych z 2 EKP2
energoelektronicznymi przeksztattnikami energii. Filtry aktywne,
asywne i hybrydowe.
7. Kompensacja mocy biernej i poprawa wspotczynnika mocy w| 2 EKP2
systemach elektroenergetycznych.
8. Sposoby przeciwdziatania zapadom i nieciagltosciom napigcia 2 EKP2
zasilania.
9. Badanie wplywu zaburzen elektromagnetycznych przewodzonych EKP 3
na prace podstawowych przyrzadéw pomiarowych.
10. Badanie wpltywu zaburzen elektromagnetycznych EKP3
promieniowanych na pracg¢ podstawowych przyrzadow
omiarowych.
11. |Badanie wplywu wspotczesnych urzadzen zasilajacych EKP 3
impulsowych na doktadno$¢ pomiarowa miernikow uniwersalnyc
i sond pomiarowych.
12.  |Analiza wplywu odpowiedniego ekranowania na dzialanie EKP3
urzadzen elektrycznych.
13.  |Pomiar (monitorowanie i ocena) parametrow zaktocajacych EKP3
wystepujacych w systemach elektrycznych np. zapadéw napiecia
itp. Badanie uktadow zabezpieczen przeciwprzepieciowych.
14.  |Prezentacje wybranego problemu z zakresu techniki EKP3
rzeciwzakldceniowe;.
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegélnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin Egzamin Kolokwium | Sprawozdanie Projekt | Prezentacja | Zaliczenie Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X X X
Kryteria zaliczenia przedmiotu:
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Kolokwium zaliczajace z wyktadu.
\Y Zaliczenie testu sprawdzajacego wiedzg teoretyczng z laboratorium. Przyjete przez
prowadzacego wszystkie sprawozdania z zrealizowanych ¢wiczen laboratoryjnych.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia
przekraczajg wymagane minimum.




Naklad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnoSci zrealizowanie aktywnoSci
W, C L P S

Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 2
Przygotowanie do zajec laboratoryjnych, projektowych 1
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 2
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 2
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 1
Udzial w konsultacjach
Yacznie godzin 38
Liczba punktow ECTS
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 2
Obcigzenie studenta zwigzane z zaj¢ciami praktycznymi 18
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego 30
udziatlu nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1.Charoy A., Zaklocenia w urzadzeniach elektronicznych, Tom 1-4, WNT Warszawa 1999. 2.Hanzelka
Z., Jakos$¢ dostawy energii elektrycznej, Wydawnictwa AGH, Krakow, 2013. . 3. Kuczynski K.,
Ograniczniki przepig¢ do linii nn, www.elektro.info.pl

4 Markiewicz H., Klajn A., Pewno$¢ zasilania. Uklady rezerwowego zasilania odbiorcow. Oficyna
Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej, Wroctaw 2003.

5.Mindykowski J., Ocena jakosci energii elektrycznej w systemach okrgtowych z uktadami
przeksztattnikowymi, Wyd. Okretownictwo i Zegluga, Gdansk, 2001.

6.Spiralski L., Kotodziejski J., Haase L., Konczakowska A., Zakldcenia w aparaturze elektronicznej,
Wyd. Radioelektronik, Warszawa, 1995.

7.Strzelecki R., Supronowicz H., Wspotczynnik mocy w systemach zasilania pradu przemiennego i
metody jego poprawy, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2000.

Literatura uzupeliajaca

1.Kotodziejski J., Spiralski L., Stolarski E., Pomiary przyrzadow polprzewodnikowych, WKitk.,
Warszawa, 1990.

2.Nowak M., Barlik R., Poradnik inzyniera energoelektronika, WNT, Warszawa, 1998 3.Rydzewski J.:
Pomiary oscyloskopowe. WNT, Warszawa, 1999.

4.Tarasiuk T., Ocena jakosci energii elektrycznej w okretowych systemach elektroenergetycznych
wykorzystaniem procesorow sygnatowych, Wyd. Akademii Morskiej w Gdyni, 2009.

5.Tumanski S., Technika pomiarowa, WNT, Warszawa, 2007.

6. Moreno-Munoz (Ed.), Power Quality. Mitigation Technologies in a Distributed Environment, Springe
2007.

=l
-

Prowadzacy przedmiot:
Tytul/stopien, imig, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot: dr hab. inz. Jan Iwaszkiewicz

KAO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia: dr hab. inz. Jan Iwaszkiewicz

KAO

N



Objasnienie skrotow:
W —zajecia audytoryjne,
C — ¢wiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,
S — seminarium
E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktow
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej si¢, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektow ksztalcenia
Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - migdzynarodowa konwencja o wymaganiach w
zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz pelnienia wacht.



AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny H1A

§ 2
Nr | 44 | Przedmiot: Uklady kondycjonowania energii elektrycznej ‘g ke
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika / Pierwszego stopnia 2 & i j
Forma studiow: studia stacjonarne ﬁ- ;
Profil ksztatcenia: ogdlnoakademicki Gﬂ%
Specjalnosc: Komputerowe systemy sterowania ,

Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
7 2 1 1 15 15
Razem w czasie studiow: 30

Wymagania wstgpne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1. | Wiedza z zakresu matematyki wyzszej objetej programem studiow inzynierskich

2. | Wiedza i umiejg¢tnosci z zakresu podstaw elektrotechniki i teorii obwoddéw objetej programem studidw
inzynierskich

3.| Wiedza i umiej¢tnosci z zakresu elektroniki i energoelektroniki obj¢tej programem studidow inzynierskich

Cele przedmiotu

1. | Zdobycie przez Studenta podstawowej wiedzy teoretycznej i praktycznej z zakresu problematyki
kondycjonowania energii elektrycznej, a takze odpowiednich rozwigzan uktadowych .

2.| Zdobycie przez Studenta wiedzy obejmujacej wihasciwosci oraz zastosowanie najwazniejszych uktadow
kondycjonerow energii elektrycznej w przemysle, w tym réwniez na statkach, zarowno w zakresie nn jak i Sn .

3. | Nabycie przez Studenta umiejetnosci: oceny potrzeby i efektow zastosowania , wlasciwego doboru typu oraz
uzasadnionego ekonomicznie i technicznie wyboru oferty rynkowej kondycjonera.

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakoniczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych efektow
ksztalcenia

EKP1 Zdiagnozowac potrzebe zastosowania uktadu kondycjonowania energii K W03, K W08

elektrycznej w systemie zasilania oraz dobrac jego wlasciwy typ i parametry |K UO1, K U03, K U3

EKP2 Analizowaé rozwigzania, dziatanie oraz ocenia¢ efekty techniczno- K W03, K W10

ekonomiczne od zastosowania ukladéw kondycjonowania energii K U01,J U06, K UO08,
elektrycznej w réznych aplikacjach K U188

EKP3 Aktywnie uczestniczy¢ w pracach zespotdw prowadzacych uruchomienia i K W08,K W10

eksploatacj¢ roznych kondycjonerow energii elektrycznej , w tym takze K U10
stosowanych do OZE

Tresci programowe:

Semestr 7
Lp. Zagadnienia Liczba godzin | Odniesienie
wlell do EKP‘ dla
przedmiotu
1. |Koncepcje urzadzen sprzggajacych i sterujacych parametrami energii w| 2 EKP1
systemach AC: uktady bezposrednie FACTS i FACDS, uktady z przetwarzaniem EKP2
na prad staly( HMM)VDC i LVDC), uktady typu Custom Power.
2. |Teoria mocy chwilowej jako narzgdzie do sterowania energoelektronicznymi -| 3 EKP2
aktywnymi uktadami kondycjonowania energii elektrycznej
3. |Réwnolegle kondycjonery aktywne: uktady SVCi STATCOM, filtry aktywnei | 2 EKP1
hybrydowe - budowa, zastosowanie i podstawy sterowania, wybrane aplikace EKP2
4. | Uktady bezprzerwowego zasilania: urzadzenia UPS, zasobniki bateryjne, uktady z| 2 EKP1
redundancja, wspotpraca UPS-agregat, przyktady urzadzen seryjnych EKP2
5. | Szeregowe kondycjonery aktywne: kompensatory synchroniczne (SSSC), uktady | 2 EKP1
odtwarzana napigcia (DVR), przesuwniki kata fazowego (TCPAR), EKP2
6. |Kondycjonery energoelektroniczne w systemach ,,zielonej” energii: energetyka 2 EKP1
wiatrowa, systemy fotowoltaiczne , systemy MEW, inne nieckonwencjonalne EKP2
zrodla energii.
7. | Uklady energoelektroniczne do wspotpracy z zasobnikami energii : wtasciwosci 2 EKPI
podstawowych zasobnikéw (akumulatory, superkondensatory, kinetyczne, EKP2
ogniwa paliwowe, kompresyjne, nadprzewodnikowe), wybrane rozwigzania




8. |Falownik 3-poziomowy 4-przewodowy w uktadach STATCOM oraz 3 EKP2
energetycznego filtra aktywnego — badania parametréw uktadu oraz wtasciwosci EKP3
funkcjonalnych , statycznych i dynamicznych

9. | Wlasciwosci i charakterystyki tranzystorowych sprzegoéw energoelektronicznych 3 EKP1
systemow PV z siecig AC jedno- i tréjfazowg — badania podstawowych uktadow EKP2
bezposrednich oraz uktadow transformatorowych EKP3

10. |Ptynnie regulowany kompensator tyrystorowy SVC typu TSC/TCR - badanie 3 EKPI
charakterystyk sterowania i pradow w poszczeg6lnych elementach i w sieci EKP2
pradu w uktadach jedno- i tr6jfazowym dla réznych typowych rozwigzan EKP3

11. | Tranzystorowy trojfazowy stabilizator napiecia i przesuwnik kata fazowego - 3 EKP1
badania charakterystyk sterowania i1 wlasciwosci uktadéw przy réznych EKP2
zaburzeniach napigcia i rodzajach obcigzen EKP3

12. | WielowejSciowa przetwornica energoelektroniczna sprzggajaca system zrodet 3 EKP1
odnawialnych z siecig lokalng DC - badania wiasciwosci przetwornicy w funkcji EKP2
sterowania dla roznych algorytméw MPPT. EKP3

Metody weryfikacji efektéw ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:

Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny | m a praktyczne
EKPI X X

EKP2 X X

EKP3 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

Student uczeszczat na wszystkie wyktady oraz zaliczyt koncowe kolokwiom .

ze zrealizowanych zajec.
Ocena koncowa z przedmiotu wpisana jest dla wyktadu i bedzie pozytywna jedynie pod warunkiem
uzyskania oceny pozytywnej zar6wno z laboratorium jak i wyktadu.

Student brat udziat we wszystkich ¢wiczeniach laboratoryjnych oraz przygotowat zestaw sprawozdan

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg
wymagane minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnos$ci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 15 15
Czytanie literatury 8
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych 8
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 4
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania 5
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 2
Udziat w konsultacjach 1
Lacznie godzin 30 28
Liczba punktow ECTS 1 1
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 2
Obcigzenie studenta zwigzane z zajgciami praktycznymi 15+8+5=28h
Obc1a,zemei studentq na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu 1541542+ 1=33h
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Strzelecki R., Supronowicz H.: Wspoétczynnik mocy w systemach zasilania pradu przemiennego i metody jego
poprawy , Oficyna Wyd. Pol. Warszawskiej, 2000.
2. Sutkowski T.: Rezerwowe i bezprzerwowe zasilanie w energi¢ elektryczng — urzadzenia i uktady. COSiW SEP,

Literatura uzupetniajaca

1. Strzelecki R., Benysek G.: Power Electronics in Smart Electrical Networks. Springer 2008.
2. Benysek G., Jarnut M.: Energooszczedne i aktywne systemy budynkowe. Techniczne i eksploatacyjne aspekty




implementacji miejscowych zrodet energii elektrycznej. Wyd. Uniw. Zielonogorskiego, Zielona Gora 2013

3. Fedyczak Z, Strzelecki R.: Energoelektroniczne uktady sterowania mocg pradu przemiennego, Wyd. A.
Marszalek, 1997

4. Rashid M.H., Power electronics handbook. 3" edition. Academiv Press, Alburn, 2013

5. Gyugi H., Undderstanding FACTS. Concept and Technology of Flexible AC Transmission Systems. IEEE Press,
New York, 2000

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr inz. Adam Muc KAO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:




AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny &
&
Nr | 45 | Przedmiot: Ergonomia i bezpieczenstwo pracy na statku S % _
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika / pierwszego stopni ; & ‘l j
Forma studiow: Stacjonarne £
Profil ksztatcenia: Ogolnoakademicki : 50
i . oy
Specjalnosc: Komputerowe Systemy Sterowania y
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
1 2 1 15
Razem w czasie studiow: 15
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiej¢tnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)
1. | Znajomo$¢ podstawowych wla§ciwosci materiatéw i zjawisk fizycznych
2. | Umiejetno$¢ postugiwania si¢ podstawowym przyrzadami pomiarowymi wielko$ci elektrycznych.
Cele przedmiotu
1. | Celem przedmiotu jest nabycie przez stuchaczy wiedzy oraz okreslonych umiejetnosci niezbednych do
bezpiecznej pracy w przedsigbiorstwach przemystowych jak i na statku.
Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:
Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztalcenia
EKP1 opisa¢ podstawowe pojecia ergonomii oraz wymogi i warunki BHP, jakim K W16,K W18
powinny odpowiadac stanowiska robocze, pomieszczenia i przejscia na statku | K U17, K K02
EKP2 wymieni¢ i stosowa¢ warunki bezpiecznej pracy podczas obshugi, konserwacji i| K W16, K W18
naprawy urzadzen elektrycznych i elektronicznych, takze w strefach K U17,K K02
zagrozonych wybuchem i pracujacych przy napigciu do i powyzej 1 kV
EKP3 opisa¢ sposoby oraz potrafi udzieli¢ pierwszej pomocy porazonemu pradem K WI16,K WIS
elektrycznym. K U17,K K02
EKP4 opisac i stosowac bezpieczne zasady obshugi roznego typu akumulatorow, K W16,K W18
pracy w zbiornikach oraz pracy w strefie dzialania mikrofal na statku K U17, K K02
EKP5 przeprowadzi¢ okresowe kontrole sprawnosci systemow bezpieczenstwa, w K U17,K K02
tym wykrywania pozaréw i innych zagrozen

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiej¢tnosci, K-kompetencje
spoteczne)

Treséci programowe:

Semestr I
Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C|LP przedmiotu
1. Ergonomia — poj¢cia podstawowe. Stres, jako czynnik ksztattujacy relacje 1 EKP1
cztowiek srodowisko pracy.
2. Niezawodnos¢ obiektow technicznych, ryzyko i zarzadzanie 1 EKP1
ryzykiem, metody analizy ryzyka w ocenie systemu cztowiek —
urzadzenie.
3. Przepisy prawne armatorow i instytucji klasyfikacyjnych dotyczace 1 EKP1
bezpieczenstwa pracy na statkach morskich.
4. Podstawowe wymagania w zakresie BHP, jakim powinny 1 EKP 1, EKP2,
odpowiada¢ stanowiska pracy, pomieszczenia i przejscia na EKP4
statkach.




5. Bezpieczenstwo pracy przy urzadzeniach elektrycznych, prady i 1 EKP2, EKP4
napigcia bezpieczne.
6. Sieci izolowane i uziemione, zasady uziemiania, kontrola stanu 1 EKP2
uptywnosci sieci
7. Mozliwo$¢ porazenia pradem elektrycznym na statku, dziatanie 1 EKP3
pradu na organizm ludzki, udzielanie pierwszej pomocy i $rodki
ochrony wiasnej elektryka.
8. Podziat srodkéw ochrony przeciwporazeniowej i zakres ich 1 EKP1, EKP2
wykorzystania na statku, stopnie zagrozenia porazeniowego.
9. Przygotowanie stanowiska pracy elektryka i zasady zachowania 2 EKP2
bezpieczenstwa podczas obstugi, konserwacji i naprawy urzadzen
elektrycznych o napigciu znamionowym do i powyzej 1 kV.
10. Przyktady doboru $rodkéw ochrony przeciwporazeniowej dla 1 EKP2
wybranych stanowisk pracy elektryka na statku.
11. Bezpieczenstwo prac przy akumulatorach i materiatach zracych. 1 EKP4
12. Elektrycznos¢ statyczna i prady pojemno$ciowe na statku. 1 EKP1, EKP2,
13. Bezpieczenstwo prac w zbiornikach i innych pomieszczeniach 1 EKP4
zamknigtych oraz pracy na wysokosci.
14. Promieniowanie mikrofalowe na statku i $rodki ochrony. 1 EKP4
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny | m a praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X
EKP5 X
Kryteria zaliczenia przedmiotu:
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
1 Student uzyskat zaktadane efekty ksztalcenia. Na wyktadach dopuszcza si¢ 2 nieobecnosci.

Uwaga: student otrzymuje ocen¢ powyzej dostatecznej., jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczaja wymagane

minimum.
Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 15
Czytanie literatury 10
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 5
Udziat w konsultacjach 2
Yacznie godzin 37
Liczba punktéw ECTS 2
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 2
Obciazenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi
Obciazenie studenta na zajgciach wymagajacych bezposredniego udziatu 17

nauczycieli akademickich




Literatura:

Literatura podstawowa

1. Kania J.; Wybrane zagadnienia z ergonomii. PWN, Warszawa, 1980.

2. Wojtowicz R.; Zarys ergonomii technicznej. PWN, Warszawa, 1978.

3. Markiewicz H.; Bezpieczenstwo w elektroenergetyce. WNT, Warszawa, 1999.

4. Musiat E.; Zagrozenia pochodzace od urzadzen elektrycznych. Wyd. Szkolne i Pedagogiczne, Warszawa, 1992.
5. Bezpieczenstwo i ochrona cztowieka w §rodowisku pracy. Ergonomia. CIOP-PIB, Warszawa 2007

Literatura uzupetniajaca

1. Hansen A. i inni; Ergonomiczna analiza ucigzliwosci pracy. PWN, Warszawa, 1970.
2. Szepke R.; Promieniowanie jest w§rod nas. Wyd. MON, Warszawa, 1988.

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Dr inz. Bolestaw Dudoj¢ KEO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Mgr Piotr Troka




AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny {J}li -’.Ero
Nr | 46 | Przedmiot: Ochrona srodowiska g 'ﬂ : 2 't;i
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia ) n j o]
Forma studiow: stacjonarne ‘{' "'b‘
Profil ksztalcenia: Ogolnoakademicki G 'D IY_'Q‘;@
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania <
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
\Y% 1 18
Razem w czasie studiow: 18

Wymagania wstgpne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1. | Znajomo$¢ podstaw nauk przyrodniczych. |

Cele przedmiotu

1. | Zapoznanie z przepisami oraz metodami zapobiegania zanieczyszczeniom $rodowiska morskiego. |

Efekty ksztalcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow
ksztalcenia

EKP1 definiuje podstawowe pojecia z zakresu ochrony srodowiska oraz zagrozenia ze K W03

strony substancji chemicznych

EKP2 wymienia podstawy prawne oraz cytuje fragmenty i interpretuje przepisy z K U01

zakresu ochrony §rodowiska, szczegolnie srodowiska morskiego

EKP3 przedstawia konsekwencje obecnosci w srodowisku zanieczyszczen powstatych K U15,K U17

podczas bezawaryjnej eksploatacji statku

EKP4 interpretuje wyniki kontroli obecnosci substancji chemicznych w Srodowisku K U002, K U03,
K U15,K U17

EKP5 wymienia i wybiera metody oraz sprzet do usuwania zanieczyszczen srodowiska | K U02, K U15,
K Ule, K U17,
K K04

EKP6 prowadzi na statku dokumenty z zakresu ochrony $rodowiska K U001, K U002,
K U03,K K04

Tresci programowe:

Lp Zagadnienia Odniesienie
W [C [L/P| doEKPdla
przedmiotu

1 Definicje i podstawowe pojecia ekologii 1 EKPI

[\S)

2 Rola transportu wodnego w gospodarce w ujeciu globalnym i regionalnym,
transport jako zrodlo emisji zanieczyszczen srodowiska naturalnego

EKP1, EKP3

3 Statek jako zrodto zanieczyszczen, rodzaje i ilosci eksploatacyjnych 2 EKPI1, EKP3
zanieczyszczen pochodzacych ze statkow (spaliny, $cieki sanitarne, wody zgzowe,
ptyny eksploatacyjne, $§mieci, wody balastowe)

4 Wplyw zanieczyszczen eksploatacyjnych na srodowisko 1 EKPI1, EKP3

5 Miedzynarodowe i lokalne przepisy ochrony $rodowiska w eksploatacji statku 2 EKP2

6 Metody i srodki zapobiegania zanieczyszczeniom Srodowiska przez statek 2 EKP5

7 Warunki stosowania technicznych §rodkow zapobiegania zanieczyszczeniom 1 EKP2, EKP4,
srodowiska EKP5

8 Rodzaje dokumentacji i odpowiedzialnos¢ za nadzor nad dokumentacja 1 EKP 6

9 Rodzaje i zasady inspekcji w zakresie przepisow ochrony srodowiska 1 EKP 6

10 |Prawne aspekty odpowiedzialnosci za zanieczyszczanie Srodowiska w eksploatacji |1 EKP2




statku

11 |Rola cztonkéw zalogi w proaktywnej dziatalnosci zapobiegania zanieczyszczeniom | 1 EKP4, EKP5
morza

12 |Zajecia fakultatywne — prowadzenie dokumentacji z zakresu ochrony srodowiska |3 EKP6

Metody weryfikacji efektow ksztatcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:

Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacja | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP1 X
EKP2 X
EKP3 X
EKP4 X
EKP5 X
EKP6 X
Kryteria zaliczenia przedmiotu:
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
\Y Student uzyskat zaktadane efekty ksztalcenia.
Uwaga: student otrzymuje ocen¢ powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczaja wymagane
minimum.
Naktad pracy studenta:

Forma aktywno$ci

Srednia liczba godzin na
zrealizowanie aktywnosci

W, C L P S
Godziny kontaktowe 18
Czytanie literatury 3
Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania/prezentacji
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 1
Udziat w konsultacjach 1
Yacznie godzin 28
Liczba punktéw ECTS 7
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 1
Obcigzenie studenta zwigzane z zajgciami praktycznymi 0
Obciazenie studenta na zajgciach wymagajacych bezposredniego 20

udziatu nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Andrulewicz E.: Morze Battyckie — jego zagrozenia i ochrona. PIOS, Warszawa 1994.
Dobrzanski G., Dobrzanska B., Kietczewski D.: Ochrona $§rodowiska przyrodniczego. Wydawnictwo Ekonomia

i Srodowisko, Biatystok 1997.

3. Glowiak B., Kempa E., Winnicki T.: Podstawy ochrony srodowiska. PWN, Warszawa 1985.
4. Kaniewski E., Lgczyfiski H.: Ochrona srodowiska morskiego — zagadnienia techniczne i prawne. Wydawnictwo

WSM, Gdynia 2000.

5. Korzeniewski K.: Ochrona srodowiska morskiego. Wydawnictwo Uniwersytetu Gdanskiego, Gdansk 1998.
6. Malaczyniski M.: Ochrona $rodowiska morskiego przed zanieczyszczeniami ze statkow. Wydawnictwo

Politechniki Gdanskiej, Gdansk 1980.

7. Wiewidra A.: Ochrona $rodowiska morskiego. Fundacja WSM w Szczecinie, Szczecin 1998.




Literatura uzupetniajaca

1. Baltic Maritime Outlook 2006. The Institute of Shipping Analysis — Géteborg, BMT Transport Solutions GmbH
— Hamburg, Centre for Maritime Studies — Turku. Risbergs Information och Media AB, Uddevalla 2006.
2. Clark R.B.: Marine Pollution. Oxford University Press, New York 2003.

3. The Handbook of Hazardous Materials Spills Technology. M. Fingas (ed.). McGraw-Hill Companies, New York
2002.

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, Imi¢ i Nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot

dr Magdalena Bogalecka KTPiCh

2. Pozostate osoby prowadzace zajgcia

dr Magdalena Bogalecka KTPiCh




AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny §1A Y
N
Nr | 47 | Przedmiot: Silownie okretowe i mechanizmy pomocnicze é} L = " %
- w
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia = ‘l =
Forma studiéw: stacjonarne ‘f' w "’b
Profil ksztatcenia: Ogolnoakademicki CpvsY
Specjalnosc: Elektroautomatyka Okretowa ’
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
5 3 | 1 15 15
Razem w czasie studiow: 30

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umieje¢tnosci 1 innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

| 1.| Wiedza i umiejetnosci w zakresie szkoty ponadgimnazjalnej

Cele przedmiotu

1.| Celem przedmiotu jest przekazanie podstawowej wiedzy i umiej¢tnosci w zakresie sitowni
okretowych, niezbednych do bezpiecznej obstugi technicznego wyposazenia statku

2.| Celem przedmiotu jest przekazanie wiedzy w zakresie rozwigzan technicznych ograniczajgcych
emisje szkodliwych zwigzkéw do Srodowiska naturalnego

3.| Celem przedmiotu jest nabycie przez stuchaczy wiedzy oraz okreslonych umiejgtnosci
niezbg¢dnych do bezpiecznej pracy na statku. Zakres nabytej wiedzy i umiejetnos$ci jest
zgodny z programem szkolenia przedstawionym w DU 2014 poz.536 zal.5, tabela 5.1.11

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow
ksztatcenia

EKP1 wyjasni¢ funkcje, budowe i dziatanie instalacji sitowni i K W10

ogolnookretowych oraz systemow energetycznych i napedowych
statkow towarowych

EKP2 wymieni¢ rodzaje czynnikow wystepujacych w instalacjach K W3
statkowych, uktadach energetycznych i napedowych oraz zna wartos$ci
parametroOw roboczych i granicznych tych parametrow

EKP3 postugiwac¢ si¢ dokumentacja techniczno-ruchowa, takze w jezyku K W10
angielskim, w zakresie uzytkowania instalacji statkowych oraz
systemow energetycznych i napedowych statku

EKP4 scharakteryzowac rozwigzania zwigkszajace sprawnosc¢ sitowni K W3, K WI0,
okretowych oraz obnizajace koszty eksploatacji, a takze zna zasady
ekonomicznej eksploatacji sitowni

EKP5 wymieni¢ i scharakteryzowac zasady bezpiecznej eksploatacji i K W3, K W10
kontroli prawidtowej pracy instalacji statkowych, elektrowni
okretowej 1 uktadu napedowego,

EKP6 scharakteryzowac prac¢ uktadow napgdowych i sitowni w stanie K W3, K W10
ustalonym ruchu oraz w stanach przej$ciowych: manewry,
rozpg¢dzanie, hamowanie

EKP7 scharakteryzowa¢ zasady postepowania i procedury podczas wachty w | K W3, K W10
aspekcie wykrywania zagrozen i ich wystapienia, np. wystgpienie
pozaru, znaczne wycieki paliwa itp.

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztalcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umigjg¢tnosci, K-kompetencje
spoteczne)



Tresci programowe:

Semestr 4
Zagadnienia Liczba godzin | Odniesienie
Lp. do EKP dla
w | C|LP przedmiotu
L. Opory statku, pedniki okretowe, uktady napedowe statkow. 3 EK}EI’(IF;?PS’
2. Zapotrzebowanie mocy do napedu statku, zapotrzebowanie 2 EKP1,
energii elektrycznej i cieplne;j. EKP2,EKP3
3. Sprawnos¢ urzadzenia i uktadéw urzadzen. Sprawnos¢ silnika, 2 EKP4
sitowni i napedu
4. Podziat i rodzaje sitowni okretowych 2 EKP1, EKP4
5. Budowa silnikéw spalinowych napedu glownego i pomocniczych 4 EKP1, EKP2,
statku. EKP5
6. Bilans cieplny silnika. Utylizacja ciepta. Sprawnos$¢ ogdlna 3 EKP1, EKP4
sitowni.
7. Wspolpraca silnik, kadtub $ruba. 4 EKP3, EKP4
8. Charakterystyki napedowe. 2 EKP3
9. Kotly pomocnicze sitowni spalinowych. 2 EKP1, EKP2
10. Pompy: wyporowe i wirowe. 2 EKP1, EKP2
11. Sprezarki: wyporowe i wirowe. 2 EKP1, EKP2
12. Filtry i wirdwki. 2 EKP1, EKP2
Semestr 5
Lp. Zagadnienia Liczba Odniesienie
godzin do EKP dla
w|C|L przedmiotu
1. Wymienniki ciepta: chtodnice, podgrzewacze, skraplacze, 2 EKP1, EKP2
wyparowniki
2. Maszyny sterowe 2 EKP1, EKP2
3. Sposoby wytwarzania energii elektrycznej na statku 2 EKP5
4. Instalacje chtodzenia silnikéw woda stodka 2 EKP1, EKP2
5. Instalacje chtodzenia silnikow woda morska 2 EKP1, EKP2
6. Instalacje oleju smarnego — transportowo oczyszczajaca, oleju 3 EKP1, EKP2
cylindrowego i obiegowa
7. Instalacja paliwowa: transportu, oczyszczajaca i zasilajaca 4 EKP1, EKP2
Instalacja spre¢zonego powietrza 2 EKP1, EKP2
Instalacja parowa pomocnicza 2 EKP1, EKP2
Instalacje og6lnookretowe: zezowa, balastowa, sanitarna 3 EKP1, EKP2
Eksploatacja sitowni okre¢towej. Praca mechanika wachtowego ng 3 EKP6, EKP7
wachcie portowej i morskiej. Przygotowanie do ruchu,
przestawienie z ruchu portowego na morski i  odwrotnie.
Postepowanie po wystapieniu stanu ,,black-out”
12. Symulator sitowni okretowej 1 EKPS5, EKP6
13. Sitownie statkéw z napedem spalinowo -elektrycznym i napedy?2 EKP1
turbinami  spalinowymi generatorow gléwnych napedéw
elektrycznych
14. Badanie pomp wirowych: charakterystyki, moc, straty. Badanje 4 | EKPI1, EKP2
uktadu pompowego, szeregowa i réwnolegla praca pomp
wirowych.
15. Badanie spregzarki tlokowej: charakterystyki, wspotpraca z 4 | EKPI1, EKP2
instalacja sprezonego powietrza.
16. Badanie wymiennika ciepta: okreSlenie przekazywanej energii 4 | EKPI1, EKP2
sprawno$¢ wymiennika.




17. Obstuga silnika spalinowego: uruchamianie, obserwacja podczas 6 | EKPI1, EKP2

pracy, odstawianie.

18. Obstuga wiréwek paliwa. 4 | EKP1, EKP2

19. Symulator sitowni okretowe;. 8 EKP6

Metody weryfikacji efektow ksztatcenia /w odniesieniu do poszczegdlnych efektow/:

Symbol | Test | Egzamin Egzamin Kolokwium | Sprawozdanie Projekt | Prezentacja | Zaliczenie Inne
EKP ustny pisemny praktyczne

EKP1 X X X

EKP2 X X X

EKP3 X X

EKP4 X X

EKP5 X X

EKP6 X

EKP7 X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

Student uzyskat zakladane efekty ksztalcenia oraz spelnia wymagania konwencji STCW

4 odno$nie zaliczenia przedmiotu. Uczeszczat na wyktady (dopuszczalne — 3
nieobecnosci).
Wyktad: zaliczenie - kolokwium z wyktadu.
Student uzyskat zaktadane efekty ksztalcenia oraz spelnia wymagania konwencji STCW
odnos$nie zaliczenia przedmiotu. Uczgszczal na wyktady (dopuszczalne — 3
nieobecnosci).

c Wyktad: zaliczenie — egzamin pisemny
Ocena koncowa z przedmiotu wpisana jest dla wyktadu i bedzie pozytywna
jedynie pod warunkiem uzyskania oceny pozytywnej zardwno z laboratorium jak
1 egzaminu.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyz(ej dst., jezeli uzyskane efekty ksztatcenia przekraczajg wymagane

minimum.




Naktad pracy studenta:

Szacunkowa liczba godzin na

Forma aktywno$ci zrealizowanie aktywno$ci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 15 15

Czytanie literatury

Przygotowanie do zajec laboratoryjnych, projektowych

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania

Uczestnictwo w zaliczeniach 1 egzaminach

Udziat w konsultacjach

Lacznie godzin 15 15
Liczba punktow ECTS 3 0
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 3

Obcigzenie studenta zwigzane z zaj¢ciami praktycznymi

Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych
bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Goérski Z., Giernalczyk M. ,,Sitownie okrgtowe™ cz.1 12, wyd. AM Gdynia 2014

2. Gorski Z. Okretowe mechanizmy i urzadzenia pomocnicze, t. 1 1 2, wyd. Trademar
Gdynia 2010

3. 3. Mtynarczak A. Mechanizmy i urzgdzenia okretowe — ¢wiczenia laboratoryjne, wyd.
AM Gdynia 2010

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Prof. dr hab. inz. Adam Charchalis KMOIiITR

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Dr inz. Mirostaw Dereszewski KSO

Dr inz. Rafal Krakowski KSO




AKADEMIA MORSKA w GDYNI

Wydzial Elektryczny 8 Ay
D pan, ©
Nr | 48 | Przedmiot: Budowa i teoria okre¢tu ‘g 'f;}
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika / Pierwszy stopien L4 & n =
Forma studiow: stacjonarne ‘f- ;b‘
Profil ksztatcenia: Ogolnoakademicki L&y DI g o
Specjalnos¢: Komputerowe Systemy Sterowania -
Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W C L P
5 1 1 15
Razem w czasie studiow: 15

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1. | Zasady fizyki na poziomie szkoty $redniej

Cele

rzedmiotu

1. | Celem przedmiotu jest nabycie przez stuchaczy wiedzy oraz okreslonych umiejgtnosci niezbgdnych do

prawidtowej oceny budowy i konstrukcji réznych rodzajow statkéw oraz ich wyposazenia Zakres wiedzy i
umiejetnosci wynika z realizacji programu szkolenia zgodnego z DU 2014 poz.536 zal.5, tabela 5.1.8

Efekty ksztatcenia dla catego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztatcenia

EKP1 zna konstrukcje oraz klasyfikuje statki ze wzgledu na przeznaczenie i rodzaj K W09, K U01

napedu oraz zna materialy stosowane w budowie statkow

EKP2 zna zasady pracy towarzystw klasyfikacyjnych oraz wydawane przez nie K W09, K U01

dokumenty. Zna sposoby okreslania ptywalnosci i stateczno$ci.

EKP3 zna budowe réznych kadlubéw statkéw oraz réznych mechanizméow | K W09, K UO1

okretowych 1 wurzadzen pokladowych jak wciagarek kotwicznych,
cumowniczych, tadunkowych oraz urzadzen sterowych i ratunkowych

EKP4 potrafi przeprowadzi¢ tor kablowy przez grodz wodoszczelng K W09, K U01

EKP5 potrafi  zainstalowa¢ o$wietlenie oraz ~wymuszong wentylacje w | K W09, K U0l

pomieszczeniach specjalnych

EKP6 potrafi  obstugiwaé oraz kontrolowaé¢ urzadzenia cumownicze i | K W09, K U0l

przetadunkowe na statku

EKP7 Potrafi wspotpracowaé w ramach zespotu 0s6b r6znych narodowosci K K03

K W02, K U08; K K05 — symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-kompetencje

sp_oleczne)

Tresci programowe:

Semestr 5
Zagadnienia Liczba godzin Odniesienie
Lp. do EKP dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. Wiadomosci ogdlne o statkach. Podziat statkow. 1 EKP1
2. Podstawowe akty prawne dotyczace bezpieczenstwa zeglugi. EKP2
Klasyfikacja statkow. Towarzystwa klasyfikacyjne. Dokumenty
klasyfikacyjne.
3. Ogolna charakterystyka kadtuba statku. Wymiary gtowne, wolna burta. 1 EKP3
4. Podziat kadtuba statku. Rodzaje pomieszczen i ich cechy. 2 EKP3
5. Plywalnos¢ i statecznos$¢. Pojecia podstawowe. Kryteria 2 EKP2
ptywalno$ci i statecznosci.
6. Budowa kadtuba okretowego: materiaty konstrukcyjne, wigzania 2 EKP3,4,5,7
kadluba, wazniejsze wezly i elementy. Otwory w kadtubie.




Wodoszczelnosé i strugoszezelno$é.
7. Mechanizmy i urzadzenia okrgtowe. Urzadzenia kotwiczne i 2 EKP6,7
cumownicze.
8. Wyposazenie przetadunkowe. Wyposazenie ratunkowe. 2 EKP3,7
9. Urzadzenia sterowe. 1 EKP3

Metody weryfikacji efektow ksztatcenia /w odniesieniu do poszczeg6lnych efektow/:

Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwiu | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacj | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny | m a praktyczne

EKP1 X X
EKP2 X X
EKP3 X X
EKP4 X X
EKP5 X X
EKP6 X X
EKP7 X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:
Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

5 Student uzyskat zaktadane efekty ksztatcenia.

Uwaga: student otrzymuje oceng powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczaja wymagane

minimum.
Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 15
Czytanie literatury 2
Przygotowanie do zaj¢¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia
Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach 1
Udziat w konsultacjach 2
Lacznie godzin 20
Liczba punktow ECTS 1
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 1
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi
Obciazenie studenta na zajgciach wymagajacych bezposredniego udziatu 17
nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. J. Stalinski. Teoria okr¢tu. Wydawnictwo Morskie, Gdynia, 1961.

2. S. Wewiorski, K. Wituszynski. Konstrukcja stalowego kadtuba okrgtowego. Wydawnictwo Morskie, Gdansk,

1977.

3. S. Wewiodrski. Wyposazenie kadtuba okretowego. Wydawnictwo Morskie, Gdansk, 1971.




4.  W. Wigckiewicz. Zarys budowy statkow morskich. Wydawnictwo Akademii Morskiej, Gdynia, 1998.

5. W. Wigckiewicz. Budowa i wyposazenie statkow towarowych. Wydawnictwo Akademii Morskiej w Gdyni,
Gdynia, 2009.

6. W. Poinc and D. Duda. Ratownictwo morskie. Ratowanie zycia i mienia., Tom 1. Wydawnictwo Morskie,
Gdansk, 1975.

Literatura uzupetniajaca

1. Jerzy Doerffer. Technologia budowy kadlubéw okretowych. Wydawnictwo Morskie, Gdynia, 1967.
2. Jan Dudziak. Teoria okretu. Biblioteka okretownictwa. Wydawnictwo Morskie, Gdansk, 1988.
3. B. Séwka, A. Wilinski. Ochrona przeciwawaryjna okretu. Wyzsza Szkota Marynarki Wojennej, Gdynia, 1980

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Dr hab. inz. Witold Gierusz, prof. nadzw. AMG KAO

2. Pozostale osoby prowadzace zajecia:




AKADEMIA MORSKA w GDYNI Wydzial Elektryczny @1@13
Nr | 49 | Przedmiot: Elektroenergetyka okretowa "g %
Kierunek/Poziom ksztatcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia =] % ‘l j
Forma studiow: stacjonarne A‘ ;
Profil ksztalcenia: ogélnoakademicki QD
Specjalnosc: Komputerowe Systemy Sterowania

Semestr ECTS Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
W C L P S W L P
6 1 1 15
Razem w czasie studiow: 15

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

| 1.] Podstawowe wiadomosci z matematyki fizyki, elektrotechniki oraz podstaw elektroenergetyki

Cele przedmiotu

[ 1

Zdobycie podstawowej wiedzy o mikrosieciach okretowych

Efekty ksztatcenia dla calego przedmiotu (EKP) — po zakonczeniu cyklu ksztatcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektow ksztalcenia

b 1 definiuje okretowy system elektroenergetyczny K W03, K W12,
- K U08
charakteryzuje zrodla energii elektrycznej na statkach K W03,K W12,
EKP 2 - -
_ K U08
EKP 3 objasnia kryteria doboru liczby i mocy pradnic okretowych E—LVS); »K_Wi12,
K_U10
EKP 4 wymienia warunki synchronizacji pradnic K W03, K W12,
K U08
EKP 5 opisuje problemy pracy réwnolegtej pradnic okrgtowych K W03, K W12,
K UO08,
K U10
EKP 6 opisuje wymagania stawiane awaryjnym zrodtom energii elektrycznej na K_W03,K_wiz,
K U08,
statkach -
K U10
EKP 7 opisuje roézne systemy rozdzialu i przesytu energii elektrycznej na K W03,K W12,
- statkach K U08
. . . . . K W03, K W05
EKP_8 opisuje kryteria doboru kabli okretowych i odno$ne wymagania towarzystw W03, K_
klasyfikacyjnych
wymienia funkcje uktadow zarzadzania moca na statkach K W03,K W12,
EKP 9 - -
— K U08
. . . . . . K W12,K
EKP 10 | stosuje zasady bezpiecznej i ekonomicznej eksploatacji okretowego systemu K_I\EI 10 » K_U08,
elektroenergetycznego




Tresci programowe:

Semestr VI
Zacadnieni Liczba godzin Odniesienie
Lp agadnienia do EKP dla
W | C | L/P | przedmiotu
1. Elektrownie okretowe, bilans energetyczny statku, dobor liczby i mocy EKP 1
pradnic. 5 EKP 2, EKP 3
2. Jako$¢ energii elektrycznej i jej wptyw na prace odbiornikow. 1 EKP 1,
EKP 10
3. Pradnice watowe. 1 EKP 2
4. Synchronizacja i praca réwnolegta pradnic EKP_4,
y Jjalp g1a pradnic. 1 EKP 5,
EKP 10
5. Uktady regulacji napigcia. Zabezpieczenia pradnic okrgtowych. 1 EKP 5, EKP 6,
EKP 10
6. Awaryjne zrodta energii elektrycznej na statkach. | EKP 6
7. Systemy rozdziatu i przesytu energii elektrycznej na statkach. Rozdzielnice, ich 2 EKP 7
funkcje i budowa.
8. Kable okr¢towe. 2 EKP 8
9. Uktady zarzadzania mocg na statkach. 1 EKP 9
10. [Systemy elektroenergetyczne na statkach z elektrycznym napedem gtéwnym. 1 EKP 1,
EKP 3,
EKP 9
11. EKP_|
INowe materialy i technologie w elektroenergetyce okretowe;. 1
12. |Zaliczenie 1 EKP _I-
EKP 10
Metody weryfikacji efektow ksztatcenia /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwium | Sprawozdanie | Projekt | Prezentacja | Zaliczenie | Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP 1 X
EKP 2 X
EKP 3 X
EKP 4 X
EKP 5 X
EKP 6 X
EKP 7 X
EKP 8 X
EKP 9 X
EKP 10 X




Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)

V4 Kolokwium koncowe wyktad [prog zal.: 50%][proc oceny 100%]

Uwaga: student otrzymuje ocen¢ powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztalcenia przekraczaja wymagane
minimum.

Naktad pracy studenta:
Szacunkowa liczba godzin na
Forma aktywnosci zrealizowanie aktywnosci
W, C L P S
Godziny kontaktowe 15
Czytanie literatury 5

Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych

Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia 5

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania

Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udzial w konsultacjach

Lacznie godzin 25
Liczba punktéw ECTS 1
Sumaryczna liczba punktow ECTS dla przedmiotu 1
Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 0
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu 15

nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1. Kostyszyn R, Nowak T., Elektroenergetyka Okr¢towa, WAM Gdynia 2016.

Biatek R., Elektrotechnika i elektronika okrgtowa. Fundacja Rozwoju WSM w Gdyni, Gdynia 2002.

Wyszkowski S., Elektrotechnika okretowa. WM, Gdanski, 1991.

Smierzchalski R., Automatyzacja systemu elektroenergetycznego statku. WG CG, Gdansk 2004.

Mindykowski J., Nowak T., Kostyszyn R., Szweda M., "Laboratorium elektroenergetyki okrgtowej” WAM Gdynia
2011.

6. Praca zbiorowa pod redakcja Wilkosza K., "Problemy systemow elektroenergetycznych® OWPW Wroclaw

kv

Literatura uzupetniajaca

1. Polski Rejestr Statkow, Przepisy klasyfikacji i budowy statkéw morskich. Czes$¢ VIII. Instalacje elektryczne i
systemy sterowania. PRS, Gdansk, 2015.

2. IEEE Std. 45:2002, IEEE Recommended Practice for Electrical Installations on Shipboard.

3. PN-IEC 60092-101:2002. Instalacje elektryczne na statkach. Definicje i wymagania ogdlne.

4. Paska J., Niezawodnos¢ systemow elektroenergetycznych, OWPW Warszawa 2005

Prowadzacy przedmiot:

Tytul/stopien, imi¢, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

dr hab. inz. Tomasz Tarasiuk prof. nadzw. AM KEO

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Objasnienie skrotow:

W —zajecia audytoryjne,
C — ¢wiczenia,

L — laboratorium,

P —projekt,

S — seminarium




E — egzamin

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu
punktoéw zaliczanych jako miara §redniego naktadu pracy osoby uczacej si¢, niezbednego do uzyskania
zakladanych efektow ksztalcenia

Konwencja STCW — (ang. Standards of Training, Certification and Watchkeeping) - mi¢dzynarodowa konwencja o

wymaganiach w zakresie wyszkolenia marynarzy, wydawania §wiadectw oraz petnienia wacht.



AKADEMIA MORSKA w GDYNI WYDZIAL ELEKTRYCZNY Q}ﬁ;ﬁl‘i \’{/ro
Nr | 50 | Przedmiot: Praktyka S
Kierunek/Poziom ksztalcenia: Elektrotechnika/studia pierwszego stopnia ; oy j%
Forma studiow: stacjonarne £ N S
Profil ksztatcenia: ogoblnoakademicki IQ v ?,
Specjalnosc¢: Komputerowe Systemy Sterowania Dy
Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
Semestr ECTS W C L P S W C L )
v 4
VI 9

Razem w czasie studiow:

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji (jesli dot. przedmiotu)

1.

Integralng czeScig procesu ksztatcenia na studiach stacjonarnych pierwszego stopnia o profilu
ogoblnoakademickim jest praktyka zawodowa. Wymiar specjalistycznej praktyki zawodowej na
kierunku elektrotechnika wynosi 12 tygodni. Studenci moga ja realizowa¢ w zakladach
przemystowych powigzanych ze specjalnoscig w catosci po IV lub VI semestrze studiow albo w
dwoch etapach po 6 tygodni po semestrach 1V i VI. Polowa tej praktyki moze by¢ zamiennie
realizowana jako 4 tygodniowa morska praktyka kwalifikacyjna po VI semestrze studiow.

Dla os6b planujacych odbycie praktyki na statku wymagane jest:

1. Posiadanie aktualnego:

- miedzynarodowego $wiadectwa zdrowia,

- ksigzeczki szczepien,

- Swiadectwa ochrony przeciwpozarowej stopnia podstawowego,

- Swiadectwa indywidualnych technik ratunkowych,

- Swiadectwa bezpieczenstwa wiasnego i odpowiedzialnosci wspolnej,

- Swiadectwa elementarnych zasad udzielania pierwszej pomocy medycznej,

- Swiadectwa w zakresie problematyki ochrony statkow,

2. Posiadanie ksigzeczki zeglarskiej,

3. Posiadanie paszportu.

Przed podjeciem praktyki po sem. 6 student rejestruje temat pracy inzynierskiej.

Cele

przedmiotu

Celem praktyk jest przygotowanie studentow do pracy w przemysle ladowym bgdZ w gospodarce
morskiej.

W szczegdlnosci celem praktyki zawodowej studenta jest:

— zapoznanie sie ze specyfikg pracy inzyniera w srodowisku zblizonym do przysztego miejsca
pracy,

- zdobycie praktycznego doswiadczenia zawodowego pod nadzorem os6b upowaznionych,
wskazanych przez zakfad pracy,

— praktyczne wykorzystanie i pogtebienie wiadomosci teoretycznych z zakresu objetego programem
nauczania,

- zdobycie do$wiadczenia w pracy zespotowej,

— zapoznanie sie z wymaganiami przysztych pracodawcow.

Efekty ksztalcenia dla catego przedmiotu (EKP) - po zakonczeniu cyklu ksztalcenia:

Symbol Po zakonczeniu przedmiotu student potrafi: Odniesienie do
kierunkowych
efektéw ksztatcenia

EKP1 obstugiwac i utrzymywac w ruchu systemy techniczne - elektryczne, | K W25, K_U01,

elektroniczne, automatyki oraz informatyczne K_U05, K_U06,
K _U22, K _U29,




K_U31, K_KO02,

K_ K03, K_K06

EKP2 przeprowadzac¢ konserwacje i naprawy wyposazenia elektrycznegoi | K_W25, K_UO01,
elektronicznego, uktadow sterowania oraz systemow K_UO05, K_U06,
informatycznych K_U22, K_U29,

K_U31, K_KO02,

K_ K03, K_K06

EKP3 dbac o prawidtowg eksploatacje urzadzen i ochrone osob K_U22, K_K02,
przebywajacych w przedsiebiorstwie. K K03, K_K06

K_W02, K_U08; K_KO05 - symbole efektow ksztatcenia dla kierunku (W-wiedza, U-umiejetnosci, K-
kompetencje spoteczne)

Tresci programowe:

Semestr 1V
Lp. Zagadnienia Liczba Odniesienie
godzin do EKP dla
W|C|L| przedmiotu
1. Praktyka specjalistyczna trwa minimum 4 tygodnie. Odbywa sie EKP 1, EKP 2,
w przedsiebiorstwie lagdowym bgdZ na statku. EKP 3
Semestr VI
Lp. Zagadnienia Liczba Odniesienie
godzin do EKP dla
W | C|L| przedmiotu
1. Praktyka trwa minimum 4 tygodnie. Po praktyce do 30 wrze$nia EKP 1, EKP 2,
studenci zobowigzani sg do wykonania sprawozdania zgodnie ze EKP 3
wzorem dostepnym na stronie internetowej WE.
Metody weryfikacji efektéw ksztatcenia /w odniesieniu do poszczegdlnych efektow/:
Symbol | Test | Egzamin | Egzamin | Kolokwium | Sprawozdanie Projekt | Prezentacja | Zaliczenie Inne
EKP ustny pisemny praktyczne
EKP1 X X X
EKP2 X X X
EKP3 X X X X

Kryteria zaliczenia przedmiotu:

Semestr Ocena pozytywna (min. dostateczny)
Po zakonczeniu praktyki student przedktada w dziekanacie lub do wyznaczonej przez
v dziekana osoby sprawozdanie i opinie z praktyki. Po uzyskaniu pozytywnej opinii,
praktyka zostaje zaliczona przez dziekana bez wystawienia oceny.
VI Studenci po praktyce sktadaja sprawozdanie w dziekanacie lub do wyznaczonej
osoby sposrod pracownikéw WE celem zaliczenia praktyki.

Uwaga: student otrzymuje ocene powyzej dostatecznej, jezeli uzyskane efekty ksztatcenia

przekraczaja wymagane minimum.

Naklad pracy studenta:

Forma aktywnosci

Szacunkowa liczba godzin na
zrealizowanie aktywnosci

W, C L

P S

Godziny kontaktowe

Czytanie literatury




Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych, projektowych
Przygotowanie do egzaminu, zaliczenia

Opracowanie dokumentacji projektu/sprawozdania
Uczestnictwo w zaliczeniach i egzaminach

Udziat w konsultacjach

£ gcznie godzin

Liczba punktow ECTS 13
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu 13
Obcigzenie studenta zwiazane z zajeciami praktycznymi
Obciazenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego
udziatu nauczycieli akademickich

Literatura:

Literatura podstawowa

1

Literatura uzupetniajgca

1.

Prowadzacy przedmiot:

Tytub/stopien, imie, nazwisko Jednostka dydaktyczna

1. Osoba odpowiedzialna za przedmiot:

Opiekun praktyki PWE

2. Pozostate osoby prowadzace zajecia:

Objasnienie skrotow:

W — zajecia audytoryjne,

C - éwiczenia,

L — laboratorium,

P — projekt,

S — seminarium

ECTS - (ang. European Credit Transfer System) - punkty zdefiniowane w europejskim systemie akumulacji i transferu punktéw
zaliczanych jako miara $redniego naktadu pracy osoby uczacej sig, niezbednego do uzyskania zaktadanych efektéw ksztatcenia




