PLAN STUDIOW
UNIWERSYTET MORSKI W GDYNI Zatwierdzono uchwalq
TEp Rady Wydziatu 19.09.2019r.
@ 2 9 ‘?’ WYDZIAL ELEKTRYCZNY
Ly = KIERUNEK: ELEKTROTECHNIKA
= = PROFIL OGOLNOAKADEMICKI
EK ‘k jm SPECJALNOSC: ELEKTROAUTOMATYKA OKRETOWA
o v 5 STACJONARNE | STOPNIA - INZYNIERSKIE Plan nr
; Ll Godziny Rozklad zajeé¢ programowych w semestrze
w tym: [ | i | ] v v | Vi | Vil
£ ‘g @ Liczba godzin w semestrze
|2 8|0
e l=15|2| 8|2
S (22588 2 2 2 2 2 i P
@ z | 8| 8|5 O 3] 5] 5] O 5] 5]
2019-2020 Z o Old|la|a w w w w w w i}
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Przedmioty ogdlne 1 - 1 1 3 L - | — 1
_1_{Wychowanie f 60 60 | 1151 | 115] a8y | 15, | = |
2 |Jezyk angielski _ _ ~ 210 L2210 12 30 2 |45 3 45 3 45 2 .45 | I | B S N I
'3 |Przedmiot humanistyczny 15 15| 1115 1
4 |Umiejetn ierownicze i praca w zespotach 15 15 1 il 15 A
5 |Wiasnos lektualna i N 15 16| 1]15 1 I |
6 |Ceremonial morski 45 45 3 30 2 15 ] 1 =
Przedmioty podstawowe = ! | 1 i i B I 1 1 S|
7 |Matematyka 165 | 60 105 10[30]60 6[30]45 |4 i T
8 |Fizyka - 105 | 30 45| 30 7 [30] 45 5 0 2
9 |informatyka 90 | 30 30 30 6|30 30 4 30 2 . 111
| 70 |Inzynieria material 30 |15 |45] 2115, } 1 18] 1 | | i
11 |Geametria i grafika 30 15 1512 | 15] |15] 2 2 N .
12 |Metody numeryczne 30 15 L1582 15 115] 2 |
__|Przedmioty kierunkowe | | ) | | L ! ) | |
13 |Podstawy elektrotechniki 225 | 60 135 30 14[30]75 7 [sa]e0 6] | [30] |2 1 i
14 |Teoria pola elektromagnetycznego 60 | 30 30| 4 30 30| 4 I —
15 |Metrologia 90 |30 eo. 6 [30] 2 30 2 30 |2 i
16 |Maszyny elektryczne 75 | 45 30 4 B ES 2 30 2 1
17 |Elektronika i energoelekironika 120 60 60 7 30 2|30 30 3 30 2
18 |Elektroenergetyka 45 30 | 15 | 2 | 30 [15] 2 | DA T O O
19 |Technika mikroprocesorowa 90 45 | 3045 &5 30 2115 30 15| 3 |
20 |Aparaty i urzadzenia elektryczne 60 30 30 3 | | 30 .30 3 | B
21 |Podstawy automatyki 105 75 _ 30 7 30 | 2130 | 2115 30 3 | |
22 |Mechanika i mechatronika ] 30 |15 18] z 15 15 2 T i
23 | Technika wysokich napie¢ 45 30 i5 a E | 2 15 1 L
24 |Technikacyfrowa 75 | 30 15 30 5 015 3 30 2
25 |Autematyzacja systeméw energetycznych 45 | 30 15 3 | [30] [ 2 15 1 - - B N ) S
| 26 |Sterowniki programowalne 75 | 30 [30 15| 4 30 30 3 L 151 .
27 |Wizualizacia proceséw sterowania 30 15 | 15] 2 15, | |15§] 2| 1 B N A
30 | 20 ] 10| 2 20 10| 2
bezpieczenstwa 45 | 15 15 15| 3 =l 15] (1515 3
ia okretu 15 | 15 o] 15] 1
ezpieczeristwo pracy na statku 15 15 | | 1115/ - 1 1
> |Ukiady kondvcionowania enerqi elektrycznei 30 15 115 2 15 | 15 2
ninarium dyplomowe 30 .30 2 30 | 2
Przedmioty specjalistyczrie B L .
34 |Elekiryczne zaulomatyzowane napedy okretowe 90 45 45 5 45 3| N
35 tyka okretowa 40 | 15 25 2 5] [2] |
26 |Urzadzenia i ukfady automatvki 30 | 15 | 15 2 15 2
| 37 |Automatyzacja systemow energetycznych 45 30 |15 3 2 1 15 1
38 |Okrgtowe urzadzenia pokiadowe 30 | 30 2 2
| 39 adzenia elekironawiaacvine 45 30 15 2 15 | 2 !
40 |Urzadzenia facznosci okretowe| 30 15 15 2 15 L2 i _
41 tacia ok ch urzadzer elektryeznych | 60 | 20 25 15| 4 15 25 3 S |
| 4 kretowe systemy kontrolno pomiarowe 30 15 15 2 | 15 2 N
43 |Sitownie okretowe | mechanizmy pomocnicze 90 | 60 30 6 30 30 4
| 44 |Chiodnictwo, wentylacia i kiimatyzacia 30 |15 15 2/ 1515
45 |Praktyka warszlatowa mechaniczna 15 | [ T 1 151 1 T
| 46_|Dowodzeni ig okietowa 45 | 30 15 2 L 1 o, 15 z
47 |Ochrona $rodowiska morskiego 18 18 | ! 1 18 1
| 48 |Praktyka morska , I . 0 2l | [E] f=a] |
49 |Praca dyplomowa ** 30 | 30|15 | - . _:_QQ Tlg
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Liczba godzin tygodniowo 3 a3 34 35 34 18
Liczba_egzamindw 15 2 3 4 3 2 1
Liczba zaliczeri 36 i 4 4 5 10 6
agl: Z - Zalczenie morskie] praktykl kwallikacylne] E- - Egzamin po praklyce (1 godz. / studenta). godzin dla promotara za obroniona prace dyplomowa, 3h dla prowadzacego prace dyplomowa,
W ramach zajgé fakultatywnych rodzj zaje¢ przystosowwac do potrzeb, zajecia moga byé taczone miedzy semestrami
Lp.| ZAJECIA FAKULTATYWNE [ Razem | sem Il sem Il sem IV sem Vsem Vi sem Wil sem
1_|inne zajecia dydaktyczns (W, G, LS, P) | 135 | | | [1s [is | 15

Zajecia dydaktyozne, w ramach ktérych w laboraterium wykorzystuje sig symulatory "s": 20. Podstawy automatyki (201+10s=30L) , 31. Elektroenergetyka okretowa (101+15s=25L); 4. Automatyzacja okretowych systemow energetycznych (151+15s=30L); 42
Sitownie okrgtowe | mechanizmy pomocnicze (151+15s5=30L); 48. Dowodzenie silownia okretowg 15s=15L

PRZEDMIOTY REALIZOWANE NA ZGRUPOWANIACH PRAKTYKI
NAZWA PRZEDMIOTU Liczba godzin Termin Egzamin z wyktadu, gdzie N - los¢
AP 4 Przed sem. | (| Tp Termin Czas twania Rodza) prakiyk Migjsoe prakiyki
Przysposobienie biblioteczne 131 Przed sem. |
]Indeidualne techniki ratunkowe Koniec sem. [V 1 Pa IV sem. 4 tygodnie Kwalifikacyjna Statek

Koniec sem. [V
Koniec sem, IV
Koniec sem. IV 2 Sem. VI Minimum 3 miesiace pecjalistyczna Statek
Kaniec semn. IV

4 |Bezpieczeristwo wiasne i odpowiedzialnosé wspdina

5 |Elementarne zasady udzielenia pierwszej pomocy medyeznej
rzeciwpozarowa stopnia podstawowego
7_|Problematyka ochrony na statku
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|Wychowani ) 60 . B0 15 ! [35] | 15 15! |
Jezyk angielski 210 | 28| | 12 30 ! - 45 3 45| | o I L ) 2 | 45 1 2
i 15 15 1 |18 1 L
4 | £ W ipraca w zespolach 15 15 1 | 15 1
_|Wiasnosé intelektualna | prawo pracy 15 15 1] 1 115 1 | S | S | -
i 45 45 | 3 130 2| 15 1 ]
__|Przedmioty podstawowe g I . ==
Matematyka 165 | 60 10 [30] 60 [} 4 =i
8 105 | 30 | 45 30 7 [0 45 5 2 1 i
2 90 0 30 30 6 |30 30 4 2 I T
10 aterialowa _ § : 30 15 | | 18 2 |15, | 1 1 4 i
11 |Geometria i arafika inzynierska 30 5 | | A& 2 |15 | 15] 2 L b
12 |Metody a0 | 15 | 5] 2 15 15] 2 &1
___|Przedmioty kierunkowe L | gt 1| .
13 |Podstawy elektrotechniki 225 | 60 135 30 | 14 |30]|75 7|30]80 5 30, 2 [ 8
14 |Teoria pola elektromagnetycznego 60 30 .30 4 30 30| 4 | L -
15 |Metrologia - 9 Jrse .l ] ®9 L [20] 2 30 2 0 {2) i
16 |Maszyny elekiryczne 3 75 45 .30 4 | 45 2 130 2 1
17 |Elektronika i energoslekironika 120 | 60 60 7 30 2|30 30 3 130 2
18 |Elekiroenergetyka 45 | 30 15 2 [30] 2
 mikroprocesorowa 90 | 45 30 15| & 30 215 3 [ B
Aparaty i urzadzenia elekiryczne 60 30 | .30 3 { 30 3 |
21 |Podstawy automatyki B 105 75 . %0 7 L 2 E | 2 (15 30 3
22 |Mechanika i mechatronika 30 15 | .15 2 15 15 2| . - |
23 |Technika wysokich napie¢ 45 | 30 15 3 [30] 2 15 |
| 24 |Technikacyfrowa 75 | 30 15 30 5 30 15 £l "] F] |
25 |Automatyzacja systeméw energetycznych 45 a0 15 3 T 2 15 1 T
26 |Sterowniki programowalne 75 30 3 15 4 30 L30 15] 4 L
27 |Wi ia proceséw sterowania | 30 | 15 15 | 2 151 2 - =
28 komputerowe B 30 | 20 10 2 1 : = 2
29 |Technika iskrobezpieczeristwa 45 15 15 | 15 3 3
30 |Budowa i teoria okretu 15 15 1 1 | 15 1 ] ]
_31 |Ergonomia i bezpieczeristwo pracy na statku 15 15 1 |15 1 ~ | -
32 |Uktady kondycienowania energii elektryczne| 30 15 .15 2 - 15 15 2
33 | Seminarium dyplomowe 30 .30 2 130 | |2
2 _Przedmioty specjalistyczne 1 A b [
34 Energoelektronika 45 15 | .15 15 3 15 1 15 15[ 2]
35 Naped elektryczny 75 30 . 45 5 1 ! 30 2 45 3
| 36 | Programowanie komputerow 30 | 15 15 2 5] [15] 2 | s
ar Komputerowe wspomaganie obliczer inzynierskich 60 0 30 5 30 30| 5 | -
38 Przetwarzanie i przesylanie sygnatow 45 30 15 3 30 15 3 | |
39| Systemy kontrolno pomiarowe 45 15 3 103 i5 .30 3 [ |
40| Ingynieria sterowania ukl. przeksztamikowymi 60 15 .30 15| 5 19 | |18] 3 2
] uterowe sieci przemysiowe 60 | 30 30 5 | s 1
42 Komputerowe systemy operacyjne ) 45 15 30 3 I 15 1 2 2]
43| Cyfrowe uklady sterowania 60 | 15 15 3| s | 5]
44|  Mikroprocesorowe ukfady pomiarowe 45 | 15 15 | 15| 3 i | 15 | 3
45 Urzadzenia i uktady automatyki 45 15 .30 3 15 | 1 130 2] |
46 Systemy tacznosci cyfrowe] - 45 30 | | 15 3 30 118! 3 A .
30 165 | | 15 2 | 15 15, 2
18 | 18 | 2 18] | 2 | i
Ve 30 15 i 18 2 15 15 2 | |
51 retowe sieci elektroenergetyczne 30 1% L E | 2 | 15 15 2 |
51 Praca dyplomowa * 30 | . 30 15 . 30] 15
52 Praktyka 10 [ = 5 ) 301 1
Razem oboiazane 2543 | 1178 | 675 | B@s | @es | 0 |ves|zes] | 1o 30| ies[zi0] 7] 1] 30| 2e0] 75 [Tes] 3] 30 |tesl ea [zl ] o e BBl Bl 0 W] Jed || es] 0[] 0]
Liczba godzin tygodniowo 31 33 34 32 28.2 21,0 34.0
Liczba egzaminow 16 2 3 4 3 2 2
Liczba zaliczer 36 7 4 4 3 10 4 4
Uwagi: * 8 godzin dla promotora za obroniona prace dyplomowa, 3h dia prowadzacego prace dyplomowa, Z-zaliczenie prakiyk .
W ramach zajec fakultatywnych rodzj zaje¢ przystosowwac do potrzeb, zajecia moga byé laczone miedzy semestrami
Lp]| ZAJECIA FAKULTATYWNE Razem | I sem | Il sem | Ill sem | IV sem | Vsem | Visem | Vil sem
1 | Inne zajecia dydaktyczne (W. €. L. S, P) | 135 1 30 | 30 | 30 | 15 | 15 | 1 15
PRZEOMIOTY REALIZOWANE PRZED ROZPOCZECIEM ROKU AKADEMICKIEGO PRAKTYKI
L.p. Nazwa przedmiotu Liczba godz. Termin E Egzamin z wykladu, Lp Termin Czas trwania Rodzaj praktyki Migjsce
| 1| BHP 4 Przed sem. | gdzie N - ilos¢ godzin w 1 Po Vi sem 6 tygodni Specjalistyczna Zaklad przemystowy
2 Przysposobienie biblioteczne 3 Przed sem._ | semestrze
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