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Zmienne stanu dla uktadéw elektrycznych i mechanicznych.

Powigzania energetyczne miedzy uktadami w systemach elektromechanicznych.

Tryby pracy napeddw elektrycznych.

Ogdlna postac funkcji Lagrange’a i jej sktadniki.

Uktad regulacji kaskadowe;.

Kompensatory czasu opdznienia w uktadach regulacji automatycznej na przykfadzie
predykatora Smitha.

Uktad regulacji IMC z modelem wewnetrznym.

Regulator PID z funkcjg samonastrajania.

Wymienic i scharakteryzowac narzedzia stosowane do realizacji sztucznej inteligencji.
Zasada dziatania i rodzaje sztucznych sieci neuronowych.

Narysowac i omoéwic¢ uktad sterowania rozmytego.

Przedstawié¢ zasade dziatania prostego algorytmu genetycznego.

Wektor przestrzenny w zastosowaniu do opisu przeksztattnikowych uktadéw napedowych.
Modelowanie maszyn pradu przemiennego.

Uktady sterowania polowo zorientowanego silnikiem pragdu przemiennego.

Uktady przeksztattnikowe w zastosowaniach do zrédet odnawialnych.

Podstawowe konfiguracje manipulatoréow przemystowych i cechy ich przestrzeni roboczych.
Zagadnienia kinematyki prostej i odwrotnej w sterowaniu manipulatorem przemystowym.
Klasy mobilnosci robotéw kotowych.

Czujniki i napedy stosowane w podsystemach robotéw mobilnych.

Zrédta energii odnawialne;j.

Wykorzystanie energii stoneczne;.

Energia wody i wiatru.

Energetyka biomasowa.

Uktady programowalne SPLD, CPLD, FPGA.

Budowa programu w jezyku programowania sprzetu VHDL.

Architektura uktadow programowalnych PLA, PAL.

Podziat uktadéw PLD.

Metody deterministyczne optymalizacji statycznej.

Metody heurystyczne optymalizacji statycznej.

Metody optymalizacji dynamicznej.

Metody optymalizacji wielokryterialnej statycznej i dynamiczne;.

Prébkowanie réwnomierne sygnatu; kwantyzacja sygnatu.

Podstawowe metody opisu sygnatow cyfrowych deterministycznych i stochastycznych.
Dyskretne przeksztatcenie Fouriera.

Filtracja cyfrowa; filtry NOI i SOI.

Konfiguracja systemu elektroenergetycznego.

Wytwarzanie energii elektrycznej, Zrodta pierwotne, przetwarzanie.

Regulacja napiecia i czestotliwosci w systemie elektroenergetycznym.

Sposoby przesytu sygnatéw sterujgcych i danych miedzy stacjami transformatorowo
rozdzielczymi a centrami dyspozycyjnymi.

Zintegrowane srodowiska wspomagania projektowania systeméw kontrolno-pomiarowych.
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Interfejs uzytkownika przyrzadu wirtualnego i etapy projektowania systemu kontrolno-
pomiarowego.

Zasady doboru urzadzen systemowych (jednostka centralna, peryferia, interfejsy, itp.).
Biblioteki kontrolek i funkcji, struktury programistyczne jezyka G a struktury w innych
jezykach programowania wysokiego poziomu.

Omowi¢ miedzynarodowsg skale temperatur

Omowic pomiary ci$nien i pozioméw metodami elektrycznymi

Omowi¢ metody fotooptyczne stosowane w pomiarach wielkosci nieelektrycznych
Omowic pomiary wielko$ci chemicznych i elektrochemicznych

Wartosé skuteczna przebiegu okresowego ? Definicja i interpretacja fizyczna.
Twierdzenie Thevenina.

Sita elektromotoryczna indukowana w obwodzie elektrycznym (odkrycie Faraday’a).
Skojarzenie zrédet tréjfazowych ? Jakie skojarzenie stosujemy w praktyce i dlaczego ?
Rdéznica miedzy ,transmitacjg obwodu” a ,transmitancjg operatorowg” ?

Sformutuj dla wybranego dwuoczkowego obwodu liniowego uktad réwnan rézniczkowych w
postaci normalnej.

Metody wyznaczania macierzy tranzycyjnej.

Zjawiska falowe w linii dtugiej.

Stany pracy linii dtugiej w zaleznosci od obcigzenia

Wady i zalety maszyn z magnesami trwatymi.

Silnik krokowy z magnesami trwatymi.

Silnik przetaczalny reluktancyjny.

Silniki wykonawcze pradu statego.

Charakterystyka systemow elektroenergetycznych, sieci Ilgdowe a sieci izolowane.
Wskazniki jakosci energii elektrycznej.

Omow strukture typowego przyrzadu do pomiaru charakterystyk energii elektrycznej.
Mozliwosci poprawy jakosci energii elektrycznej w systemach elektroenergetycznych.
Tryby pracy w srodowisku Matlab/Simulink i sSrodowiskach alternatywnych.

Gtéwne elementy sktadowe IDE w oprogramowaniu Matlab.

Techniki przyspieszania obliczen w srodowisku Matlab.

Wspomaganie projektowania uktadéw sterowania technikami ,Software In the Loop” i
,Hardware In the Loop”

Metody dyskretyzacji transmitancji korektoréw ciagtych.

Poréwnanie metod bezposredniej i emulacji projektowania uktadéw sterowania cyfrowego.
Projektowanie uktadu regulacji cyfrowej metodga lokowania biegunow.

Projektowanie i cel stosowania cyfrowego obserwatora stanu.



