Zagadnienia na egzamin dyplomowy

Studia 1 stopnia, kierunek Elektrotechnika, specjalno$¢ EO

Funkcja: Elektrotechnika, elektronika i automatyka

1. Definicje i metody pomiaru mocy czynnej, bierngpizornej w obwodach jedno- i

trojfazowych.

Prawa Kirchhoffa dla obwodéw gtu statego i przemiennego.

Tyrystory SCR, GTO, IGCT.

Tranzystory mocy MOSFET i IGBT.

Parametry i wkéciwosci scalonych stabilizatorow powszechneggtku oraz

wzmacniaczy operacyjnych

Podstawowe poétprzewodnikowe przyty mocy stosowane w energoelektronice.

Przeksztattniki energoelektroniczne AC/DC, DC/AC.

Zastosowanie przeksztaitnikdw energoelektroniczmastatku.

Rozruch i regulacja pdkosci obrotowej w silnikach pdu statego.

10 Grupy pohczen transformatorow 3 fazowych.

11. Synchronizacja i regulacja mocyagnicy synchronicznej w sieci oowe;j.

12.Metody opisu uktadow automatyki atowej.

13. Podstawowe elementy uktaddw automatykictdwvej.

14.Podstawowe wymagania dla uktadow automatyketmkrej.

15.Rodzaje typowych regulatoréw stosowanych wetdwnictwie i zasada ich dziatania.

16. Metody regulacji pgdkosci katowej silnikdbw pgdu przemiennego.

17.Elektryczne nagdy gtéwne na statkach.

18.Napedy morskich urgdzen przetadunkowych.

19. Struktury komputerowego systemu sterowania.

20.Klasyfikacja uktadow sterowania i kontroli.

21. Automatyzacja instalacji pomocniczych silnika gt@go.

22.Automatyzacja procesu synchronizacpagmic.

23.0mowi pomiary temperatur w instalacjach ekwych z wykorzystaniem termopary
oraz czujnika Pt-100

24.0mowic dwuprzewodowy standardgaiowy 4-20mA oraz fizycznzasad
komunikacji HART

25.0mowi podstawowe rodzaje zabezpietpezeciwwybuchowych stosowanych w
urzadzeniach elektrycznych.

26.Budowa toréw pomiarowych i wykonawczych w obszaraahrazonych wybuchem.

27.Okretowe systemy monitoringu p.po

28.Zadania i funkcje uktadéw zaydzania mog na statku.

29.Podstawowe oktowe systemy rozdziatu i przesytu energii elektngjz

30.Rozdziatu mocy czynnej i biernej pogdiy pracugce rownolegle zespoty
pradotworcze.

31.Zadania uktadow regulacji nagia padnic oketowych.

32.Wpltyw ksztattu elektrod i uwarstwiedielektrykdw na rozktad nagren elektrycznych.

33.Przepécia i ochrona przeciw przegiowa w instalacjach wysokiego nagia.

34.Wytadowania piorunowe i instalacje ostonowe przgdadowaniami atmosferycznymi.

35.Podziat i opis uktadow cyfrowych ze wzdu na rodzaj zaleosci miedzy sygnatami
wejsciowymi i wyjsciowymi.

36.Rodzaje uktaddéw sekwencyjnych oraznite w procedurach ich projektowania.
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37.Budowa i dziatanie elementéw pajmiowych w uktadach sekwencyjnych.

38.Zastosowanie rejestrow i ich rodzaje.

39.Modele referencyjne sieci komputerowych.

40. Sygnaty, media i metody degu do medium w sieciach komputerowych.

41.Adresacja i trasowanie w sieciach LAN i WAN.

42.Cele tworzenia i wkciwosci sieci informacyjnych oraz sieci przemystowych.

43.Zasady i nargzia strukturyzacji programu sterownika PLC.

44.Typy przerwa stosowanych w PLC, ich zastosowanie i zasady gardi;ji.

45. Instrukcje przekanikow czasowych zgodnych z nogrEC.

46.Funkcje czasowe typowe w programowaniu PLC

47.Wytrzymatai¢ elektryczna i mechanizmy przebicia dielektryka.

48. Wpltyw temperatury na trwasé materiatdw elektroizolacyjnych.

49. Analogowe i cyfrowe nakdzia pomiarowe.

50.Btad a niepewn& pomiaru.

51.Podstawowe metody pomiaru parametréw (R, L, Ckeikaéci elektrycznych (U, I, P,
S Q, E, cog, itd.).

52.Pomiary w warunkach przemystowych (wiedkoelektryczne i nieelektryczne, obszary
niebezpieczne, interfejsy, systemy pomiarowe).

53.Wady i zalety pgdnic watowych.

Funkcja: Konserwacja i naprawa

Charakterystyka i wptywrodowiska okgtowego na urgdzenia elektryczne.

Przyczyny i skutki zwarw sieciach pgdu statego i przemiennego.

Budowa i podstawowe kryteria doboru kabli do zastas okretowych.

Konstrukcg podstawowychgcznikdw elektrycznych stosowanych w elawnictwie z

uwzgkdnieniem sposobdéw gaszenia tuku elektrycznego.

Podstawowe sposoby zabezpieczania obwodéwgdae elektrycznych.

Oswietlenie podstawowe, awaryjne i nawigacyjne statko

Zasady prawidtowej eksploatacji akumulatorowebéwych.

Automatyka chtodni okitowej

Budowa i eksploatacja konteneréw chtodniczych.

10 Struktura i dziatanie typowej instalacji chtodnigze

11.Wymagania stawiane awaryjnym zespotorppotwdrczym na statkach.

12. Typowe mechanizmy pomocnicze sitowni ¢tiowej.

13.Przywracanie do ruchu sitowni aftowej po zaniku zasilania (black-out).

14.Przygotowanie oktowych silnikow gtéwnych i pomocniczych do startu.

15. Podstawowe zagadnienia przepisow dadggzh budowy, remontu i klasyfikacji
statkdw z uwzgldnieniem dziatu elektrycznego.

16. Podstawowe zagadnienia z&ane z teog diagnostyczgi niezawodnéciows
okretowych uradzen elektrycznych.

17.Proces eksploatacyjno diagnostyczno naprawczyret@kych urzdzeniach
elektrycznych.

18.Proces posgpowania diagnostyczno lokalizacyjnego w diagnostyezkomputerowej
w okretowych urzdzeniach elektrycznych.

19.Proces pospowania diagnostyczno lokalizacyjnego w diagnostymaputerowej w
okretowych uradzeniach elektrycznych oraz problem tworzenia lzazsci
zapasowych.

20.Podstawowe wymagania konwencji SOLAS dotpezwyposaenie elektrycznego

statkow.
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21.Zasady eksploatacji ochrony katodowej kadtuba statk

22.Zadania towarzystw klasyfikacyjnych i wydawane praee dokumenty.
23.Wyposaenie ratunkowe na statku handlowym.

24.Rodzaje pomieszcaaa statku i ich cechy.

25.Budowa, napd i sterownie urzdzen cumowniczo-kotwicznych.

26. Typy statkow i stosowane na nich goizenia poktadowe.
27.Rodzaje kompasow i ich budowa.

28.Rodzaje logow i ich budowa.

29. Autopiloty okretowe.

30. Elektryczne pdniki okretowe.

31. Systemdczndci alarmowej i bezpiecastwa na morzu GMDSS
32.Charakterystyka i przeznaczenie typowyotdkow hcznaci na statku
33.Wplyw zakiéce na prae urzadzen radiokomunikacyjnych.

Funkcja: Dbatos¢ o statek i opieka nad ludmi

1. Warunki bezpiecznej pracy podczas obstugi, konsgrwaaprawy uradzea
elektrycznych i elektronicznych praguaych przy nagiciu do 1 kV

2. Wymieni¢c i omowic warunki bezpiecznej pracy podczas obstugi, konaejiv
naprawy urzdzen elektrycznych i elektronicznych pragaych przy nagiciu powyej
1 kv

3. Potencjalne mdiwosci poraenia pgdem elektrycznym na statku, dziataniedar na

organizm ludzki, udzielanie pierwszej pomocy osamki ochrony wtasnej elektryka.

Bezpieczne zasady konserwacji akumulatoréw kwasbwyasadowych.

Rodzaje zanieczyszazeksploatacyjnych pochogizych ze statkow i ich wptyw na

srodowisko.

6. Typowe metody §rodki zapobiegania zanieczyszczenignodowiska przez statek.

7. Rodzaje i zasady inspekcji w zakresie ochrénoglowiska.

8. Struktura organizacyjna i podziat kompetencji zakigtku wswietle konwencji
STCW.

9. Zasady wachtowej i bezwachtowej obstugi sitownietdave;.

10.Oméwi¢ gtowne regulacje Konwenciji o Pracy na Morzu (MLC).

11.0mowi regulacje konwencji MARPOL
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